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 پیشگفتار 

یک اینورتر کنترل برداری جریان   FE550 سری جدید.سری با عملکرد بالا و گشتاور بالا سپاسگزاریم FE550 از شما بابت استفاده از اینورترهای

ها، از  با عملکرد درایو پیشرفته صنعتی و کنترل قابلیتFE550.های آن در یک سطح بالا یکپارچه شده استعمومی است که عملکرد و ویژگی

اندازی کرده و دقت بالا،  طور مؤثر راهتواند موتورهای القایی و همزمان را بهکند که میالگوریتم منحصر به فرد کنترل برداری جریان استفاده می

این راهنما  !از نظر عملکرد و کنترل قابل اعتماد است FE550 !موفقیت مشتریان، خدمات بازار.گشتاور بالا و کنترل با عملکرد بالا را به دست آورد 

ها  ری، بررسی و غیره، حتماً دستورالعمل دهد. قبل از استفاده نصب، عملیات، نگهدارا توضیح می FE550 نحوه استفاده صحیح از اینورتر سری 

 .را به دقت مطالعه فرمایید. آگاهی از احتیاطات ایمنی محصول قبل از استفاده از این محصول ضروری است

 های عمومی یادداشت 

های مربوط به سهولت استفاده ممکن است تغییراتی  این دفترچه به دلیل بهبود محصولات، تغییر مشخصات و همچنین دستورالعمل  •

 .های جدید را منتشر خواهیم کرد روزرسانی خواهیم کرد و نسخهها را بههای اطلاعاتی دستورالعمل داشته باشد. ما شماره 

طبق شماره اطلاعات روی جلد تماس   FE550 یا نمایندگان FE550 دیدگی یا گم شدن دفترچه، لطفاً برای سفارش آن بادر صورت آسیب •

 .بگیرید 

 .اید متفاوت باشد، لطفاً به اسناد خاص محصولات تحویلی مراجعه کنیدها ممکن است با محصولات شما که سفارش دادهاین آیکون  •

 

 تعریف ایمنی 

 :شونددر این دفترچه، مسائل ایمنی به دو دسته زیر تقسیم می

 .به دلیل خطرات مربوط به عملیات مورد نیاز، ممکن است منجر به آسیب شدید و حتی مرگ شود :هشدار •

 .های متوسط یا جزئی ایجاد شود و به تجهیزات آسیب برسدبه دلیل خطرات مربوط به عملیات مورد نیاز، ممکن است آسیب :احتیاط •

 قبل از نصب  نکات ایمنی 

 هشدار 

 .دیده دارند، خودداری کنیدهای کنترل که دارای آب هستند یا اینورترهایی که قطعات گمشده یا آسیباز نصب اینورتر در سیستم •

 .بندی با نام واقعی آن مطابقت ندارد، خودداری کنیدلطفاً از نصب اینورتر در صورتی که فهرست بسته •

 هشدار 

 .دقت عمل کنید، در غیر این صورت ممکن است اینورتر آسیب ببیندهنگام بارگیری، به  •

 .دیده یا قطعات گمشده خودداری کنید، ممکن است خطر جراحات وجود داشته باشداز استفاده از اینورتر با درایور آسیب •

 .گرفتگی ناشی از الکتریسیته ساکن وجود داشته باشداز لمس قطعات سیستم کنترل خودداری کنید، در غیر این صورت ممکن است خطر برق  •

 در حین نصب 

 هشدار 

سوزی رخ  اینورتر را روی سطح غیرقابل اشتعال مانند فلز نصب کنید و از مواد قابل اشتعال دور نگه دارید. در غیر این صورت ممکن است آتش •

 .دهد

 .های قرمز خودداری کنیدویژه پیچهای نصب تجهیزات بهاز چرخاندن پیچ •
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های خطرناک که گاز، مایع یا جامد قابل اشتعال یا انفجاری وجود دارد، خودداری کنید. در غیر این صورت ممکن از استفاده اینورتر در محیط •

 .سوزی وجود داشته باشدگرفتگی یا آتشاست خطر برق 

 احتیاط 

 .ها به درون اینورتر خودداری کنید. در غیر این صورت، ممکن است به اینورتر آسیب برسدهای برق یا پیچاز انداختن سیم •

 .اینورتر را در مکانی نصب کنید که کمتر در معرض تابش مستقیم آفتاب و لرزش باشد •

 .ای انتخاب کنید که اثر تشعشعی به درستی رعایت شودگونههنگام نصب بیش از دو اینورتر در یک کابینت، محل نصب آنها را به •

 کشی در حین سیم 

 هشدار 

 .ای وجود دارد ای انجام شود. در غیر این صورت، خطرات غیرمنتظره های حرفهعملیات باید توسط تکنسین •

 .سوزی وجود داشته باشدباید یک مدارشکن بین اینورتر و منبع تغذیه قرار داده شود. در غیر این صورت، ممکن است خطر آتش •

 .گرفتگی وجود دارد اطمینان حاصل کنید که برق قبل از اتصال قطع باشد. در غیر این صورت، خطر برق  •

 .گرفتگی وجود دارد طور قابل اعتماد زمین شود. در غیر این صورت، خطر برق ترمینال زمین باید به •

 هشدار 

  ۳۰کشی، لطفاً سیم برق و سیم سیگنال را بیش از لطفاً از قرار دادن سیم برق و سیم سیگنال در یک لوله مشترک خودداری کنید. هنگام سیم •

 .متر از هم جدا نگه داریدسانتی

 !طور قابل اعتماد زمین شده باشدانکودر باید از کابل شیلددار استفاده کند و شیلد باید اطمینان حاصل کند که یک طرف آن به •

گذاری شده توجه کنید و از  های علامتخودداری کنید. به ترمینال U/T1 ،V/T2 ،W/T3 های خروجیاز اتصال کابل برق ورودی به ترمینال •

 .اتصال اشتباه خودداری کنید. در غیر این صورت، ممکن است اینورتر آسیب ببیند

سوزی  متصل شود. در غیر این صورت ممکن است باعث آتش -DC و +DC DC های باسطور مستقیم بین ترمینالمقاومت ترمز نباید به •

 .شود

 .و استانداردهای ایمنی محلی تطابق داشته باشد EMC کشی با الزاماتاطمینان حاصل کنید که سیم •

 !ای رخ دهداندازه سیم باید مطابق با دفترچه راهنما تعیین شود. در غیر این صورت، ممکن است حادثه •

 :قبل از روشن کردن برق 

 احتیاط 

های اینورتر نیاز به آزمایش فشار ندارد، زیرا این آزمایش پیش از خروج از کارخانه انجام شده است. در غیر این صورت،  یک از قسمتهیچ •

 .ای رخ دهدممکن است حادثه

و ترمینال   R/L1 ،S/L2 ،T/L3 های اتصال ترمینال ورودی لطفاً تأیید کنید که کلاس ولتاژ برق با ولتاژ نامی اینورتر مطابقت دارد و موقعیت •

صحیح است، همچنین بررسی کنید که آیا مدار خارجی دچار اتصال کوتاه شده است یا خیر و آیا خط اتصال   U/T1 ،V/T2 ،W/T3 خروجی 

 .محکم است یا نه. در غیر این صورت، ممکن است اینورتر آسیب ببیند

از روشن و خاموش کردن مکرر برق خودداری کنید. اگر نیاز به روشن و خاموش کردن مداوم برق است، لطفاً مطمئن شوید که فاصله زمانی   •

 .دقیقه باشد ۱بین روشن و خاموش کردن بیشتر از 

 احتیاط 
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 !گرفتگی وجود داشته باشدخوبی بسته شود. در غیر این صورت ممکن است خطر برق پوشش باید قبل از روشن کردن برق اینورتر به •

 .ای رخ دهدشده در این دفترچه متصل شوند. در غیر این صورت، ممکن است حادثهدرستی و مطابق با مدار ارائهتمام اتصالات خارجی باید به •

 

 

 :هنگام روشن کردن برق 

 هشدار 

 !گرفتگی وجود دارد از باز کردن پوشش اینورتر در هنگام روشن بودن برق خودداری کنید. در غیر این صورت، خطر برق  •

 .گرفتگی وجود دارد از تماس با اینورتر و مدارهای اطراف آن با دست مرطوب خودداری کنید. در غیر این صورت، خطر برق  •

 .گرفتگی وجود دارد های کنترل خودداری کنید. در غیر این صورت، خطر برق های اینورتر شامل ترمینالاز لمس ترمینال •

طور خودکار بررسی ایمنی مدارهای جریان قوی خارجی را انجام خواهد داد. بنابراین در این زمان از لمس  هنگام روشن کردن برق، اینورتر به •

 .گرفتگی وجود دارد های موتور خودداری کنید، در غیر این صورت، خطر برق یا ترمینال U/T1 ،V/T2 ،W/T3 هایترمینال

 .ای رخ دهداگر شناسایی پارامترها لازم است، به خطر جراحات ناشی از چرخش موتور توجه کنید. در غیر این صورت، ممکن است حادثه •

 .صورت خودسرانه خودداری کنید. در غیر این صورت ممکن است تجهیزات آسیب ببینداز تغییر تنظیمات کارخانه به •

 :در حین عملیات 

 هشدار 

 .سینک یا مقاومت تخلیه برای احساس دما خودداری کنید. در غیر این صورت، ممکن است دچار سوختگی شویداز لمس فن، هیت •

های واجد شرایط انجام شود. در غیر این صورت، ممکن است آسیب شخصی  ها در حین عملیات فقط باید توسط تکنسین شناسایی سیگنال •

 .یا خرابی تجهیزات رخ دهد

 احتیاط 

 !از کنترل روشن/خاموش کردن توسط کنتاکتور خودداری کنید. در غیر این صورت، ممکن است به تجهیزات آسیب برسد •

 .دیدگی به تجهیزات وارد شوداز افتادن هر چیزی به داخل تجهیزات هنگام کار اینورتر خودداری کنید. در غیر این صورت، ممکن است آسیب •

 :نگهداری 

 هشدار 

 !گرفتگی وجود دارد از انجام تعمیرات و نگهداری تجهیزات در حالتی که برق وصل است خودداری کنید. در غیر این صورت، خطر برق  •

توانند تعمیرات و نگهداری اینورتر را انجام دهند. در غیر این صورت، ممکن است به خودتان یا تجهیزات  دیده میهای آموزش تنها تکنسین  •

 !آسیب برسد

دقیقه پس از قطع برق اقدام  ۵باشد و حداقل  AC36V اطمینان حاصل کنید که اینورتر در هنگام انجام تعمیرات و نگهداری، ولتاژ آن کمتر از •

 !ها ممکن است باعث آسیب شودمانده روی خازن کنید. در غیر این صورت، بار باقی

 !تنظیمات پارامترهای اینورتر باید تنها در زمانی که تمام اتصالات جدا شده و برق قطع است، انجام شود •

 ملاحظات 

 بازرسی عایق موتور  ●
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ای انجام شود و عایق موتور  سازی یا استفاده مجدد، باید بازرسی دوره شود، پس از مدت طولانی ذخیره برای موتوری که اولین بار استفاده می

پیچ موتور و آسیب به اینورتر جلوگیری شود. برای بررسی عایق موتور، اتصال آن را از اینورتر جدا کنید. باید بررسی شود تا از خرابی عایق سیم

 .مگا اهم نباشد ۵شده کمتر از گیریولت استفاده کنید و اطمینان حاصل کنید که مقاومت عایق اندازه  ۵۰۰شود از دستگاه مگومتر توصیه می

 حفاظت حرارتی موتور  ●

ویژه زمانی که توان نامی اینورتر بالاتر از توان نامی موتور باشد، حتماً باید پارامترهای اگر ظرفیت نامی موتور با ظرفیت اینورتر تطابق ندارد، به

 .حفاظت موتور اینورتر را تنظیم کنید، یا باید یک رله حرارتی برای حفاظت از موتور نصب شود

 عملکرد با فرکانس بالاتر از فرکانس قدرت  ●

هرتز دارد، باید به دوام  ۵۰هرتز ارائه دهد. اگر مشتری نیاز به عملکرد بالاتر از   ۳۲۰۰هرتز تا  ۰تواند فرکانس خروجی را از این اینورتر می

 .مکانیکی دستگاه توجه شود

 لرزش دستگاه مکانیکی  ●

توان با تنظیم پارامترهای فرکانس پرش  های خروجی خاص مواجه شود که میاین اینورتر ممکن است با نقطه رزونانس مکانیکی در فرکانس

 .در اینورتر از آن جلوگیری کرد 

 حرارت و صدای موتور  ●

هایی است، افزایش دما، صدا و لرزش موتور نسبت به فرکانس قدرت است و دارای هارمونیک PWM از آنجایی که ولتاژ خروجی اینورتر موج 

 .یابدکمی افزایش می

 استفاده با ولتاژ متفاوت از ولتاژ نامی  ●

های اینورتر آسیب  خارج از محدوده ولتاژ کاری مجاز مطابق با این دفترچه استفاده شود، ممکن است به دستگاه FE550 اگر اینورتر سری

 .برسد. در صورت نیاز، از ترانسفورماتور ولتاژ افزاینده یا کاهنده مناسب استفاده کنید

 های حساس به فشار یا خازن برای بهبود ضریب توان طرف خروجی با دستگاه  ●

هایی برای بهبود ضریب توان یا واریستورهای رعد و برق نصب شود، است، اگر در طرف خروجی خازن  PWM از آنجایی که خروجی اینورتر موج 

 .ممکن است منجر به جریان بیش از حد آنی در اینورتر و حتی آسیب به درایو شود. از این کار خودداری کنید

 کننده مانند کنتاکتورها در ورودی و خروجی های قطع استفاده از دستگاه  ●

  اگر کنتاکتوری بین تأمین برق و ترمینال ورودی اینورتر نصب شده باشد، استفاده از کنتاکتور برای کنترل روشن/خاموش کردن اینورتر مجاز

ه  نیست. برای کنترل شروع و توقف اینورتر با کنتاکتور، باید کنتاکتور را برای کنترل شروع و توقف اینورتر به مدت حداقل یک ساعت استفاد

کننده مانند کنتاکتور بین ترمینال  های قطعشود. اگر دستگاههای داخل اینورتر مید. شارژ و دشارژ مکرر باعث کاهش عمر مفید خازن کنی

اینورتر خاموش است، در غیر این صورت ممکن است منجر  خروجی و موتور نصب شده باشد، باید اطمینان حاصل کنید که عملیات خروجی 

 .به آسیب به ماژول اینورتر شود

 فاز فاز به ورودی دو تغییر ورودی سه  ●

فاز مجاز نیست. در غیر این صورت، ممکن است باعث خرابی یا آسیب به اینورتر شود. این عملیات  فاز به دوسه FE550 تغییر اینورتر سری 

 .انجام شود FE550 باید تحت راهنمایی فنی
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 حفاظت در برابر نوسانات رعد و برق  ●

اینورتر سری دارای دستگاه حفاظت در برابر جریان بیش از حد ناشی از رعد و برق است و قابلیت خودحفاظتی در برابر رعد و برق دارد. در  

 .های حفاظتی اضافی را در جلوی اینورتر نصب کنددهد، کاربر باید دستگاهطور مکرر رخ میکاربردهایی که رعد و برق به

 استفاده از اینورتر در ارتفاعات و کاهش ظرفیت  ●

تر شود. بنابراین، لازم  سینک اینورتر به دلیل رقیق بودن هوا ممکن است ضعیفکنندگی هیتمتر، تأثیر خنک ۱۰۰۰در مناطق با ارتفاع بیش از 

 .است ظرفیت اینورتر برای استفاده کاهش یابد. در این حالت لطفاً با مشاوره فنی ما تماس بگیرید

 خاص های  برخی استفاده  ●

دارد، لطفاً با شرکت ما   DC کشی پیشنهادی در این دفترچه مانند باسهایی غیر از نمودار سیماگر کاربر نیاز به استفاده از اینورتر با روش

 .مشورت کنید

 ملاحظات هنگام اسقاط اینورتر  ●

ممکن است در صورت سوختن منفجر شوند. همچنین هنگام سوختن قطعات پلاستیکی،   PCB های الکترولیتی در مدار اصلی و برد خازن 

 .عنوان ضایعات صنعتی پردازش شوندشوند. این قطعات باید بهگازهای سمی منتشر می

 موتور قابل استفاده  ●

موتور استاندارد قابل استفاده، موتور القایی سنکرون چهار قطب قفس سنجابی یا موتور سنکرون مغناطیسی دائم است. اگر چنین موتوری   .۱

 .در دسترس نیست، حتماً موتورها را طبق جریان نامی موتور انتخاب کنید

کنندگی  یابد، اثر خنکپیوندند. وقتی سرعت چرخش کاهش میمحور میکننده و شافت روتور موتور غیر تبدیل فرکانس به اتصال همفن خنک .۲

شود، باید فن خروجی قوی نصب شود یا موتور تبدیل فرکانس جایگزین  یابد. بنابراین، در مواقعی که موتور داغ میسینک کاهش میهیت

 .شود

ادیر  از آنجا که اینورتر پارامترهای استاندارد موتورهای قابل استفاده را درون خود دارد، لازم است شناسایی پارامترهای موتور یا تغییر مق .۳

های حفاظتی تحت  فرض انجام شود تا تا حد ممکن با مقادیر واقعی تطابق داشته باشد، در غیر این صورت ممکن است عملکرد و ویژگیپیش

 .تأثیر قرار گیرد 

های اتصال کوتاه یا مدار داخلی موتور ممکن است باعث هشدار یا حتی انفجار دستگاه شود، لطفاً آزمایش عایق و اتصال کوتاه  از آنجا که کابل  .4

باید را قبل از استفاده اولیه و همچنین نگهداری روزانه انجام دهید. توجه: حتماً این آزمایش را انجام دهید، اینورتر و قطعات آزمایش شده 

 !طور کامل جدا شوندبه

 

 سازگاری الکترومغناطیسی  EMC راهنمای 

با الزامات تداخل الکترومغناطیسی و مقاومت در برابر تداخل الکترومغناطیسی مطابقت   FE550، سری GB/T12668.3طبق استاندارد ملی 

 .دارد 

 .شده است  CEنامه موفق به اخذ گواهی FE550سری 

 :های زیر توجه فرماییدهای صنعتی عمومی، لطفاً به دستورالعمل برای دستیابی به سازگاری الکترومغناطیسی مطلوب در محیط

 :EMC نصب و اجرای راهنمای 

 .خوبی به زمین متصل شوندسیم اتصال زمین اینورتر و سایر محصولات برقی باید به .۱
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تا حد امکان از آرایش موازی خطوط قدرت ورودی/خروجی اینورتر با خطوط سیگنال ضعیف خودداری شود، در صورت امکان از آرایش عمودی   .۲

 .استفاده گردد

طور مطمئن به شود، و لایه شیلد باید بهبرای خطوط قدرت خروجی اینورتر، استفاده از کابل شیلددار یا کابل قدرت شیلددار فولادی توصیه می .۳

 .شودهای حساس به تداخل، استفاده از کابل کنترل شیلددار زوج تابیده توصیه میکشی دستگاهزمین متصل شود. برای سیم

 .متر باشد، نصب فیلتر خروجی یا راکتور الزامی است 100اگر فاصله بین اینورتر و موتور بیش از  .4

 :EMC راهنمای نصب فیلتر ورودی برای 

گیرد، بدنه فلزی فیلتر باید قرار می I طور دقیق طبق مقدار نامی استفاده شوند. از آنجا که فیلتر در دسته تجهیزات کلاسفیلترها باید به :توجه .۱

صورت سطحی و با اتصال خوب به زمین فلزی کابینت نصب، متصل شود و تداوم رسانایی مطلوب برقرار گردد. در غیر این صورت، خطر  به

 .وجود دارد  EMC گرفتگی و تأثیر جدی بر عملکرد برق 

اثر منفی   EMC شدت بر تأثیرباید به یک زمین عمومی مشترک متصل شوند، در غیر این صورت به PE، فیلتر و انتهای EMC طبق آزمایش .۲

 .گذارد می

 .فیلتر باید تا حد امکان نزدیک به ورودی تغذیه برق اینورتر نصب شود .۳

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 خش اول. اطلاعات محصولب

بندی را از نظر  بندی محصول، لطفاً بستهاند. پیش از باز کردن بستهقبل از خروج از کارخانه تست و بازرسی شده FE550اینورترهای فرکانسی 

ونقل بررسی کنید و اطمینان حاصل نمایید که مشخصات و نوع محصول با سفارش شما مطابقت دارد. در صورت  های ناشی از حمل آسیب

 . یا مستقیماً با شرکت تماس بگیرید FE550 کننده محصولاتوجود هرگونه سؤال، لطفاً با تأمین
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 . ، یک عدد دفترچه راهنمای کاربریFE550 یک عدد اینورتر فرکانسی  بررسی کنید که محتویات کامل باشد ※

 .شده استپلاک کنار اینورتر فرکانسی را بررسی کنید تا مطمئن شوید محصول دریافتی همان مورد سفارش نام ※

 پلاک مشخصات نام  ۱-۱

 

 

 مشخصات مدل  1-2

 

 
 

 

 

 GP  سازییکپارچه 

 

از نظر توان   Gتر از مدل نوع  یک رده پایین Pبررسی کنند. مدل نوع    P0.00ای را از طریق پارامتر  توانند مدل کارخانه کاربران می  : توضیحات مدل 

 .است

کیلووات به عنوان جایگزین استفاده کنید. جریان ورودی آن    7.۵با توان    Gتوانید از مدل  کیلووات نیاز دارید، می  ۱۱با توان    Pاگر به مدل   :مثال 

بوده و جریان خروجی آن نیز    Gکیلووات    ۱۱آمپر است، اما توان نامی آن برابر با مدل   ۲۰.۵یعنی   Gکیلووات    7.۵برابر با جریان ورودی نامی مدل 

متفاوت است، اما برای    GP  سازیافزار اینورتر در یکپارچه اگرچه سخت.آمپر خواهد بود  ۲۵یعنی    Gکیلووات    ۱۱برابر با جریان خروجی نامی مدل  

ها و مشابه  ها، فنفقط برای بارهای سبک مانند پمپ Pمدل نوع .افزاری انجام شده استهایی در پارامترهای نرم سازیانواع بار مختلف، بهینه

 .تواند برای مدت طولانی در جریان نامی یا فرکانس بالاتر از مقدار نامی کار کندآن مناسب است و نمی

 

 

 سری محصولات  ۱-۳
 A  جریان خروجی نامی A  جریان ورودی نامی  توان موتور اسب بخار  kW  توان موتور مدل اینورتر 
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 AC 380V  ،۵۰ /6۰Hz:  فاز ورودی سه 
FE550-R75G4 ۰.7۵ ۱ ۳.4 ۲.۱ 
FE550-1R5G3 ۱.۵ ۲ ۵.۰ ۳.8 
FE550-2R2G3 ۲.۲ ۳ ۵.8 ۵.۱ 
FE550-004G3 4.۰ ۵ ۱۰.۵ 9 
FE550-5R5G3 ۵.۵ 7.۵ ۱4.6 ۱۳ 
FE550-7R5G3 7.۵ ۱۰ ۲۰.۵ ۱7 
FE550-011G3 ۱۱.۰ ۱۵ ۲6.۰ ۲۵ 
FE550-015G3 ۱۵.۰ ۲۰ ۳۵.۰ ۳۲ 
FE550-018G3 ۱8.۵ ۲۵ 48.۵ ۳7 
FE550-022G3 ۲۲ ۳۰ 46.۵ 4۵ 
FE550-030G3 ۳۰ 4۰ 6۲.۰ 6۰ 
FE550-037G3 ۳7 ۵۰ 76.۰ 7۵ 
FE550-045G3 4۵ 6۰ 9۲.۰ 9۱ 
FE550-055G3 ۵۵ 7۰ ۱۱۳.۰ ۱۱۲ 
FE550-075G3 7۵ ۱۰۰ ۱۵7.۰ ۱۵۰ 
FE550-093G3 9۳ ۱۲۵ ۱8۰.۰ ۱76 
FE550-110G3 ۱۱۰ ۱۵۰ ۲۲۰.۰ ۲۱۰ 
FE550-132G3 ۱۳۲ ۱7۵ ۲6۰.۰ ۲۵۰ 
FE550-160G3 ۱6۰ ۲۱۰ ۳۱۱.۰ ۳۰۰ 
FE550-187G3 ۱87 ۲4۵ ۳۵8.۰ ۳4۰ 
FE550-200G3 ۲۰۰ ۲6۰ ۳9۰.۰ ۳8۰ 
FE550-220G3 ۲۲۰ ۳۰۰ 4۳۲.۰ 4۱۵ 
FE550-250G3 ۲۵۰ ۳۵۰ 49۰.۰ 47۰ 
FE550-280G3 ۲8۰ ۳7۰ ۵4۵.۰ ۵۲۰ 
FE550-315G3 ۳۱۵ ۵۰۰ 6۳۵.۰ 6۰۰ 
FE550-355G3 ۳۵۵ 4۲۰ 7۲۰.۰ 64۰ 
FE550-400G3 4۰۰ ۵۳۰ 76۵.۰ 69۰ 
FE550-450G3 4۵۰ ۵9۵ 8۲۰.۰ 74۰ 

 جدول  ۱-۳

 

 شکل محصول   ۱-4

 

 

 
عر  مدل 

  ض
W  

میل 
م ی 

 تر 

  D  عمق
م میلی 
 تر 

  H  ارتفاع 
 متر میلی 

  ارتفاع نصب 
H1   متر میلی 

عرض  
  W1 نصب 
 متر میلی 

قطر  
سوراخ  

 d  نصب 

وزن  
ناخال 
  ص

G.W  
کیلوگ 

 رم 

  وزن خالص 
N.W  

 کیلوگرم 

FE550-0R7G-4 ۱۱۰ ۱6۰ ۱۵۰ ۱49.۵ 9۰ Ø
4 

۱.۵ ۱.4۵ 
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FE550-1R5G-4 — — — — — — — — 
FE550-2R2G-4 — — — — — — — — 
FE550-003G-4 ۱۱7 ۲۲۰ ۱۵۳ ۲۰7 ۱۰۳ Ø

۵ 
۲.4 ۲.۳ 

FE550-004G-4 — — — — — — — — 
FE550-5R5G-4 — — — — — — — — 
FE550-7R5G-4 ۱6۲ ۲۵۰ ۱9۳ ۲۳4 ۱48 Ø

6 
4.4 4.۳ 

FE550-011G-4 — — — — — — — — 
FE550-015G-4 ۲۱۰ ۳۱9 ۱9۵ ۳۰۵ ۱9۰ Ø

6 
6.8 6.۵ 

FE550-18R5G-4 — — — — — — — — 
FE550-022G-4 ۲۳6 4۱۰ ۲۲۵ ۳9۰ ۱۵۰ Ø

9 
۱۲.۵ ۱۳.7 

FE550-030G-4 — — — — — — — — 
FE550-037G-4 ۲6۰ 4۳۰ ۲4۵ 4۱۰ ۱8۰ Ø

۱۰ 
۱۳.۵ ۱4.۵ 

FE550-045G-4 — — — — — — — — 
FE550-055G-4 ۳7

۵ 
۵8۲ ۲7۵ ۵۵7 ۲7۵ Ø

۱۱ 
۱۵ ۱6 

FE550-075G-4 — — — — — — ۳۵ ۳6 
FE550-093G-4 — — — — — — ۵۰ ۵۱ 
FE550-110G-4 — — — — — — — — 
FE550-260G-4 47

۵ 
7۰۰ ۳۳۰ 678 ۳4۳ Ø

۱۲ 
۱۰۰ ۱۰۲ 

 مشخصات استاندارد  ۱-۵

 مشخصات  رد ا مو 

رد 
لک

عم
 

یه 
پا

 

 سنکرون موتور و  آسنکرون موتور کنترل برای  کنترلوکتور جریان فناوری  بالای عملکرد  کنترل  سیستم

 سنکرون  موتور  و  القایی موتور  برای  بالا راندمان درایو  عملکرد 

 رتز ه  6۰۰تا V/F    ۰  کنترل      هرتز ۳۰۰ تا  ۰: کنترلوکتور  ماکزیمم فرکانس

 فرکانس کریر 
کیلو به صورت اتوماتیک براساس مشخصه ی بار تنظیم می   ۱۵کیلو هرتز تا ۱فرکانس کریراز  

 شود 

 هرتز  ۰.۰۱:  دیجیتال تنظیم ورودی  فرکانس  وضوح
 ٪۰.۰۲۵×  فرکانس حداکثر:  آنالوگ تنظیم

   SVC  باز  حلقه برداری کنترل کنترل  حالت 
 V/F کنترل

  SVC %   ۱۵۰/ هرتز ۰.۵ گشتاور راه اندازی 
   SVC   ۱  :۱۰۰۰  FVC  ۱۰۰:  ۱ سرعت  محدوده

   SVC   ± ۰.۰۲٪  FVC  ٪۰.۵ ± سرعت  تثبیت  دقت

   FVC  ٪۵ ± گشتاور  کنترل دقت

 .ثانیه ۱۰ -  ٪۱8۰  نامی  جریان دقیقه، ۱- ٪۱۵۰ نامی  جریان حد  از بیش بارگذاری قابلیت

 ٪ ۳۰.۰ تا ٪۰.۱ دستی  گشتاور تقویت  ؛ خودکار  گشتاور تقویت عملکرد  گشتاور  افزایش

 V/Fمربعی    منحنی چند نقطه ایی و   منحنیخطی   منحنی  V /F منحنی 

 جداسازی   نیمه ،جداسازی :  روش  دو به V/F جداسازی

 ی فرکانس کاهش  شتابو   افزایشی فرکانس شتاب حالت  S منحنی یا مستقیم منحنی

app:ds:speed%20adjustable%20range


 

11 

 

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

ACC/DEC تا ثانیه ۰.۰ بین   محدوده.  کاهشی فرکانس وشتاب شتاب افزایشی فرکانس  زمان نوع چهار  
 است  دقیقه ۳۰۰۰.۰

جریان    صفر تا سی و شش ثانیه:زمان ترمز صفر تا ماکزیمم فرکانس:فرکانس ترمز دی سی DC ترمز
 صفر تا صد درصد جریان: ترمز

 کنترل 
JOG 

 .  هرتز ۵۰.۰۰~   هرتز  Jo g  ： ۰.۰۰فرکانس 
 . ثانیه  Jog    ۰.۰  ~6۵۰۰.۰  کاهشی فرکانس  وشتاب شتاب افزایشی فرکانس زمان

 های  سرعت 
MULTI SPEED , PLC سرعت متفاوت از طریق تنظیم پارامتر های  ۱6ماکزیممPLC   و ترمینال های ورودی 

PID است  آسان فرآیند توسط   شده کنترل بسته حلقه  کنترل سیستم  تحقق داخلی 

 تنظیم خودکار ولتاژ خروجی با تغییر ولتاژ شبکه  AVR ولتاژ  خودکار تنظیم
  ولتاژ   حد از بیش توقف  کنترل

 جریان /
محدود کردن ولتاژ و جریان در هنگام راه اندازی و جلوگیری از خطای مکرر اضافه و ولتاژ در  

 حین کار 
 کاهش خطای اضافه جریان محافظت از عملکرد نرمال اینورتر سریع جریان  محدودیت

 از  جلوگیریجهت ، کند می  محدود کار حین  در را گشتاور خودکار طور  به ،"  مکانیکی" مشخصه  گشتاور   کنترل و حد
 .منجر شود. گشتاور کنترلبه تواند  می بسته حلقه وکتور  ؛حالت   جریان   حد  از بیشخطای  مکرر 

صی
شخ

  
ده 

ش
 

 آنی  توقف
 با شیب  توقف

  می جبران  بار فیدبک  انرژی  طریق از  ولتاژ   کاهش شود، می  قطع اینورتر  RUNفرمان  وقتی
 .کند کار  کوتاهی زمان مدت در اینورتر شود باعث تواند می  که شود،

 .اینورتر حد  از بیش جریان  مکرر  خطای  از جلوگیری  برای سریع  جریان محدودیت

IO  گروه  ۵ مجازی DI/DO ،ساده منطقی کنترل تحقق   برای مجازی 

 دقیقه 6۵۰۰.۰~  دقیقه ۰:تنظیم زمان از  زمان کنترل تابع کنترل زمان بندی

 بخشد تحقق  را   موتور 4 بین کنترل تواند می  که موتور، پارامتر گروه  4 موتوره چند سوئیچ 

 RS485 ، Profibus-DP ، CANlink ، CANopen:  باس  فیلد نوع 4 از  پشتیبانی ای  رشته چند باس از  پشتیبانی
  بیش گرمای  برابر  در محافظت

 موتور  حد از
  موتور  دمای  سنسور ورودی  تواند می AI3x کنید  انتخاب را  اختیاری  DN5PC1 آنالوگ ورودی
 باشد

  کسینوس انکودر ، دوار ترانسفورماتور  ، UVW  باز، کلکتور از انواع انکودر شامل: پشتیبانی انکودر  چند از  پشتیبانی
 غیره و  سینوسی

  می  را  اینورتر وضعیت  گرافیکی مانیتور.  مجازی اسیلوسکوپ و  اینورتر های پارامتر از  پشتیبانی پشتیبان افزار نرم 
 . شد متوجه مجازی اسیلوسکوپ طریق از توان

 در
ال

ح
 

جرا
ا

 

 راه اندازی درایو 
RUN 

مرجع راه اندازی دیجیتال مرجع راه اندازی توسط ترمینال های  : شامل سه کانال اجریی ا
 ورودی و مرجع راه اندازی توسط شبکه 

  مرجع ، ولتاژی   آنالوگ مرجع دیجیتال،  مرجع مانند دارد، وجود فرکانس  منبع نوع یازده کل در منبع فرکانس اصلی
 .سریال  پورت  مرجع و MS، PID سرعت  ، پالس مرجع ،جریانی   آنالوگ

  فرکانس وترکیب چند کمکی، فرکانس تنظیم به تواند  می که  کمکی فرکانس منبع  نوع یازده کمکی فرکانس منبع
 . یابد دست

 ترمینال ورودی 

 ：استاندارد 
کیلو هرتز    ۱۰۰میتواند به عنوان ورودی سرعت بالا تا   s5ترمینال ورودی دیجیتال ترمینال  6

 استفاده شود 
 .آمپر میلی  ۲۰~   ۰ جریان ورودی یا  ولت ۱۰-۰  ولتاژ ورودی عنوان به ورودی آنالوگ  ۳

 ：یافته توسعه عملکرد 
 . PT100\ PT1000  و  پشتیبانی  ولت   ۱۰~    ۱۰ ورودی   ولتاژ دیجیتال،   ورودی  ترمینال  4
 

 ترمینال خروجی 

 ：استاندارد 
  عنوان به توان می  است بالا سرعت با پالس  خروجی ترمینال  FM دیجیتال، خروجی  ترمینال ۲

 .کند می  پشتیبانی را  کیلوهرتز ۱۰~  ۰ مربعی موج  سیگنال کرد، انتخاب باز مدار کلکتور نوع
 رله؛  خروجی ترمینال ۱
  می  پشتیبانی را ۱۰V~ ۰ خروجی  ولتاژ  یا ۲۰mA~۰ خروجی  جریان آنالوگ، خروجی  ترمینال ۲

 . کند
 دیجیتال؛  خروجی ترمینال ۱
 رله؛  خروجی ترمینال ۱
  می پشتیبانی  را  ۱۰V~۰ خروجی   ولتاژ یا ۲۰mA~۰ خروجی جریان آنالوگ، خروجی ترمینال ۱

 . کند
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 ۵.۱-۱:    جدول 

رد 
لک

عم
 

حه
صف

 
ید

کل
 

 ها پارامتر های تنظیم عملکرد و نظارت بر آن LED نمایشگر

 کلید  صفحه پتانسیومتر به مجهز کلید  صفحه پتانسیومتر

 .عملکرد  خطای  از جلوگیری  برای ها  دکمه از بخشی عملکرد  محدوده ، صفحه کلید قفل  عملکرد  انتخاب و  کلید قفل 

 حفاظتی عملکرد 
اتصال کوتاه در موتور و از دست رفتن فاز ورودی و فاز خروجی حفاظت اضافه جریان و  تشخیص 

حفاظت اضافه ولتاژ و حفاظت کاهش ولتاژ و حفاظت افزایش دما به هنگام روشن شدن موتور  
 می باشد

 PID تنظیم سرعت، چند ، آنالوگ تنظیم ، دیجیتال تنظیمات ،RS485 ارتباطی کارت  بخش های اضافی

یط
مح

  
ب 

ص
ن

 

گرد و    های خورنده و قابل انجار در محیط داخل به دور از تابش مستقیم خورشید وگازنصب  مکان نصب
 و قطره های آب و همچنین محیط های نمک آلود نصب شود  خاک و روغندود و بخار آب

 متر  ۱۰۰۰  زیر ارتفاع نصب

   سانتیگراد درجه ۵۰ تا 4۰ محیط  دمای در استفاده ℃ ۵۰+   تا ℃ ۱۰- دمای محیط نصب 

 شدن  متراکم بدون ،RH ٪9۵ از کمتر رطوبت محیط نصب 

 M/S2 ۵.9  .6gاز کمتر لرزش

 ℃ ۵۰~  ℃ ۱۰ - دما کاری 
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 کشی   سیم  و   نصب .   دوم  بخش 

 استفاده از محیط  ۲-۱

 .  ℃ ۵۰~  ℃ ۱۰ -  محیط دمای   ۱
 . دارید نگه  دور تداخل منبع از  را   دستگاه و  کنید اجتناب الکترومغناطیسی تداخل  از   ۲
 .کنید  جلوگیری ریز  فلز پودر  یا پنبه الیاف غبار، و گرد پودر  بخار، آب، ریزش  از  ۳
 . کنید جلوگیری   آن به خورنده  گازهای و نمک  روغن، ورود از  4
 . دارید نگه دور  غیره و  پانچ دستگاه از. باشد ۰.6G از کمتر باید لرزش . کنید خودداری لرزش از   ۵
 . کنید خودداری  متراکم غیر  RH ٪9۵ زیر  رطوبت با بارندگی، اثر  در شدن  خیس یا  رطوبت بالا، دمای از   6
 .کنید ممنوع دارد  وجود  انفجار یا احتراق یا اشتعال قابل  جامد یا  مایع گاز، آن در  که  را  خطرناک  های محیط  در استفاده   7

 جابجایی و نصب  ۲-۲

 .است نیاز مورد  اینورتر دیدن آسیب از جلوگیری  برای مناسب بالابر ابزارهای اینورتر، حمل  هنگام ※
 .نیست مجاز حد  از بیش اینورتر شده  انباشته های جعبه تعداد ※
 . نکنید روشن را  اینورتر قطعات، کمبود  یا خرابی   صورت  در لطفاً  ※
 .ندهید قرار فرکانس اینورتر روی   را  سنگین اجسام ※
 .کنید جلوگیری  فرکانس اینورتر به غیره و  روغن یا  رسانا اشیاء سایر  یا کابل  قطعات پیچ،  نفوذ از لطفاً  ※
 . نشود وارد  شدیدی  ضربه یا بیفتد که نکنید کاری ※
  با باید اینورتراست  شده داده  نشان زیر   تصویر در  که همانطور . خیر یا کند تحمل  را  اینورتر وزن  تواند می  نصب محل  آیا که  کنید بررسی ※

  اشیاء و آن بین  کافی فضای  کافی و تهویهیدبا داخلی اتاقهمچنین . شود نصب  اطراف یدیوارها به نگهدارنده تخته یا دیواری قلاب
 داشته باشدرا  مجاور
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 ۲.۲-۲  شکل 

 :  بگیرید نظر  در را زیر  قوانین لطفا کرد، توجه گرما اتلاف مشکلات به باید مکانیکی نصب هنگام
  فضای هیت سینک  حال، این با. کند  تضمین را  اینورتر هیت سینکمورد نیاز   فضای تواند می  که است  شده  داده نشان  ۲.۱-۲ در نصب  فضای   ۱

 . شود گرفته نظر  در باید نیز  تابلو در موجود های دستگاه سایر 
  دارد، وجود تابلو در اینورتر چند  اگر. کرد  نصب برعکس توان نمی  را  اینورتر را . شود خارج بالا از گرما  تا کنید نصب عمودی  صورت  به را  اینورتر   ۲

از نصب صحیح آگاه   ۲.۲-۲  شکل  با مراجعه به  لطفا  یکدیگر نصب میشوند پایین و  بالا چند اینورتر در  کهتابلو هاای  در . است بهتر  موازی نصب
 شوید. 

 .باشد شعله  برابر در مقاوم مواد بایدی که اینورتر بر روی آن نصب میشود گاه تکیه نصب  ۳
و    تابلو عایق بندی شود داخل فضای. شود داده قرار  دارد  وجود   پودر  غبار و گرد که  هایی مکان از خارج   در کننده  خنک تابلوی  شود  می پیشنهاد  4

 .  باشد بزرگ  امکان حد تا
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 سیم کشی  ۳  - ۲

  حاصل  اطمینان صحیح اتصالات از زیر  نمودار  طبق باید کاربران. باشد می کنترل مدار و  اصلی مدار قسمت دو  شامل  اینورتر کشی سیم
 . کنند

 FE550 نمودار  2-3-1

 کیلووات 4۵اینورتر های کمتراز کشی  سیم   ۱

 
 ۱.   ۳  - ۲  شکل 
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 کیلووات 4۵ بالای  اینورتر کشی  سیم ۲

 
 ۲.   ۳  - ۲  شکل 
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 قدرت های    ترمینال 4  - ۲

 توابع  توضیحات  ترمینال 

R 

 وصل شود  R,S,Tرا بهزفا سه تغذیه منبع اینورتر  برای ورودی برق 
 S کنید  وصل  R, T به را  فاز تک منبع تغذیه

T 

/E ارتینگ ارتینگ  ترمینال 

DC+.PB کنید وصل ترمز  مقاومت به ترمز  مقاومت اتصال نقطه 

U 

 V فاز  سه موتور  به اتصال خروجی  ترمینال

W 

DC+,DC- باس خروجی  های ترمینال DC شود  وصل  ترمز یونیت  به 

DC+,PI راکتانس   های ترمینال DC راکتانس به DC  بردارید را   کوتاهاتصال  بلوک شود  وصل 

 : توجه 

 .  کنید استفاده برق ورودی اینورتر و موتور سیم و کابل ها به اتصال  برای یعایق های لوله از ۱

 شود  جدی  آسیب  باعث  است ممکن صورت  این غیر در نکنید،  وصل  U،V،W  به را  تغذیه منبع ۲

 .  شود  می وارد  به اینورتر جدی آسیب  است ممکن صورت  این  غیر در  کنید جلوگیریاینورتر   داخل  بهو ذرات کابل  پودر پاشیدن از  ۳

 باشد، طولانی  حد از بیش  موتور و اینورتر بین فاصله اگر.  درصد نشود  ۲تا افت ولتاژ بیشتر از  کنیداستفاده  کشی   سیم برای  مناسب  سیم از 4

 . .در حال کار باشد کم فرکانس  حالت  در  اینورتر که زمانی  خصوص  به ، یابد می کاهش موتور  گشتاور  ، اصلی برق  کابل در   ولتاژ افت  دلیل  به

  باعث  بنابراین بیفتد، اتفاق راحتی به است  ممکن زمین به کابل ی خازن  اثر  ، باشد متر ۵۰  از بیش موتور و  اینورتر بین فاصله که هنگامی ۵

  به نیاز  خروجی   در ، موتور  عایق  آسیب از جلوگیری منظور به این، بر  علاوه.  شود می جریان حفاظت  هشدار تحریک  و بزرگ نشتی  جریان ایجاد

 .  دارد  نشتی جریان وجود   جبران برای  راکتور  کردن اضافه

 .کنید وصل -BR و+ DC بین را ترمز مقاومت گزینه شود  می توصیه  6

 . شود  نصب   ورودی در نیاز صورت در  تواند می  فیلتر ، هستند هارمونیک  موج  حاوی اینورتر خروجی   و ورودی :  الکترومغناطیسی تداخل 7

 . شود جدی  آسیب  باعث  است ممکن که نکنید نصب   اینورتر خروجی های  پایانه در را برق  خازن  8

  بررسی  برای  متر مولتی  یک ازسپس  کنید صبر  برق شدن خاموش  از دقیقه  ۱۰ حداقل  لطفاً  دارید، کار  حین  در کشی  سیم تغییر  به نیاز اگر 9

  وجود بر روی خازن ها   بالا  ولتاژ خطر  همچناناینورتر  شدن خاموش از پس مدتی تا. است ایمناینورتر که  شوید مطمئن تا کنید استفاده ولتاژ

 . دارد 

 .باشند ارت  باید موتور و  اینورتر ※ ۱۰

 .کنید استفاده زمین به  اتصال برای جداگانه ارت  ترمینال  یک از ※

 بهتر باشد هر چه قدر فاصله ارت تا اینورترکمتر کنید دقت و به ارت متصل شود وبا طول کم     ضخیم کابلاینورتربا  با شودمی توصیه※

 . است

 .  شود  می استفاده  ورودی  کابل  مشخصات  یکسان با ، موتور زمین به به موتور و  اتصال برای رشته   چهارکابل   ※
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 پایانه های مدار کنترل  ۵  - ۲

 کنترل مدار های پایانه ۲-۵-۱

 :  کنترل مدار های پایانه FE سری

 
 کنترل   مدار   های   پایانه   توضیحات   ۲-۵-۲

 : ها  ترمینال عملکرد  شرح 

 ولتاژ ترمینال  انواع 
 

 ترمینال نام  
 

 توضیح عملکرد 

 منبع
 تغذیه 

GND-V۱۲ ولت  ۱۲ تغذیه  منبع خارجی ترمینال 

  خروجی جریان حداکثر  با خارجی،  واحدهای برای  ولت  + ۱۲
 . کنید فراهم آمپر میلی۵۰
 خارجی پتانسیومتر برای تغذیه منبع عنوان به  کلی طور به

 .شود  می استفاده
 . است ۵kΩ تا  ۱kΩ  پتانسیومتر مقاومت محدوده

COM-V۲4 ولت  ۲4 تغذیه  منبع خارجی ترمینال 

  به کلی طور به  خارجی  واحدهای برای  ولت+۲4 تغذیه منبع
  و دیجیتال خروجی/ورودی ترمینال  برای تغذیه منبع عنوان

 .شود  می استفاده  خارجیهای  سنسور
 آمپر میلی  ۵۰:  خروجی  جریان حداکثر

۱۰V کیلو اهم ۱۰تا   4.7 خارجی   پتانسیومتر برای تغذیه منبع فرکانس تنظیم برای تغذیه منبع 

  ورودی
 آنالوگ

 

GND-AI1 ورودی ولتاژ محدوده. ۱ ۱  آنالوگ ورودی ترمینال  :DC 0V ۱۰ تاV ، 
 بازخورد  یا شده داده PID.  فرکانس تنظیم برای  استفاده. ۲

GND-AI2 آمپر میلی  ۲۰ تا آمپر میلی  ۰:  ورودی جریانمحدوده.  ۱ ۲ آنالوگ ورودی ترمینال. 
 بازخورد  یا شده داده PID  فرکانس تنظیم برای  استفاده. ۲

  خروجی 
 آنالوگ

GND-OF  آنالوگ  خروجی 

 جریان  محدودهو   ولت ۱۰ تا ولت   ۰: خروجی ولتاژ  محدوده
  متر  ولت به اتصال قابل . آمپر میلی  ۲۰ تا آمپر میلی ۰: خروجی

  سوئیچ شدن جهت نمایش   قابلیت تواند  می ،DC ولت ۱۰
 شود   خروجی جریان ، خروجی  ولتاژ فرکانس،

+48۵ - RS 485 
 ارتباط 

RS 485 خارج   با سریال  ارتباط برای  ترمینال 

 سیگنال
 خروجی 

BK-V۱۲ کنید  وصل را خارجی ترمز یونیت  خروجی ترمز  سیگنال 

  خروجی 
 رله

A1,B1,C1 
 J1,J2 رله  کنتاکت

A1، C1  ًمعمولا NO هستند  .B1، C1  ًمعمولا NC هستند  .
اولین رله ی در زمان  خروجی کارخانه  فرض  پیش تنظیمات

RUN   است  شدن اینورتر فعال میشود 
A2,C2 

  ورودی
 کاره چند

S1 کارخانه  فرض  پیش تنظیمات منظوره چند  ورودی ترمینال FWD  است 
S2 کارخانه  فرض  پیش تنظیمات منظوره چند  ورودی ترمینال REV  است 
S3 است  خارجی  خطای  ورودی است  کارخانه  فرض  پیش تنظیمات منظوره چند  ورودی ترمینال 
S4 است  خطا  بازنشانی کارخانه فرض  پیش تنظیم منظوره چند  ورودی ترمینال 
S5 کارخانه، فرضپیش  تنظیمات منظوره چند  ورودی ترمینال JOG FWD  است 
S6 کارخانه، فرضپیش  تنظیمات منظوره چند  ورودی ترمینال JOG REV  است 

COM برای  مشترک ترمینال کاره چند  ورودی مشترک ترمینال S6-S1 
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 : توجه 

۱  COM  برای  مشترک ترمینال S6-S1 ،است GND برای مشترک  ترمینال AI1,AI2، FI، FO، BK لطفا به ارت متصل نشوند..  است. 

  جدا با جریان بالا قدرت  مدار  از  را  های مار فرمان سیم  که شوید مطمئن و  کنید استفاده کنترل مداربه  اتصال  برای جفت کابل شیلدار از ۲

 کنید

 . استفاده شود کنترل مدار اتصال برایمیلیمتر مربع  ۰.7۵از کابل با سطح مقطع ا۳

 .  شود کنترل مدار به  آسیب باعث است  ممکنزیاد  ورودی جریان 4

 

 کنترلی   های   ترمینال  کشی   سیم  شرح  ۳-   ۵  - ۲

 ورودی آنالوگ ترمینال (۱

 امکان حد تا باید کابل طول شود،  استفاده  شیلدار   کابل  از باید گیرد، می  قرار خارجی تداخل  تأثیر  تحت راحتی به آنالوگ سیگنال که  آنجایی از

  تداخل معرض در آنالوگ سیگنال  که صورتی  در .  است شده داده نشان  6.۱-۲ شکل   در  که همانطور نباشد، متر  ۲۰ از  بیشتر و  باشد کوتاه

  شده  داده نشان  6.۲-۲ شکل   در که همانطور ، شود  نصب   مغناطیسی حلقه یا فیلتر خازن  با باید آنالوگ سیگنال منبع سمت باشد، شدید

 . است

 

 آنالوگ   ورودی   ترمینال  کشی  سیم  نمودار   6.۱-۲  شکل 
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 آنالوگ   ورودی  ترمینال  پردازش  کشی   سیم  نمودار   6.۲-۲  شکل 
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 دیجیتال   ورودی  ترمینال  (۱

 اقدامات باید ،فرمان به اینورتر هنگامی. نباشد  متر ۲۰ از بیش آن کشی سیم فاصله که  دارد  شیلدار   کابل  از استفاده به  نیاز  کلی طور به

 .کنید استفاده CONTACT CONTROL حالت  از شود  می توصیه .شود انجام تغذیه  منبع در تداخل از جلوگیری  برای  لازم  فیلترینگ

 SINK  کشی  سیم  حالت   DI  ترمینال  کشی   سیم  روش   الف 

 

 SINK  کشی  سیم  حالت   6.۳-۲  شکل 

  ۲4پورت  به J9 توسط جامپر SP باید حالت  اگر از منبع داخلی  اینورتر استفاده می شود دراین است اتصال های  حالت  ترین رایج  از یکی این

 باید J9 جامپر  کنید، می استفاده  خارجی تغذیه منبع  از اگر. کنید وصل  خارجی را  به صفر ولت کنترلر  اینورتر COM و .شود متصل ولت مثبت

دراین حالت ورودی   اینورتر را به صفر ولت منبع خارجی وصل نمایید COMو  کنید وصل  SP به را خارجی مثبت تغذیه منبع  و شود  برداشته

 .های اینورتر با صفر ولت فعال می شوند

 SOURCE  کشی سیم   حالت  DI  ترمینال  کشی  سیم  روش   ب 

 
 SOURCE  کشی   سیم  حالت   6.4-۲  شکل 

را  به   اینورتر   مثبت ولت  ۲4 و .شود  متصل  COM پورت به J9 جامپرتوسط  SP باید حالت  ایناینورتر استفاده می شود در  داخلی  اگر از منبع

  را   خارجی منفی تغذیه منبع  و شود،  حذف باید J9 جامپر کنید،  می استفاده خارجی تغذیه  منبع از اگر .کنید وصل خارجی  کنترلر   ولت مثبت ۲4

 .ولت فعال می شوند ۲4در این حالت ورودی های اینورت با مثبت  کنید وصل  SP به

 دیجیتال   خروجی  ترمینال  (۱

   رله  پیچ سیم  طرف دو در جذب دیود  ایی را فعال نمود ضروری است که از یک رله   DOنیاز است توسط ترمینال های خروجی که هنگامی

 .  بیند می آسیب  راحتی  به داخلی اینورتر dc ولت  ۲4+ تغذیه منبع .در صورت عدم استفاده استفاده نمود

در صورت عدم قرار گیری صحیح قطب ها منبع داخلی درایو   .شود نصب  درستی به  زیر تصویر مطابق باید جذب دیود  قطب های:   احتیاط

 بلافاصله میسوزد.

External controller Inverter control board

NPN

3.3Ω

0V COM

DI5
4.7K

Signal

+VCC +24V

DI1

SP

4.7K

+24V

External controller
Inverter control board

PNP

3.3Ω

0V COM

DI5
4.7K

Signal

+VCC +24V

DI1

SP

4.7K

+24V
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 دیجیتال   خروجی  ترمینال  کشی  سیم  نمودار   6.۵-۲  شکل 

 آماده به کار موازی اینورتر  مدار   6  - ۲

  مطابق شکل  کار به آماده مدار یک  لطفا اتفاق، این از جلوگیری   برای. شود دیگری حوادث  یا بزرگ  های خرابی  باعث  است ممکن اینورتر  ی خطا

 .کنید اضافه امنیت از اطمینان برای زیر

 .هستند جهت   یک در اینورترخروجی    فاز و  ورودی فاز که شوید مطمئن کنید، آزمایش و  تأیید را  کار به آماده مدار ی مشخصه: نکته

 
 7.۱-۲  شکل 

 

Relay

COM

+24V

DO

DNV510
Diode

T

R

S
Inverter

R

Interlock AC contactor

3-phase AC power supply

M 

3~T

S

U

V

W

MCC1

MCC2

FE550 

FE550 
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 اتصالات . III  بخش 

 اتصال با دستگاه های جانبی  ۳-۱

 جانبی   های دستگاه  کشی   سیم نمودار ۳-۱-۱
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 FE550  جانبی  الکتریکی   قطعات  ۳-۱-۲

 توضیحات  مکان نصب  قطعه   نام

کشی بیش از حد تجهیزات پایین دستی مدار را قطع   جریان در صورت  در ابتدای مدار ورودی  کلید مینیاتوری 
 میکند 

  از را برعهده دارد اینورتر کردن خاموش و  کردن روشن  بین کلید مینیاتوری و اینورتر  کنتاکتور 
 .شود اجتناب باید دقیقه  در بار یک حداقل   مکرر  خاموش /روشن

 سمت ورودی اینورتر  AC ورودی  راکتور

 : ورودی  سمت  در توان  ضریب بهبود
  حذف  موثر طور  به را  ورودی  سمت  بالا مرتبه های  هارمونیک. ۱

  شکل  تغییر دلیل  هب   تجهیزات سایر  به رساندن آسیب از و میکند
 .می کند جلوگیری ولتاژ   موج

  ورودی ولتاژ  دلیل  به نامتعادل ورودی جریان بردن بین از. ۲
 نامتعادل

 سمت ورودی اینورتر  EMCفیلتر ورودی 

 اینورتر؛ رادیویی تداخل   و خارجی  رسانایی  کاهش.  ۱
 کاهش  را  اینورتر به ورودی قدرت  از جریان رسانایی  تداخل.  ۲

 .یابد بهبود اینورتر تداخل ضد ظرفیتاین باعش میشود  دهید،
  شده داده نشان  زیر  صورت  به EMI  فاز ۳ فیلتر رایج  اندازه .  ۳

 : است
  چهار  فاز ۳ یا   خط  سه  فاز ۳ تغذیه منبع نوع را مشخص کنید که  

  سعیو،باشد کوتاه امکان حد  تا زمین سیم.  است فاز  تک یا خط
 .نصب مایید اینورتر نزدیک  را  فیلتر کنید

 مناطق مسکونی، مناطق در  اینورتر که هنگامی را  EMI  فیلتر لطفاً 
  برای بیشتری تقاضای که شرایطی  همچنین و  علمی مناطق تجاری،

   شرایط یا استفاده کنید  است نیاز  مورد  رادیویی  تداخل از جلوگیری 
قابلیت    در غیر اینصورت  ،را اجرا کنید CE ، UL ، CSA استاندارد 
 ، بی اثر خواهد بود  تداخل ضد تجهیزات

 . کنید برقرار ارتباط  شرکت با لطفاً   فیلتر، به نیاز صورت  در

  می  نیاز به توجه با  FE550 سری DCراکتور ورودی 
 .کند اتخاذ  را  خارجی  DC راکتور  تواند

 : ورودی  سمت  در توان  ضریب بهبود
 حرارتی  پایداری و کلی  وری  بهره بهبود. ۱
  ورودی سمت  در بالا  مرتبه های  هارمونیک تأثیر موثر  طور به. ۲

  و  خارجی رسانایی   کاهشباعث  ورا کاهش میدهد   اینورتر
 . می شود رادیویی تداخل 

 ACخروجی  راکتور
 

سمت خروجی اینورتر بین موتور و  
 اینورتر نزدیک به اینورتر

 

  دور اینورتر از موتور  وقتی. دارد  بالایی هارمونیک عموماً  اینورتر
  هارمونیک دارد، وجود مدار در زیادی های  خازن  که  آنجایی از است،

  را   زیر نتایج و شوند  می مدار در  رزونانس ایجاد باعث  خاصی  های
 : داشت  خواهند همراه به

  مدت  برای  موتور  به  رساندن  آسیب  و  موتور  عایق عملکرد کاهش. ۱
 طولانی 

 اینورتر  مکرر  حفاظت  کردن   عمل و   بزرگ نشتی   جریان   ایجاد . ۲
  بیشتر  متر  ۱۰۰  از موتور  و   اینورتر  بین  فاصله   اگر کلی،  طور  به . ۳

 . شود  نصب   باید خروجی   AC راکتور  شود، 

 خروجی  EMI فیلتر
سمت خروجی اینورتر بین موتور و  

 اینورتر نزدیک به اینورتر
 

  در شده  تولید خط  نشتی   جریان و  مزاحم صدای توانند می اتصالات
 .کنند مهار  را  خروجی  سمت

 ۱.۱-۳:    جدول 

 و مقاومت ترمز   ترمزواحد   ۳-۲

  ٪ ۵۰ ترمز   گشتاور حداکثر .داشت خواهد وجود   اینورتر داخل  در ترمز  واحد کنند، می انتخاب  را  دار ترمز  راز نوع اینورت مشتریان که هنگامی

 . کنید مراجعهجهت انتخاب مقاومت ترمز مطابق با کیلو وات اینورتر انتخاب شده   زیر جدول  به لطفاً . است

 W  ترمز  مقاومت  قدرت  Ω ترمز  مقاومت کیلووات   اینورتر   قدرت  مشخصات 

 8۰ ۲۰۰ ۰.4 ولت  ۲۲۰
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۰.7۵ ۲۰۰ 8۰ 

۱.۵ ۱۰۰ ۲۵۰ 

۲.۲ 7۵ ۲۵۰ 

4.۰ 4۰ 4۰۰ 

 ولت  ۳8۰

۰.7۵ 7۵۰ 8۰ 

۱.۵ 4۰۰ ۲۵۰ 

۲.۲ ۲۵۰ ۲۵۰ 

4.۰ ۱۵۰ 4۰۰ 

۵.۵ ۱۰۰ ۵۰۰ 

7.۵ 7۵ 8۰۰ 

۱۱ ۵۰ ۱۰۰۰ 

۱۵ 4۰ ۱۵۰۰ 

۱8.۵ ۳۰ 4۰۰۰ 

۲۲ ۳۰ 4۰۰۰ 

۳۰ ۲۰ 6۰۰۰ 

۳7 ۱6 9۰۰۰ 

4۵ ۱۳.6 9۰۰۰ 

۵۵ ۱۰ ۱۲۰۰۰ 

7۵ 6.8 ۱8۰۰۰ 

9۰ 6.8 ۱8۰۰۰ 

۱۱۰ 6 ۱8۰۰۰ 
 ۱  .   ۲-۳:    جدول 

 
  لطفا  ،از کیلوواتبیشتر  در صورت استفاده از اینورتر های با کیلواتکنید  اعلام   ترتیب  به  لطفا  دارید،  نیاز  فوق  جدول  در  جانبی  لوازم   به  اگر

 باید   از این مدل ها استفاده میکنید    اگر  .هستند  داخلی   ترمز   فاقد  اینورتر با کیلوات بیشتر از    های  دلم.کنید  استفاده   FE550  ترمز  یونیت  از
 . کنید  انتخابجهت نصب مقاومت ترمزی بر روی آن   را  FE550 ترمز   یونیت   لطفا شود،  مجهز ترمز مدار بهاینورتر 
 :   خارجی   DC  راکتور  نصب 

 اصلی  مدار DC+2 و DC+1 بین  اتصال باید نصب، هنگام. است سفارش   قابل  نیاز  به  توجه با  خارجی  DC راکتور ،FE550 سری  اینورتر برای
  هیچ  DC+2  و  DC+1  اینورتر  هایپایانه  و   راکتور  هایپایانه  بین  کشی سیم  کنید،  وصل   DC+2  و  DC+1  به  را   راکتور  سپس  و  .کنید  باز  را   اینورتر
 . شود  نمی استفاده دیگر DC+2 و DC+1 بین اتصال کانکتور ،dc راکتور  نصب از پس. ندارند قطبی

 کنتاکتور   و   کابل   ،   مدار   کننده  قطع   مشخصات  ۱ - ۳-۲

 خروجی / ورودی   کابل  MCCB Aکلیدمینیاتوری  مشخصات 
 mm2مسی   هسته  کابل 

 A  کنتاکتور   نامی  جریان 
 ولت  ۲۲۰ یا   ولت   ۳8۰  ولتاژ

FE550-R40G2 ۱۰A ۱.۵ ۱۰ 

FE550-R75G2 ۱6A ۲.۵ ۱۰ 

FE550-1R5G2 ۲۰A ۲.۵ ۱6 

FE550-2R2G2 ۳۲A 4 ۲۰ 

FE550-004G2 4۰A 6 ۲۵ 

FE550-5R5G2 6۳A 6 ۳۲ 

FE550-7R5G2 ۱۰۰A ۱۰ 6۳ 

FE550-011G2 ۱۲۵A ۱۰ 9۵ 

FE550-015G2 ۱6۰A ۲۵ ۱۲۰ 

FE550-018G2 ۱6۰A ۲۵ ۱۲۰ 

FE550-022G2 ۲۰۰A ۲۵ ۱7۰ 
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FE550-030G2 ۲۰۰A ۳۵ ۱7۰ 

FE550-037G2 ۲۵۰A ۳۵ ۱7۰ 

FE550-045G2 ۲۵۰A 7۰ ۲۳۰ 

FE550-055G2 ۳۱۵A 7۰ ۲8۰ 

FE550-R75G3 ۱۰A ۱.۵ ۱۰ 

FE550-1R5G3 ۱6A ۱.۵ ۱۰ 

FE550-2R2G3 ۱6A ۲.۵ ۱۰ 

FE550-004G3 ۲۵A ۲.۵ ۱6 
 

FE550-5R5G3 ۲۵A 4 ۱6 

FE550-7R5G3 4۰A 4 ۲۵ 

FE550-011G3 6۳A 6 ۳۲ 

FE550-015G3 6۳A 6 ۵۰ 

FE550-018G3 ۱۰۰A ۱۰ 6۳ 

FE550-022G3 ۱۰۰A ۱۰ 8۰ 

FE550-030G3 ۱۲۵A ۱6 9۵ 

FE550-037G3 ۱6۰A ۲۵ ۱۲۰ 

FE550-045G3 ۲۰۰A ۳۵ ۱۳۵ 

FE550-055G3 ۲۵۰A ۳۵ ۱7۰ 

FE550-075G3 ۳۱۵A 7۰ ۲۳۰ 

FE550-093G3 4۰۰A 7۰ ۲8۰ 

FE550-110G3 4۰۰A 9۵ ۳۱۵ 

FE550-132G3 4۰۰A 9۵ ۳8۰ 

FE550-160G3 6۳۰A ۱۵۰ 4۵۰ 

FE550-187G3 6۳۰A ۱8۵ ۵۰۰ 

FE550-200G3 6۳۰A ۲4۰ ۵8۰ 

FE550-220G3 8۰۰A ۱۵۰x2 6۳۰ 

FE550-250G3 8۰۰A ۱۵۰x2 7۰۰ 

FE550-280G3 ۱۰۰۰A ۱8۵x2 78۰ 

FE550-315G3 ۱۲۰۰A ۲4۰x2 9۰۰ 

FE550-355G3 ۱۲8۰A ۲4۰x2 96۰ 

FE550-400G3 ۱۳8۰A ۱8۵x3 ۱۰۳۵ 

FE550-500G3 ۱7۲۰A ۱8۵x3 ۱۲9۰ 
 ۲. ۲-۳:    جدول 
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 کلید  صفحه   عملکرد  .   IV  بخش 

 رابط نمایش  ۱ - 4

  قابل  عملیات  پنل  طریق از توقف   و شروع  اینورتر عملکرد   کنترل اینورتر، عملکرد  بر نظارت  عملکرد، پارامتر اصلاح
 : است شده داده نشان زیر صورت  به آن عملکرد  ناحیه  و شکل. است انجام

 

 

 ۱  .   ۱-4  شکل 

 توضیحات عملکرد پنل عملیاتی 

 توضیحات  کلید پارامتر صفحه 
F/R نشانگر حرکت رو به جلو/معکوس 

 حرکت رو به جلو : ON روشن 
 حرکت معکوس: OFF خاموش

RUN اندازی نشانگر وضعیت راه 
 در حال کار : روشن

 در حالت توقف : خاموش
L/R نشانگر منبع فرمان 

 کنترل از طریق ترمینال: روشن
 کلید کنترل از طریق صفحه: خاموش
 کنترل از راه دور کنترل ارتباطی : زن چشمک

 

TUNE/TC  نشانگر تنظیم / خطا 
 حالت کنترل گشتاور :  روشن

 حالت تنظیم تیونینگ :  زن آرامچشمک
 وضعیت خطا:  زن سریعچشمک
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 ۲  .   ۱-4  جدول 

  

Hz A V  نشانگر واحد 
Hz :واحد فرکانس 

A :واحد جریان 
V : واحد ولتاژ 

 ناحیه نمایش دیجیتال نمایشگر دیجیتال
های  رقم، نمایش فرکانس تنظیمی، فرکانس خروجی، داده ۵با  LED نمایشگر

 مختلف مانیتورینگ، کدهای هشدار و غیره
PRG + >>/SHIFT = QUICK های منو بر  کد انتخاب حالت منو، تغییر حالت

فرض حالت  به طور پیش PP.03اساس مقدار 
 پارامترهای عملکردی

PROG ریزی کلید برنامه 
 ورود یا خروج از منوی اصلی 

/>>SHIFT  کلید شیفت 
در حالت توقف یا در حال اجرا، برای انتخاب چرخشی پارامترهای نمایشی  

شود؛ در هنگام تغییر پارامترها، برای انتخاب رقم پارامتر جهت  استفاده می
 تغییر

 

ENTER کلید تأیید 
 ورود تدریجی به صفحه منو، تأیید تنظیم پارامترها

 

 کلید افزایش ∧
 افزایش داده یا کد تابع

 

 کلید کاهش ∨
 کاهش داده یا کد تابع

 

MK  کلید انتخاب چندمنظوره 
 P7.01برای انتخاب عملکردهای مختلف طبق پارامتر 

 

 پتانسیومتر پتانسیومتر
 تنظیم شده است  4روی مقدار  P0.03فرض به طور پیش

 

باشد، تنظیم فرکانس با   ۲- ۱روی برد کنترل در وضعیت   J6اگر جامپر 
 شود کلید انجام میپتانسیومتر صفحه

 

انجام   AI3 باشد، تنظیم فرکانس از طریق ترمینال ۳-۲روی   J6اگر جامپر 
 شود می

 

RUN اندازیکلید راه 
 شود کلید استفاده میبرای شروع به کار اینورتر در حالت کنترل صفحه

 

STOP/RESET  توقف / ریست 
شود؛ در حالت هشدار، در حالت کار، با فشردن این کلید، دستگاه متوقف می

های این کلید توسط کد تابع  شود؛ ویژگیبا این کلید عملیات ریست انجام می
P7.02 شودمحدود می 
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 پارامتر مثال هایی برای تنظیم   ۲ - 4

 توصیف پارامتر ها و اصلاح آنها 

  ：شامل   منو  سطح سه  اینمی باشد   پارامتر  تنظیمات انجام برای  منو سطح  سه  دارای   FE550  اینورتر پنل کاربری 
  منو سطح عملکرد  کدهایمقدار  تنظیم →    ۲  سطح منو  عملکرد های کد  →   ۱  سطحمنو   گروه پارامتر های عملکرد 

 . است  زير شكل  عملكرد  مانند  عمليات. ۳
 

 
 ۱.   ۲  - 4  جدول 

 
. بازگردید   ۲  سطح   منوی  به   تا   دهید   فشار   را  ENTER  کلید   یا   PROG  کلید   ، ۳  سطح   منوی   در   کار   هنگام :   احتیاط 
  می   ذخیره  تنظیمات   پارامتر   ، ENTER  کلید   دادن   فشار   با   که   است   این   در   PROG  و   ENTER  کلیدهای   بین   تفاوت 

  که   حالی   در   شود،   می   منتقل بعدی   عملکرد  کد   به   خودکار   طور   به   سپس   و   گردد   می   باز   ۲  سطح   منوی   به   و   شود 
 خواهد   باز   فعلی عملکرد    کد   به   و   ، .  ۲  سطح   منوی  به   ذخیره  بدون   مستقیماً   PROG کلید   دادن   فشار   با 

  نشان   پررنگ  بیت .  بگیرید   نظر   در   مثال   عنوان   به   را    هرتز   ۱۵.۰۰  تا   هرتز   ۱۰.۰۰  از     P3.02 عملکرد  کد   اصلاح . گشت 
 . است   زن  چشمک   بیت   دهنده 

 
 ۲ .   ۲-4  جدول 

  تغییر  قابل  عملکرد  کد   آن  که   دهد   می  نشان   باشد،   نداشته   زن  چشمک   بیت   پارامتر   اگر   ، ۳  سطح   منوی   در 

 :  از   عبارتند   احتمالی   دلایل.  نیست 

  های  کد   واقعی، مقدار    تشخیص عملکرد    کدهای   مانند   است،   تغییر   قابل  غیر   عملکرد  های کد بعضی از    ۱

 .غیره  و   اجرا  حال   در   رکورد  عملکرد

  تغییر   را  آن  توان   می   دستگاه   توقف   از   پس   اما  داد   تغییر   اجرا  حال   در   وضعیت   در   توان   نمی   را  عملکرد  کد   ۲

 .داد

 پارامتر   نمایش   حالت ۲-  ۲ - 4
 کاربر   واقعی نیازهای به توجه  با عملکرد  پارامترهای مختلف اشکال مشاهده برای عمدتاً  پارامتر نمایش حالت 

 : به شرح زیر وجود دارد  نمایش حالت  نوع  ۳ .است شده ایجاد
 توضیحات  نام 
 . دارد  وجود   در این اینورتر P0 ~ PF , A0 ~ AF , U0 ~ UF عملکرد  هایپارامتر گروه  عملکرد  هایپارامتر مد

level 0 menu level 1 menu level 2 menu level 3 menu

PRG ENTER

PRG

PRG

ENTER

ENTER

Parameter set 

modification

Function parameter 

choice modification

Function parameter 

value modification

PRG

PRG

PRG

PRG

ENTER

ENTER

>>SHIFT

ENTER
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  کاربر  .کرد  تنظیم PE گروه  طریق از توان  می را شوند داده نمایش باید که  پارامترهایی کاربر ی توسط تنظیم پارامتر های مد
 را متناسب با نیازش تعیین میکند عملکرد  پارامترهای

 تطابق ندارد  کارخانه فرض پیش پارامترهای با ی اصلاحی توسط کاربر هاپارامتر مد
 ۳  .   ۲-4  جدول 

 :  شوند می تنظیم زیر  صورت  به ، PP.02 , PP.03 مربوطه عملکرد  پارامترهای
 

PP.02 

 پیش مقدار امد نمایش پارامتر ه
 فرض

۱۱ 

 رنج تنظیم

1bit گروه  نمایش انتخاب U 
 نمایش  بدون ۰
 نمایش  ۱

10bit گروه  یک نمایش انتخاب 
 نمایش  بدون ۰
 نمایش  ۱

PP 03 

مد نمایش پارامتر ها 
 فردی  پارامترهای

 مقدارپیش
 ۰۰ فرض

 رنج تنظیم

1bit کاربر  پارامترگروه  نمایش انتخاب 
 نمایش  بدون ۰
 نمایش  ۱

1bit اصلاحی  پارامترگروه  نمایش انتخاب 
 نمایش  بدون ۰
 نمایش  ۱

 4  .   ۲-4  جدول 
 دادن  فشار با توانید  می ، PP.0 3  دارد  وجود  جداگانه پارامتر حالت نمایش  انتخاب در بیتی  ۱ نمایشگر که هنگامی
 .کنید وارد   را  مختلف  پارامترهای نمایش  حالت ،PROG+>>/SHIFT کلید همزمان

 
 :  پارامتر هر نمایش کدهای

 نمایش  پارامتر  نمایش مد

  FunC- عملکرد  پارامتر مد

  USET- کاربر تنظیم پارامتر مد

  کاربر   توسط U--C- پارامتر مد تغییر
 ۵  .   ۲-4  جدول 

 :  زیر شرح  به حالت تغییر
 .کاربر تنظیم پارامتر  حالت به فعلی  عملکرد  پارامتر حالت  تغییر  برای:  مثال عنوان به

 
 6  .   ۲-4  شکل 

 

PRG+>>SHIFT ENTER
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 شده توسط کاربر حالت عملکرد پارامترهای تنظیم  4-2-3

 صورت منظور بررسی سریع و اصلاحات آسان طراحی شده است. حالت نمایش بهمنوی تنظیمات کاربر به

«uP3.02» شود که بیانگر پارامتر تابعنشان داده می P3.02  است. تغییر پارامترها در منوی تنظیمات کاربر، همان

انتخاب   PE پارامترهای تابع در منوی تنظیمات کاربر از گروه.ریزی معمولی را دارد تأثیر تغییر در حالت برنامه

تنظیم شود، یعنی هیچ  P0.00 روی PE کند: وقتیپارامترهای تابع را به این صورت تعیین می PE شوند. گروهمی

 «NULL» توان تنظیم کرد. اگر هنگام ورود به منو عبارت تابع را می ۳۰پارامتری انتخاب نشده است. در مجموع 

 .ه این معناست که منوی تنظیمات کاربر خالی استنمایش داده شود، ب

 :اندپارامتر در ابتدا ذخیره شده ۱6برای سهولت کاربر، 

 توضیح  پارامتر 

P0.01  حالت کنترل 
P0.02 انتخاب منبع فرمان 
P0.03  انتخاب منبع فرکانس اصلی 
P0.07 انتخاب منبع فرکانس 
P0.08 شدهفرکانس از پیش تعیین 
P0.17 گیری زمان شتاب 
P0.18  زمان کاهش سرعت 
P3.00 تنظیم منحنی V/F 
P3.01  تقویت گشتاور 
P4.00 انتخاب عملکرد ترمینال S1 
P4.01 انتخاب عملکرد ترمینال S2 
P4.02 انتخاب عملکرد ترمینال S3 
P5.04  انتخاب خروجی DO1 
P5.07  انتخاب خروجی AO1 
P6.00 اندازی حالت راه 
P6.10  حالت توقف 

 .شده را مطابق با نیاز خاص خود تغییر دهندتوانند پارامترهای تنظیمکاربران می

 ثابت   پارامتر   روش  بررسی   4-   ۲ - 4
  تواندمی.  داد  نمایش  توان  می  را   وضعیت  پارامتر  چندین  است،  کار  حال  در  یا  توقف  وضعیت  در  اینورتر  که  هنگامی
  ۲پارامتر  P7.04  ،۱  اجرا   حال  در  پارامتر  P7.03  عملکرد   کدهای  با  باینری  بیت  صورت   به  پارامتر  این  آیا  که  کند  انتخاب

:    دارد   وجود  اجرا  حال   در   حالت  پارامتر  4  توقف،  وضعیت  در.شود   داده  نمایش  توقف  پارامتر   P7.05  و  اجرا  حال   در
.  است  فرض   پیش  نمایشگر  آنها  از   که  AI2  آنالوگ  ورودی  ولتاژ   ،AI1  آنالوگ  ورودی  ولتاژ   باس،  ولتاژ  تنظیم،  فرکانس

 مقدار  ،AI3  آنالوگ   ورودی   ولتاژ   ،DO  خروجی   وضعیت   ،  S  ورودی  وضعیت :    ترتیب   به   نمایشگر  پارامترهای   سایر 
  پالس   فرکانس  PID،  PULSE  مجموعه  بار،   سرعت  نمایش  ،PLC  اجرای  مراحل  واقعی،  طول  مقدار  واقعی،  شمارش 

 پارامتر.  شود  می  تعیین  باینری  بیت  انتخاب  P7.05  تابع  کد  توسط  نمایش  عدم  یا  نمایش  شده  رزرو   پارامتر  ۳  و  ورودی
  دارد،  وجود اجرا حال در  وضعیت  پارامتر  ۵  مجموع در  اجرا،  حال در  وضعیت  در.کند می  تغییر  ترتیب  به شده  انتخاب

 نمایشگر   آنها  از  یک  کدام  خروجی،  جریان  خروجی،  ولتاژ  باس،  ولتاژ  اجرا،  حال  در  فرکانس  اندازی،   راه  فرکانس:    جمله  از
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  وضعیت   ،DI  ورودی  وضعیت   خروجی،  گشتاور  خروجی،  توان:    ترتیب  به  نمایشگر  پارامترهای   سایر.  هستند  فرض  پیش
  مقدار   واقعی،  شمارش   مقدار  ،AI3  آنالوگ  ورودی   ولتاژ  ،AI2  آنالوگ  ورودی  ولتاژ  ،AI1  آنالوگ  ورودی  ولتاژ   ،DO  خروجی

 تعیین  P7.03  تابع  کد  توسط  نمایش  عدم  یا  نمایش.  غیره   و  PID  بازخورد   ،PID  مجموعه  خطی،  سرعت  واقعی،  طول
  خاموش   از  بعد  اینورتر  که  هنگامی.کند  می   تغییر  ترتیب  به  شده  انتخاب  پارامتر.  P7.04  باینری  بیت   انتخاب.    شود  می

  شده   انتخاب  فرض   پیش  عنوان  به  شدن  خاموش   از  قبل  که  است  پارامتری   نمایش  پارامتر  شود،  می  روشن   شدن
 .است

 عبور   رمز   تنظیم  ۵-   ۲ - 4
می    محافظت  کاربر   عبور   رمز   از  .اینورتر  است   کاربر  عبور   رمز   مقدار آنشود،  تنظیم  صفر   غیر  مقدار  روی   PP.00  وقتی
  می   فشار  را   PRG  کلید  دوباره  کاربر  که  هنگامی.  شود  می  فعال  عملکرد   کد  ویرایش  وضعیت  از  خروج  از  پس  کند و
  عمومی  منوی  وارد   تواند  نمی  کاربر  یا  کند،  وارد   را   کاربر  عبور  رمز   باید  کاربر  تا  شود  می  داده  نمایش"  -----"  دهد،
 را  PP.00 تنظیمات و کرده وارد   عبور رمز طریق از را  مربوطه رابط باید کاربر عبور، رمز از حفاظت عملکرد  لغو  برای.شود

 .دهد تغییر ۰ به
 
 

 موتور های    پارامتر   خودکار  تنظیم  6-  ۲ - 4
اینورترRUN   از  قبل :  کنترل  وکتور  حالت    سری   اینورتر.  کند  وارد   دقت  به  را   موتور  پلاک  پارامترهای  باید  کاربر  ،شدن 

FE550  پارامترهای  به  وابسته  بسیار   کنترلوکتور    های   روش.  داشت  خواهد مطابقت     پلاک موتور  استاندارد   پارامتر  با  
 تنظیم   روش.آورد   دست  به   دقیقرا    موتور  پارامترهای  باید  خوب،  کنترل  عملکرد   آوردن  دست   به  برای  هستند،  موتور

  سپس   .کنید  انتخاب  پنل   از  فرمانمرجع    عنوان  به  را     P0.02    فرمان  منبع  استابتدا  زیر   شرح  به  موتور  پارامتر  خودکار
 : تنظیم نماییدموتور واقعی پارامتر با  مطابق های زیر را پارامتر
 

 انتخاب نوع موتور  :  P1.00 ۱موتور 
P1.01  :  قدرت نامی موتور 
P1.02  :  ولتاژ نامی موتور 
P1.03  :  جریان نامی موتور 
P1.04  :  فرکانس نامی موتور 
P1.05  : سرعت چرخش نامی موتور 

 انتخاب نوع موتور  :  A2.00 ۲موتور 
A2.01  :  قدرت نامی موتور 
A2.02  :  ولتاژ نامی موتور 
A2.03  :  جریان نامی موتور 
A2.04  :  فرکانس نامی موتور 
A2.05  : سرعت چرخش نامی موتور 

 انتخاب نوع موتور  :  A3.00 ۳موتور 
A3.01  :  قدرت نامی موتور 
A3.02  :  ولتاژ نامی موتور 
A3.03  :  جریان نامی موتور 
A3.04  :  فرکانس نامی موتور 
A3.05  : سرعت چرخش نامی موتور 
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 انتخاب نوع موتور  :  A4.00 4موتور 
A4.01  :  قدرت نامی موتور 
A4.02  :  ولتاژ نامی موتور 
A4.03  :  جریان نامی موتور 
A4.04  :  فرکانس نامی موتور 
A4.05  : سرعت چرخش نامی موتور 

 
 7 .   ۲-4  جدول 

 تنظیم پارامترهای موتور آسنکرون :  مثال

 

 A2.37  ،A3.37 ،A4.37ترتیب  به  4و    ۳،  ۲برای موتورهای   P1.37اگر موتور و بار کاملاً از هم جدا شوند، لطفاً پارامتر  

کلید فشار دهید؛ در این را روی صفحه RUNتنظیم کامل ماشین آسنکرون قرار دهید. سپس کلید   2را روی مقدار  

 :طور خودکار پارامترهای زیر مربوط به موتور را محاسبه خواهد کرد حالت، اینورتر به

 

 پارامترها  موتور 
 مقاومت استاتور موتور آسنکرون  : P1.06 ۱موتور 

P1.07 :  مقاومت روتور موتور آسنکرون 
P1.08 :  اندوکتانس نشتی موتور آسنکرون 
P1.09 :  اندوکتانس متقابل موتور آسنکرون 
P1.10 :باری موتور آسنکرون جریان بی 

 مقاومت استاتور موتور آسنکرون  : A2.06 ۲موتور 
A2.07 :  مقاومت روتور موتور آسنکرون 
A2.08 :  اندوکتانس نشتی موتور آسنکرون 
A2.09 :  اندوکتانس متقابل موتور آسنکرون 
P2.10 :باری موتور آسنکرون جریان بی 

 مقاومت استاتور موتور آسنکرون  : A3.06 ۳موتور 
A3.07 :  مقاومت روتور موتور آسنکرون 
A3.08 :  اندوکتانس نشتی موتور آسنکرون 
A3.09 :  اندوکتانس متقابل موتور آسنکرون 
P3.10 :باری موتور آسنکرون جریان بی 

 مقاومت استاتور موتور آسنکرون  : A4.06 4موتور 
A4.07 :  مقاومت روتور موتور آسنکرون 
A4.08 :  اندوکتانس نشتی موتور آسنکرون 
A4.09 :  اندوکتانس متقابل موتور آسنکرون 
P4.10 :باری موتور آسنکرون جریان بی 

 

 8 .   ۲-4  جدول 
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، A2.37 ،A3.37ترتیب به 4و  ۳، ۲برای موتورهای  P1.37اگر موتور و بار قابل جداسازی کامل نباشند، لطفاً پارامتر 

A4.37  تنظیم ایستای ماشین آسنکرون قرار دهید، سپس کلید  1را روی مقدارRUN کلید فشار دهیدرا روی صفحه 
 

 تست در حال اجرا  ۳  - 4

   FE550   عمومی برای کاربری   کارخانه تنظیم مقدار
 

 توضیحات  کارخانه   تنظیمات  کد 

P0.01 ۰  سنسور  بدون کنترلوکتور SVC 

P0.02 ۰ کلید صفحه  راه اندازی اینورتر از طریق فرمان  کانال   
LED OFF   

P0.03 4 AI3  کلید  صفحهبر روی پتانسیومتر 

 
 پارامترها، خودکار تنظیم از پس کنند، می تنظیمصحیح مقادیر  با   را  P1.00 ~ P1.05 موتور پارامترهای کاربران
  طریق از توان  می را فرکانس که  حالی  در کرد، کنترل کلید صفحه  طریق از مستقیماً  توان  می را موتور عملکرد 

 . کرد  تنظیم کلید صفحه پتانسیومتر
 
 عملکرد   پارامتر   جدول  . V  بخش 

 ：  احتیاط 
 : است  شده  داده توضیح  زیر  صورت بهعملکرد  جدول نمادهای

 .داد تغییر را  پارامتر تنظیم مقدار توان  نمیو  دهد می  نشانرا  دارد  قرار کار  وضعیت در  اینورتر وقتی" :    ★" 
 . نیست   تغییر قابل  و دهد  می  نشانرا   واقعی  تشخیص رکورد  پارامتر مقدار" : ● "
 تغییر توان می را  پارامتر تنظیم مقدار است  کار  حال  در و  توقف وضعیت  در اینورتر وقتی که  دهد می نشان" :  ☆" 

 .  داد
  و  است تنظیم قابل سازنده  توسط فقط  و است " کارخانه فرض  پیش  پارامتر" پارامتر این  که دهد می  نشان  ：" ▲ "

 .  شود می منع عملیات  هرگونه انجام از کاربر
 توضیحات به لطفاً   مشخصات برای است، مدل یا توان به مربوط پارامتر  کارخانه مقدار که دهد می نشان " : -"

 . کنید مراجعه مربوطه پارامتر
 .  خیر  یا است تنظیم قابل   کار  حین  در  پارامتر آیا که دهد می نشان "  حد تغییر" 

 تنظیم پارامتر از حفاظت  عبور  رمز  که  است معنی این به شود،  می تنظیم صفر غیر مقدار روی PP.0 که هنگامی
 عبور، رمز  لغو  برای. شود پارامتر  منوی وارد  تواند  می کاربر  شود، وارد صحیح عبور  رمز که  زمانی تنها و است  شده

PP.00 محافظت عبور  رمز از محافظت  با پارامتر منوی کاربر، تنظیم هایپارامتر حالت  در. شود تنظیم ۰ روی باید  
 . است مانیتور  گروه  U  گروه هستند، پایه تابع پارامترهای  از A گروه  ، P گروه.شود نمی 

 U0.00-U0. 74: مانیتور  های  گروه   ۱ -۵

 پنل بر روی صفحه کلید طریق از توانند می کاربران .شود می استفاده اینورتر عملکرد  وضعیت بر نظارت  برای Uپارامتر  گروه
  ،پارامتر های  میان  از.  نمایند  اینورتر و موتور تحت کنترل اقدام  بر   نظارت جهت  ی این گروه    ها   پارامتر   مقادیر  خواندن  به

U0.00 ~ U0.31  پارامتر  توسط  توقف  یااجرا    رایتنظیمات ب  P7.03  و  P7.04  عملکرد   تعیین  عملکرد   کد  برایمی شوند.  انجام 
 .کنید مراجعه زیر  جدول  به لطفاً  واحد، حداقل  ،
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 واحد   حداقل  عملکرد   تعیین  عملکرد   کد 

U0.00 هرتز  ۰.۰۱ فرکانس کارکرد 

 دهد نشان می را  فعلی واقعی فرکانسمقدار 

U0.01 هرتز  ۰.۰۱ فرکانس تنظیم شده 

 تنظیمی را نشان می دهد  مقدارفرکانس

U0.02 ولت  ۰.۱ دی سی  باس  ولتاژ 

 را نشان می دهد DC باس ولتاژ مقدار

U0.03 ولت  ۱ خروجی   ولتاژ 

 را نشان می دهد اینورتر خروجی  واقعی مقدار ولتاژ

U0.04 موتور  خروجی جریان A۰.۰۱ 

 را نشان می دهد  موتور واقعی  جریان معتبر مقدار

U0.05 وات  کیلو ۰.۱ خروجی  توان 

 را نشان می دهد موتور واقعی خروجی توان شده محاسبه مقدار

U0.06 ۰.۱ خروجی   گشتاور٪ 

 را نشان می دهد موتور خروجی  گشتاور

U0.07  وضعیت ورودی دیجیتال DI ۱ 

  ترمینال  حالت  هر به مربوط بیت هر .است هگزادسیمال رقم یک آن مقدار ، IO ورودی وضعیت
 :  ورودی

 ورودی  وضعیت بیت  ۱4 تا ۰

 است  غیرفعال ۰

 است فعال ۱

 
U0.08  وضعیت خروجی دیجیتال DO ۱ 
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  حالت  هر به مربوط بیت هر .است هگزادسیمال رقم یک آن مقدار ، IO خروجی وضعیت
 :  است خروجی  ترمینال

 خروجی  وضعیت بیت  9 تا ۰

 است  غیرفعال ۰

 است فعال ۱

 

U0.09  ۱ولتاژ ورودی آنالوگ AI1 ۰.۰۱  ولت 

 می شود  تنظیم  AC.00~AC.03 پارامتر های توسط ، AI1 ورودی   ولتاژ

U0.10 
 AI2 ۲ولتاژ ورودی آنالوگ 

 mA جریان/   Vولتاژ

  / ولت  ۰.۰۱
  میلی  ۰.۰۱

 آمپر 
  10.57V-V۰.۰۰ ولتاژ عنوان به AI2 شده  گیری نمونه های داده  است، ۰ مساوی P4-40 وقتی

 است  شده داده نمایش
mA۰.۰۰- جریان عنوان به AI2 شده  گیری نمونه  های داده است، ۱  مساوی P4-40 وقتی

mA۰.۰۰۲ شده است  داده نمایش 
U0.11  ۳ولتاژ ورودی آنالوگ AI3 ۰.۰۱  ولت 

 می شود  تنظیم AC.08~AC. 11 پارامتر های توسط ، AI3 ورودی   ولتاژ

U0.12 ۱ شمارش  مقدار 

 تنظیم می شود  Fb Pb.08~Pb.09 عملکرد   توسط گروه  شمارنده مقدار

U0.13 ۱ طول  مقدار 

 تنظیم می شود  Pb.05~Pb.07 توسط گروه عملکرد  مقدار طول 

U0.14  ۱ نمایش سرعت بار 

 را نشان می دهد موتور واقعی سرعت 

U0.15 تنظیم PID ۱ 

 RUNدر زمان  .بر حسب درصد PID مرجع تنظیم مقدار

U0.16  فیدبکPID ۱ 

7 6 5 4 3 2 1 0

FMR

TA1-TB1-TC1

9 8

TA2-TB2-TC2

DO1

DO2VDO1

VDO2

VDO3

VDO5

VDO4

2 2 2 2 2 2 2 2
01234567

2 2
89
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 RUNبر حسب درصد در زمان  PIDمقدار فیدبک 

U0.17 مرحله PLC ۱ 

 اجرا حال در PLC نمایش برنامه

U0.18 پالس ورودی فرکانس PULSE  کیلوهرتز  ۰.۰۱ کیلوهرتز 

 کیلوهرتز  ۰.۰۱ بر حسب واحد ، PULSE ورودی فرکانس پالس نمایش

U0.19 هرتز  ۰.۱ هرتز  ۰.۱  واحد  سرعت  فیدبک 

 هرتز  ۰.۱ تا ، PG سرعت توسط دقیق فیدبک

U0.20 دقیقه  ۰.۱ مانده برای کارکردزمان باقی 

 . منظم استفاده می شود عملیات کنترل برای ، RUN اجرا زمان مازاد درحال نمایش

U0.21  ولتاژ ورودی AI1  ولت  ۰.۰۰۱ قبل از اصلاح 

 AC.00~AC.03 عملکرد   گروه هایتغییر پارامتر  از قبل  AI1 ورودی نماش ولتاژ 

U0.22 
  / ولت  ۰.۰۰۱ قبل از اصلاح  AI2 ولتاژ ورودی 

  میلی  ۰.۰۱
 آمپر 

 AC.04~AC.07 عملکرد  گروه پارامترهای ازتغییر قبل AI2 یا جریان ورودی  نمایش ولتاژ

U0.23  ولتاژ ورودی AI3  ولت  ۰.۰۰۱ قبل از اصلاح 

 AC.08~AC. 11 عملکرد   گروه هایتغییر پارامتر  از قبل  AI3 ورودی نماش ولتاژ 

U0.24  در  متر ۱ خطی  سرعت  
 دقیقه

  و ثابت  کشش کنترل  برای که شود می محاسبه ای زاویه قطر  و سرعت  به توجه   با خطی  سرعت 
 . شود می  استفاده ثابت خطی  سرعت کنترل

U0.25  دقیقه  ۱ زمان روشن بودن فعلی 

 را نشان می دهدزمان روشن بودن اینورتر

U0.26  دقیقه  ۰.۱ زمان اجرا فعلی 

 را نشان می دهدزمان اجرایاینورتر

U0.27 ورودی پالس فرکانس PULSE ۱  هرتز 

 . هرتز ۱ واحد  ، PULSE پالس ورودی فرکانس نمایش

U0.28  ۰.۰۱ مقدار تنظیمی ارتباط٪ 

 ارتباطات  مجموعه مقدار

U0.29  هرتز  ۰.۰۱ فیدبک انکودر سرعت 

 هرتز  ۰.۱ تا ، PG فیدبک سرعت دقیق 



 

51 

 

 

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

U0.30 اصلی فرکانس نمایشگر X ۰.۰۱  هرتز 

 P0.03 اصلی فرکانس منبع تنظیم

U0.31 کمکی فرکانس نمایشگر Y ۰.۰۱  هرتز 

 P0.04 کمکی فرکانس منبع تنظیم

U0.32 را دلخواه حافظه آدرس  مقدار  
 ۱ کنید مشاهده

 . پیشرفته اندازی راه  عملکرد در حالت  دلخواه، حافظه  آدرس  مشاهده برای

U0.33 درجه ۰.۰ سنکرون   موتور روتور موقعیت 

 .کند  می تنظیم را  U عقبی  فاز EMF و  انکودر U  فاز زاویه که سنکرون،  موتور روتور موقعیت

U0.34 ۱ موتور  دمای ℃ 

 موتور  دمای نمایش

U0.35 ۰.۱ %   مورد انتظار گشتاور٪ 

 گشتاور  کنترل حالت  در  مورد انتظار گشتاور تنظیم

U0.36 ۱ چرخشی  متغیر موقعیت 

 .است سرعت فیدبک هنگام روتور موقعیت

U0.37 ۰.۱ توان ضریب زاویه 

 . توان حداکثر  ، ۰=  زاویه COS  زاویه مساوی  توان  ضریب ، فعلی توان ضریب زاویه

U0.38 موقعیت ABZ ۰.۰ 

 .انکودر شده از طریق  محاسبه ABZ افزایشی فیدبک موقعیت

U0.39 ولتاژ هدف VF ۱  ولت 

 . تغذیه  منبع شدن جدا هنگام VF هدف ولتاژ

U0.40 ولتاژ خروجی VF ۱  ولت 

 . تغذیه منبع شدن جدا هنگام VF   خروجی  ولتاژ

U0.41 
نمایش وضعیت ورودی دیجیتال به  

 - صورت شهودی 

 
  ،U0.07  از بیشتر جزئیات  با را  S ورودی اطلاعات مستقیم، طور  به S ورودی وضعیت نمایش
 .دهد می ارائه پیشرفته  نمایش صفحه عملکرد 

U0.42   نمایش وضعیت خروجی دیجیتال به
 صورت شهودی 

- 
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ترمینال   اطلاعات می دهد، نمایش  مستقیم طور به را DO ترمینال خروجی وضعیت

 . میدهد ارائه  پیشرفته به صورت  ،U0.08  ازپارامتر عملکرد  بیشتر جزئیات  با را  DO خروجی 

U0.43 
به    ۱وضعیت عملکرد ورودی دیجیتال  

 صورت شهودی 
۱ 

 4۰ تا ۰۱ عملکرد  ، مستقیم طور  به S 1 عملکرد  وضعیت نمایش

U0.44   به    ۲وضعیت عملکرد ورودی دیجیتال
 صورت شهودی 

۱ 

 8۰ تا 4۱ عملکرد  ، مستقیم طور  به S 2 عملکرد  وضعیت نمایش

U0.45 ۰ خطا اطلاعات 

U0.58 سیگنال شمارنده Z - 

U0.59 ۰.۰۱ فرکانس تنظیم شده٪ 

-۱۰۰.۰۰٪~۱۰۰.۰۰٪ 

U0.60 ۰.۰۱ فرکانس کارکرد٪ 

-۱۰۰.۰۰٪~۱۰۰.۰۰٪ 

U0.61 ۱ وضعیت اینورتر 

2U0.6   ۱ کد خطای جاری 

3U0.6   ۰.۰۱ ارسال مقدار ارتباط نقطه به نقطه٪ 

4U0.6   ۱ های فرعی تعداد ایستگاه 

5U0.6   ۰.۰۱ حد بالای گشتاور٪ 

6U0.6   ۱۰۰ مدل کارت گسترش ارتباطی:CANOPEN 
۲۰۰:DP-Profibus 

۳۰۰:CANLink 

7U0.6   شماره نسخه کارت گسترش ارتباطی - 

8U0.6  

  حالت: DP B it0 وضعیت کارت 
 اجرا حال در

B it1 : جهت  
 اجرا

B it2  :اینورتر  
 است معیوب
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B it3   :
 رسیدن
 فرکانس
 هدف

B it7 -B it4:  
 حفظ 

B -B it8  
it15: خطا  کد 

9U0.6  سرعت انتقال DP/0.01hz ۰.۰۰-  حداکثر  
 فرکانس

70U0.    انتقال کارت DP 6۵۵۳۵-۰ 

71U0.   نمایش ویژه جریان کارت ارتباطی - 

72U0.   وضعیت خطای کارت ارتباطی - 

73U0.   ۱  موتور: ۰ شماره سریال موتور 
 ۲  موتور: ۱

74U0.   ۳۰۰-٪۳۰۰- گشتاور خروجی واقعی موتور٪ 

 P0.00-P0.28:  گروه عملکرد اصلی   ۲ - ۵

  تنظیمات  تنظیم   محدوده  نمایش / توضیحات  پارامتر 
 کارخانه 

 حد   تغییر

P0.00 نوع نمایشگر GP 
 ۱ ثابت گشتاور  بابار نوع  G نوع

-  ● 
 ۲ یا فن  پمپ بار  نوع   P نوع

این پارامتر برای بار با گشتاور ثابت و دارای   .شود و قابل تغییر نیستای استفاده میاین پارامتر فقط برای مشاهده مدل کارخانه
 ۱: مشخصات نامی مشخص قابل استفاده است

o های برش ها، آسانسورها، و دستگاه: نوار نقالهمثال. 
 

 ۲:این پارامتر برای بار با گشتاور متغیر و دارای مشخصات نامی مشخص قابل استفاده است مانند فن تهویه، بار نوع پمپ
o ها، و کمپرسورهاها، پمپ : پنکه مثال. 

 

P0.01  ۱  موتور کنترل حالت 

 SVC ۰   سرعت  سنسور بدون کنترلوکتور

 FVC ۱  سرعت  سنسور  با کنترلوکتور ★ ۰

 V/F ۲ کنترل

کند. هر حالت برای کاربردهای خاصی مناسب است و باید بر اساس نیازهای  پشتیبانی می سه حالت کنترل اصلی از FE550 اینورتر
 .سیستم انتخاب شود

 ۰: کنترل برداری بدون سنسور سرعت 
تواند یک رود. در این حالت، هر اینورتر تنها میکار میباز اشاره دارد که عموماً در حوزه کنترل با عملکرد بالا بهبه کنترل برداری حلقه

راه را  کندموتور   .اندازی 
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باها مثال  الیاف،  ابزار، دستگاه سانتریفیوژ، دستگاه کشش  بار ماشین  ور دستگاه قالب:  تزریقی  ابزار، سانتریفیوژ، ماشینگیری  آلات 
 .های کشش فیبر، و تزریق پلاستیکماشین

 ۱: کنترل برداری با سنسور سرعت 
از همان نوع   PG بسته اشاره دارد که نیازمند اضافه کردن انکودر به انتهای موتور است. اینورتر باید با کارت به کنترل برداری حلقه

های کنترل سرعت و گشتاور با دقت بالا است. در این حالت نیز، هر اینورتر  انکودر سازگار باشد. این حالت کنترل مناسب برای زمینه
 .اندازی کندتواند راهفقط یک موتور را می

 ها رعت بالا، جرثقیل آلات کاغذسازی با س ماشینآلات بالابر، بار آسانسور و آلات کاغذسازی با سرعت بالا، ماشین: ماشینها مثال 
 V/F :۲ کنترل 

 .اندازی کندهایی مناسب است که نیاز بار بالا نیست یا یک اینورتر باید چندین موتور را راهبرای زمینه V/F حالت کنترل
 .ها : پنکه: بار فن تهویه، پمپ وها مثال 
توان از  پیش از انتخاب حالت کنترل برداری، شناسایی پارامترهای موتور الزامی است. تنها با داشتن پارامترهای دقیق موتور می :نکته

 .برداری کرد مزایای حالت کنترل برداری بهره 
 A2 ،A3 ،A4های به ترتیب در گروه 4و   ۳، ۲برای موتورهای  P2کننده سرعت توانند با تنظیم پارامترهای گروه تنظیمکاربران می

 .دست آورندعملکرد بهتری به
توان  قدرت میشود، در حالی که در برخی کاربردهای کمعموماً برای موتور سنکرون مغناطیس دائم استفاده می FVC کنترل برداری
 .را انتخاب کرد  V/F حالت کنترل

های خاص موتور سنکرون مغناطیس دائم پشتیبانی  خصوص مدلاز اینورترها از حالت کنترل برداری بدون سنسور م FE550سری 
 .مراجعه فرمایید FE550 و راهنمای اختصاصی FE550 کند. لطفاً برای روش استفاده به راهنمای کاربریمی

P0.02 راه اندازی یا اجرای   مرجع انتخاب
 RUNاینورتر 

 ۰   خاموش دی ای ال  صفحه کلید پنل از طریق  فرمان

 ۱   روشن  LED  ورودی ترمینال از طریق فرمان ☆ ۰

 LED ۲ زن چشمک  سریال  پورت   ارتباط از طریق فرمان

 :دستورهای کنترلی اینورتر شامل موارد زیر هستند
ای  ، حرکت لحظهFJOG ای رو به جلو، حرکت لحظهREV ، چرخش معکوسFWD ، چرخش رو به جلوStop ، توقفRun اندازیراه

 .و غیره  RJOG معکوس
 ۰: کانال فرمان از طریق پنل عملیاتی 

،  RUNاندازی با استفاده از کلیدهای خاموش است در این حالت، کنترل دستورهای راه «LED «LOCAL/REMOT زمانی که نشانگر 
MF.K  وSTOP/RESET شودروی پنل عملیاتی انجام می. 

 ۱: ها  کانال فرمان از طریق ترمینال 
های ورودی  اندازی از طریق ترمینالدر این حالت، کنترل دستورهای راه روشن است «LED «LOCAL/REMOT زمانی که نشانگر 

ای معکوس  حرکت لحظه RJOGای رو به جلو، حرکت لحظه FJOGچرخش معکوس،  REVچرخش رو به جلوFWDچندمنظوره مانند 
 .شودها انجام میو سایر ورودی

 ۲: کانال فرمان از طریق ارتباط پورت سریال  
ی میزبان از طریق روش  اندازی توسط رایانهزن استدر این حالت، دستورهای راهچشمک «LED «LOCAL/REMOT زمانی که نشانگر 

 .شودارتباطی ارسال می
 :شود، باید همراه با کارت ارتباطی مناسب استفاده گردد، مانندزمانی که این گزینه انتخاب می

 .و غیره  CANopenریزی کاربران، یا کارت ، کارت کنترل قابل برنامهCANlink، کارت Profibus DP، کارت Modbus RTUکارت 
و توضیحات تکمیلی مربوط به کارت ارتباطی موردنظر   «PD برای اطلاع از پروتکل ارتباطی، لطفاً به بخش »پارامترهای ارتباطی گروه 

 .مراجعه نمایید
 .شودتوضیحات تکمیلی هر کارت ارتباطی به همراه همان کارت ارائه می

 .های ارتباطی استی راهنما تنها شامل شرح مختصر کارت این دفترچه
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 :برای درک بهتر مثال

تنظیم  ۰ خواهید اینورتر را از طریق پنل عملیاتی کنترل کنید. در این حالت، مقدار کانال دستورات را رویشما میفرض کنید •
ارتباط   ۲ ترمینال یا ۱ خواهید اینورتر را از طریق یک سیستم اتوماسیون کنترل کنید، مقدار کانال دستورات را رویاگر می.کنیدمی

 .کنیدسریال تنظیم می
 
 
 
 
 

P0.03 اصلی فرکانس مرجع انتخاب X 

  بابا، P0.08 اولیه فرکانس  دیجیتال تنظیم
UP/DOWN  ۰   حافظه  بدون ، است تغییر قابل 

4 ★ 

  P0.08 ، UP/DOWN اولیه فرکانس دیجیتال تنظیم
 ۱   حافظه  با ، است  تغییر قابل 

AI1  پیش فرض ورودی ولتاژِی 
۲ 

AI2 پیش فرض ورودی جریانی 
۳ 

AI3  پتانسیومتر   
4 

  S5  پالس تنظیم
۵ 

 سرعت های چندگانه دستور
6 

 پی ال سی  
7 

PID 
8 

 ارتباط تحت شبکه
9 

 :کانال مرجع فرکانس اصلی وجود دارد  ۱۰شود. به طور کلی، این پارامتر برای انتخاب کانال ورودی فرکانس مرجع اصلی استفاده می
 ۰: تنظیم دیجیتال بدون حافظه پس از خاموشی 

تواند مقدار فرکانس کاربر می."شدهفرکانس از پیش تعیین" P0.08شده برابر است با مقدار پارامتر مقدار اولیه فرکانس تنظیم 
پس از . تغییر دهدDOWNو  UPروی صفحه کلید یا از طریق ترمینال ورودی چندمنظوره  ∨و  ∧تنظیمی اینورتر را از طریق کلیدهای  

 .گرددبازمی "شدهفرکانس از پیش تعیین" P0.08روشن کردن اینورتر بعد از خاموشی، مقدار فرکانس تنظیمی به 
 ۱: تنظیم دیجیتال با حافظه پس از خاموشی 

تواند مقدار فرکانس را از طریق کلیدهای  کاربر می."شدهفرکانس از پیش تعیین" P0.08شده برابر است با مقدار اولیه فرکانس تنظیم 
پس از روشن کردن اینورتر بعد از خاموشی، مقدار فرکانس .تغییر دهدDOWNو  UPروی صفحه کلید یا از طریق ترمینال   ∨و  ∧

و   UPیا ترمینال   ∨و  ∧تصحیح مقدار از طریق کلیدهای  .گرددتنظیمی به همان مقداری که پیش از خاموشی تنظیم شده بود بازمی
DOWN نکته قابل توجه این است که  .شودذخیره میP0.23 پارامتر  .مربوط به »انتخاب حافظه فرکانس تنظیم دیجیتال« است
P0.23 کند که تصحیحات، ذخیره شوند یا پاک شوند. این تنظیم به توقف مرتبط است ولی به خاموشی و روشن شدن  تعیین می

 .دستگاه ارتباطی ندارد؛ لطفاً هنگام کار به این نکته توجه فرمایید
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 AI1 ۲:  ورودی آنالوگ
 AI   ۳:     ورودی آنالوگ
 4: پتانسیومتر  AI3 ورودی آنالوگ

 ، AI1 ،AI2 ترمینال ورودی آنالوگ  ۳دارای  FE550برد کنترل سری .شودهای آنالوگ تعیین میفرکانس توسط ورودی
AI3همچنین کارت دستگاه جانبی .استDN5PC1 تواند یک ورودی آنالوگ جداگانهمی AI3x های رمینالت.اضافه کندAI1 ،AI2 ،AI3  
روی برد کنترل انجام   J3 ،J4 ،J5انتخاب شوند، که این انتخاب با جامپرهای یا جریانی  صورت ورودی ولتاژی توانند بهمی
با فرکانس هدف   AI1 ،AI2 ،AI3 مقدار ولتاژ ورودی .باید قطع شود    J6است که جامپر  V ۱۰تا  10-ورودی ولتاژی از  .AI3x.شودمی

منحنی رابطه   ۳کند؛ پنج گروه منحنی متناظر ارائه می FE550سری .توانند به دلخواه انتخاب کنندرابطه مشخصی دارد که کاربران می
ها را از طریق کدهای تابعی  تواند این منحنیکاربر می.ای هر منحنی دلخواه میان آنهانقطه 4منحنی با رابطه  ۲ای و  نقطه ۲خطی 
 .تنظیم کند A6یا  P4گروه 

منحنی، یکی برای هر کدام انتخاب   ۵شود تا از میان این  استفاده می AI1~AI3کاناله  ۳برای تنظیم ورودی آنالوگ  P4.33کد تابعی 
 .مراجعه فرمایید A6و  P4های برای جزئیات بیشتر، لطفاً به گروه.شود

 
 

 S5  :5تنظیم از طریق پالس 
، محدوده فرکانس  ولت  ۳۰تا  9استاندارد سیگنال: محدوده ولتاژ .شودتنظیم فرکانس از طریق سیگنال پالس در ترمینال انجام می

و   S5رابطه بین فرکانس ورودی پالس .وارد شود S5تواند از طریق ترمینال چندمنظوره پالس تنظیمی فقط می کیلو هرتز۱۰۰تا صفر
ورودی پالس با مقدار  .ای دارد نقطه ۲ای خطی  شود که رابطهتعیین می P4.31 تا P4.28تنظیمات مربوطه از طریق پارامترهای 

 .است P0.10دهنده درصدی از پارامتر نشان 100.0%
 MS :6 فرمان 

ترمینال   FE550 ،4در سری .شودتعیین می Sهای ورودی دیجیتال های مختلف ترمینالاز طریق ترکیب MSحالت عملکرد فرمان 
 فرمان.متناظر هستند «MS »فرمان ۱6با این  PCکدهای تابعی گروه .کنندوضعیت مختلف ایجاد می ۱6وجود دارد که  MS فرمان
MS»  به صورت درصدی نسبت بهP0.10 حداکثر فرکانس 

تنظیمات  P4شود، کاربر باید از طریق گروه استفاده می MS عنوان ترمینال فرمانبه Sزمانی که ترمینال ورودی دیجیتال .شودبیان می
 .لازم را انجام دهد

 .مراجعه فرمایید P4برای مشخصات کامل، لطفاً به گروه 
  : PLC7 

کاربر  .فرمان فرکانسی سوئیچ شود ۱6تا  ۱تواند بین هر یک از تنظیم شود، منبع فرکانس در حین اجرا می 7وقتی منبع فرکانس روی 
برای مشخصات کامل،  .طور جداگانه تنظیم کندهای شتاب/کاهش سرعت را بهتواند زمان نگهداری هر فرمان فرکانسی و زمانمی

 .مراجعه فرمایید PCلطفاً به گروه 
 : PID   8 

زمانی  .شودطور معمول برای کنترل حلقه بسته در فرآیندهای صنعتی استفاده میاست و به PIDفرکانس کاری، خروجی فرآیند کنترل 
 .را تنظیم کند PID عملکرد  PAانتخاب شود، کاربر باید پارامترهای مربوط به گروه  PIDکه 

 Communication Setup :9 تنظیم از طریق ارتباط 
نوع    4از  FE550سری .دهی استمنبع فرکانس ارتباطی به معنی تنظیم فرکانس اصلی از طریق روش ارتباطی با دستگاه موقعیت

 :کندارتباط پشتیبانی می
Modbus ،Profibus DP ،CANopen ،CANlink. هنگام استفاده از ارتباط، .طور همزمان استفاده شوندتوانند بهنوع ارتباط نمی 4این

تواند بسته به نیاز، کارت  صورت اختیاری قابل خریداری است و کاربر مینوع کارت ارتباطی به  4این .باید کارت ارتباطی نصب شود
 .درستی تنظیم کندرا به P0.28مناسب را انتخاب کند و پارامتر 

P0.04 کمکی فرکانس مرجع انتخاب Y 

  بابا، P0.08 اولیه فرکانس  دیجیتال تنظیم
UP/DOWN  ۰ حافظه  بدون ، است تغییر قابل 

  بابا، P0.08 اولیه فرکانس  دیجیتال تنظیم ★ ۰
UP/DOWN  ۱ حافظه  ، است تغییر قابل 

AI1 ۲ 
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AI2 ۳ 

AI3 4 پتانسیومتر 

 S5 ۵  پالس تنظیم

 6 سرعت های چندگانه دستور

 7 پی ال سی  

PID 8 

 9 ارتباط تحت شبکه

استفاده  Y به X شود یعنی تغییر منبع فرکانس ازعنوان کانال مرجع فرکانس مستقل استفاده میهنگامی که منبع فرکانس کمکی به
رود یعنی عنوان مرجع افزوده )ترکیبی( به کار میزمانی که منبع فرکانس کمکی به.است P0.03از آن مشابه با مشخصات مرتبط پارامتر  

زمانی که منبع فرکانس کمکی مرجع  :ای به شرح زیر وجود دارد کندنکات ویژهتغییر می X-Y به X یا از X+Y به X انتخاب منبع فرکانس از
اثر خواهد بود، و نیاز است که فرکانس مرجع اصلی از طریق کلیدهای بی (P0.08) شدهدیجیتال است، مقدار فرکانس از پیش تعیین 

زمانی که منبع فرکانس کمکی مرجع ورودی  .های ورودی چندمنظورهتنظیم شوددر ترمینال DOWNو   UPروی صفحه کلید یا  "∨" و "∧"
تنظیم ورودی نسبت به بازه منبع فرکانس کمکی است، و این   %100یا مرجع ورودی پالس باشد، مقدار  AI1  ،AI2  ،AI3آنالوگ یعنی  

وقتی که منبع فرکانس، ورودی پالس است، رفتار آن مشابه با مقدار .تنظیم شود P0.06و   P0.05تواند از طریق پارامترهای  بازه می
 .آنالوگ خواهد بود

به عبارت دیگر، پارامترهای .تفاوت وجود دارد  X و مقدار تنظیم شده منبع فرکانس اصلی Y بین انتخاب منبع فرکانس کمکی:تذکر
P0.03  وP0.04 توانند از یک کانال مرجع فرکانس یکسان استفاده کنندنمی. 

 

P0.05 کمکی فرکانس محدوده انتخاب  
Y 

 ۰ فرکانس حداکثر به نسبت 
۰ ☆ 

 X ۱  فرکانس اصلی به نسبت 

P0.06 محدوده منبع فرکانس کمکی Y ۰٪  ~۱۵۰٪ ۰ ☆ 
تنظیم شده است این   4یا  ۳، ۱روی   P0.07 زمانی که باشد (Overlap) صورت مرجع فرکانس ترکیبی وقتی که انتخاب منبع فرکانس به

می کار  به  کمکی  فرکانس  منبع  تنظیم  تعیین محدوده  برای  این محدوده   P0.05پارامتر  .رودپارامتر  درون  نسبی  مرجع  تعیین  برای 
 .متغیر خواهد بود Xاگر این مرجع نسبت به فرکانس اصلی باشد، آنگاه این محدوده با تغییر فرکانس اصلی .شوداستفاده می

 :فرض کنیدمثال برای درک بهتر
o P0.07 شودتنظیم شده است یعنی منبع فرکانس کمکی به عنوان مرجع همپوشانی استفاده می ۱ روی. 
o P0.05 فرکانس اصلی روی X کنددر این حالت، محدوده منبع فرکانس کمکی با تغییر فرکانس اصلی تغییر می.تنظیم شده است. 

P0.07 ترکیبی  فرکانسمنبع  انتخاب 

 فرکانس منبع انتخاب بیت  ۱

۰۰ ☆ 

 X ۰ اصلی فرکانس

  کمکی فرکانس / اصلی فرکانس عملیات نتیجه
کمکی توسط   فرکانس / اصلی فرکانس بین رابطه
 صورت میگیرد ۱۰بیت 

۱ 

 Y ۲ و X بین جابجایی 

 ۳ ۱ گزینه  و X بین جابجایی 

 4 ۱  گزینه و  Y بین جابجایی 

 کمکی  فرکانس / اصلی فرکانس بین رابطه بیت  ۱۰
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 ۰ کمکی+  اصلی

 ۱ کمکی  - اصلی

MAX اصلی فرکانس منبع X،  کمکی فرکانس منبع  
Y 

۲ 

MIN اصلی فرکانس منبع X، کمکی فرکانس منبع  Y ۳ 

و فرکانس   X رود و امکان تنظیم فرکانس از طریق ترکیب فرکانس اصلیاین پارامتر برای انتخاب کانال تنظیم فرکانس به کار می
 .کندرا فراهم می Y کمکی
 : انتخاب منبع فرکانس ۱بیت 

 X :۰ منبع فرکانس اصلی 
 .شودعنوان فرکانس هدف در نظر گرفته میبه X منبع فرکانس اصلی

 ۱عنوان فرکانس هدف: نتیجه عملیات بین فرکانس اصلی و کمکی به 
 « ببینید ۱۰رابطه عملیاتی را در توضیح »بیت 

 Y :۲ و منبع فرکانس کمکی  X سوئیچ بین منبع فرکانس اصلی 
شود؛ و برعکس، اگر عنوان فرکانس هدف در نظر گرفته میبه X )سوئیچینگ فرکانس( غیرفعال است، فرکانس اصلی ۱8وقتی پایانه 

 .هدف خواهد بود Y فعال باشد، فرکانس کمکی ۱8پایانه 
 ۳و نتیجه عملیات اصلی/کمکی:   X سوئیچ بین فرکانس اصلی 

 .هدف است؛ در غیر این صورت، نتیجه عملیات اصلی/کمکی هدف خواهد بود X غیرفعال است، فرکانس اصلی ۱8وقتی پایانه 
 4و نتیجه عملیات اصلی/کمکی:  Y سوئیچ بین فرکانس کمکی 

 .هدف خواهد بود X هدف است؛ در غیر این صورت، فرکانس اصلی  Y غیرفعال است، فرکانس کمکی ۱8وقتی پایانه 
 : رابطه بین منبع فرکانس اصلی و کمکی ۱۰بیت 

 Y :۰ منبع فرکانس اصلی + منبع فرکانس کمکی 
 صورت انباشته شود؛ این عملکرد، قابلیت تنظیم فرکانس بهعنوان فرکانس هدف در نظر گرفته مینتیجه جمع اصلی و کمکی به

(Stacking) کندرا فراهم می. 
 

 Y :۱ منبع فرکانس کمکی   - منبع فرکانس اصلی 
 .شودعنوان فرکانس هدف در نظر گرفته مینتیجه تفریق اصلی از کمکی به

 Y :۲ و فرکانس کمکی X میان فرکانس اصلی  (MAX) بیشینه
 .شودعنوان فرکانس هدف انتخاب میبزرگترین مقدار مطلق میان این دو به

 Y :۳ و فرکانس کمکی X میان فرکانس اصلی  (MIN) کمینه 
 .شودعنوان فرکانس هدف انتخاب میکوچکترین مقدار مطلق میان این دو به

، P0.21 تواند از طریق پارامترصورت عملیات ترکیبی اصلی و کمکی تنظیم شده باشد، کاربر میعلاوه بر این، وقتی منبع فرکانس به
توان به شکلی منعطف با انواع نیازها  با افزودن این آفست به نتیجه عملیات اصلی/کمکی، می.را تنظیم کند (Offset) فرکانس آفست

 .سازگار شد

P0.08 که  است  معتبر زمانی  فقط   فرکانس حداکثر تا هرتز  ۰.۰۰ شده  تعیین  پیش از فرکانس  
 ☆ هرتز  ۰۰.  ۵۰ باشد  شده تنظیم" دیجیتال تنظیم" روی فرکانس منبع

عنوان مقدار اولیه تنظیم  تنظیم شود، مقدار این پارامتر به «UP/DOWN هنگامی که منبع فرکانس روی »تنظیم دیجیتال« یا »ترمینال
 .شوددیجیتال فرکانس اینورتر در نظر گرفته می

P0.09 چرخش   جهت 
 ۰ راستگرد جهت

۰ ☆ 
 ۱ معکوس جهت

تواند جهت چرخش موتور را بدون تغییر سایر پارامترها عوض کند، که معادل همان کاری است که با  تغییر این پارامتر می
توانند این  هنگامی که نیاز به تغییر جهت چرخش موتور باشد، کاربران می.شودانجام میU,V,W جابجایی هر دو خط از سه خط موتور

 .کشی موتور داشته باشندپارامتر را تغییر دهند بدون اینکه نیاز به تغییر سیم
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شود؛  « بازنشانی می۰شوند، مقدار این پارامتر نیز به »فرض کارخانه بازگردانده میهنگامی که کدهای عملکرد به مقادیر پیش :احتیاط 
 .بنابراین، در کاربردهایی که تغییر جهت چرخش موتور مجاز نیست، باید با دقت استفاده شود

P0.10 هرتز  ۵۰.۰۰ هرتز  ۰.۰۰ ۵۰۰~  هرتز ۵۰.۰۰ فرکانس حداکثر ★ 
ها نسبت  آن  ٪ ۱۰۰شوند، مقدار  عنوان منبع فرکانس استفاده میو غیره به MS ، فرمان(S5) هنگامی که ورودی آنالوگ، ورودی پالسی 

پارامتر پارامتر  هرتز برسد. کاربران می 5000تواند به  می FE550 حداکثر فرکانس دستگاه.شودکالیبره می P0.10 به  توانند با تنظیم 
P0.22   تعداد ارقام اعشار فرمان فرکانس را تعیین کنند تا بین دقت رزولوشن فرمان فرکانس و دامنه ورودی فرکانس تعادل برقرار

  ۵۰.۰برابر با   P0.10هرتز خواهد بود و بازه تنظیم پارامتر   0.1تنظیم شود، نسبت رزولوشن فرکانس    ۱روی   P0.22هنگامی که  .شود
پارامتر   0.01تنظیم شود، نسبت رزولوشن فرکانس    ۲روی   P0.22هنگامی که  .است هرتز 5000.0تا بود و بازه تنظیم  هرتز خواهد 

P0.10  است هرتز  500.0تا  ۵۰.۰برابر با. 

P0.11 فرکانس منبع بالایی حد 

 P0.12 ۰پارامترتنظیم از طریق 

۰ ★ 

AI1 ۱ 

AI2 ۲ 

AI3 ۳ پتانسیومتر 

 S5 4  پالساز طریق  تنظیم

 ۵ ارتباطتنظیم از طریق 

یا کانال   (P0.12) تواند از تنظیم دیجیتالحد بالای فرکانس می.کندی حد بالای فرکانس را مشخص میکنندهاین پارامتر منبع تعیین
ورودی آنالوگ معادل با مقدار  ٪۱۰۰شود، مقدار وقتی حد بالای فرکانس از طریق ورودی آنالوگ تعیین می.ورودی آنالوگ گرفته شود

 .شوددر نظر گرفته می P0.12 پارامتر
توانند  ی پارگی مواد، کاربران میمنظور جلوگیری از پدیدهکنند، بهدر کاربردهای کنترل پیچش که در حالت کنترل گشتاور کار می:مثال

شده برسد، اینورتر عملیات وقتی فرکانس کاری به مقدار حد بالای تنظیم .حد بالای فرکانس را از طریق یک مقدار آنالوگ تنظیم نمایند 
 .کندرا در همان حد فرکانس حفظ می

P0.12 فرکانس پایین حد فرکانس  بالایی حد  P0.14  فرکانس حداکثر تا  P0.10 ۵۰.۰۰  هرتز ☆ 

P0.13  فرکانس حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰ انحراف حد بالای فرکانس P0.10 ۰.۰۰  هرتز ☆ 
عنوان مقدار به P0.13 شود، پارامتر تعیین می (PULSE setup) وقتی حد بالای فرکانس از طریق مقدار آنالوگ یا ورودی پالس

شده از طریق ورودی  و مقدار تنظیم  (P0.13) مجموع فرکانس افست .گیرد ورودی آنالوگ مورد استفاده قرار می (Offset) افست
 .شودعنوان مقدار نهایی حد بالای فرکانس در نظر گرفته میآنالوگ، به

P0.14 فرکانس  بالایی حد  تا هرتز ۰.۰۰ فرکانس فرکانس  پایین حد P0.12 ۰.۰۰  هرتز ☆ 
توان انتخاب کرد که اینورتر در حد پایین فرکانس به کار خود  تر از حد پایین فرکانس باشد، میزمانی که فرکانس کاری اینورتر پایین

 .مراجعه کنید  P8.14برای جزئیات بیشتر به کد عملکرد .ادامه دهد یا اینکه متوقف شود
P0.15 کیلوهرتز   ۱6.۰~  کیلوهرتز  ۰.۵ حامل فرکانس - ☆ 

توان صدای موتور را کاهش داد، از رزونانس  با تنظیم فرکانس حامل، می.شوداین عملکرد برای تنظیم فرکانس حامل اینورتر استفاده می
 .سیستم مکانیکی جلوگیری کرد، و در نتیجه جریان نشتی به زمین و تداخل اینورتر را کاهش داد

 
شود،و در  یابد،اتلاف موتور بیشتر میهای هارمونیک بالای جریان خروجی افزایش میمولفهشدنی که فرکانس موج حامل پایین بازما

یابد،و افزایش دمای  تلاف موتور کاهش میازمانی که فرکانس موج حامل بالا باشد.نتیجه افزایش دمای موتور نیز بیشتر خواهد شد
بیشتر میا  موتور کمتر خواهد شد،اما در مقابل  اینورتر  افزایش دمای  اینورتر و  افزایش خواهد  تلاف  شود،و همچنین میزان تداخل 

 :گذارد تنظیم فرکانس حامل بر عملکرد موارد زیر تاثیر می.یافت
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 بالا  →پایین حامل فرکانس

 کوچک →بزرگ  موتور صدای

 خوب  →ضعیف خروجی   جریان موج  شکل 

 کم→بالا موتور  دمای افزایش

 بالا→پایین اینورتر دمای افزایش

 بزرگ→کوچک نشتی  جریان

 بزرگ →کوچک تشعشع  تداخل 

تواند آن را تغییر دهد، اما باید به  اگرچه کاربر می  .اندمقادیر مختلف توان اینورتر، در کارخانه با فرکانس حامل متفاوت تنظیم شده
در .شده کارخانه قرار گیرد،باعث افزایش دمای رادیاتور اینورتر خواهد شداگر فرکانس حامل بالاتر از مقدار تنظیم :نکات زیر توجه شود

 دوجود دار (Overheat) حرارتاین حالت، کاربر باید اینورتر را با کاهش بار )دیریتینگ( استفاده کند،وگرنه خطر بروز آلارم اضافه

P0.16 دما  با حامل  فرکانس تنظیم 
 ۰ خیر 

۰ ☆ 
 ۱ بله

طور  رود،فرکانس حامل بهوقتی دمای رادیاتور بالا می.تنظیم فرکانس حامل با توجه به دما به معنی تشخیص دمای رادیاتور اینورتر است
برعکس، زمانی که دمای رادیاتور پایین باشد،فرکانس حامل به  .یابد تا از افزایش بیشتر دمای اینورتر جلوگیری شودخودکار کاهش می

 .در اینورتر کاهش یابد (Overheat) حرارت کند تا احتمال بروز آلارم اضافهاین عملکرد کمک می.گرددشده بازمیتدریج به مقدار تنظیم 

P0.17 ۱ شیب راه اندازی زمان 
0.19=2)P( 00.650~ 0.00  ثانیه 

(P0.19=1) 6500.0~0.0  ثانیه 
(P0.19=0) 65000~0  ثانیه 

- ☆ 

P0.18 ۱ توقف شیب  زمان 
(P0.19=2) 00.650~0.00  ثانیه 
(P0.19=1) 6500.0~0.0  ثانیه 
(P0.19=0) 65000~0  ثانیه 

- ☆ 

از   t1 یعنی مدت زمانی (Acceleration Time) زمان شتاب اینورتر برای افزایش سرعت  مقدار تنظیمی   هرتز تا فرکانس مرجع ۰که 
که اینورتر برای کاهش سرعت از فرکانس   t2 یعنی مدت زمانی (Deceleration Time) مان کاهش سرعت ز.نیاز دارد  (P0.25) پارامتر
 .نشان داده شده است ۵.۱های شتاب و کاهش سرعت در شکل توضیح مربوط به زمان.کندهرتز صرف می ۰تا  (P0.25)مرجع 

 

 نمودار شماتیک زمان شتاب / کاهش سرعت  :۱- ۵شکل  

Actual deceleration time

Output frequency 

Hz

t1 t2 Setting deceleration time

t

Acceleraion/deceleration

reference frequency

Setting frequency

Actual acceleration time

Setting acceleration time
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توان از طریق ترمینال ورودی  دهد، که میهای شتاب/کاهش سرعت برای انتخاب ارائه میگروه از زمان 4به طور کلی  FE550 اینورتر

 :ها به شرح زیر هستندگروه از زمان 4تغییر وضعیت داد.  DIدیجیتال 

 P0.17 ،P0.18 :۱گروه  •

 P8.03 ،P8.04 :۲گروه  •

 P8.05 ،P8.06 :۳گروه  •

 P8.07 ،P8.08 :4گروه  •

P0.19 گیری/کاهش واحد زمان شتاب
 سرعت 

 ۰ ثانیه  ۱

 ۱ ثانیه  ۰.۱ ★ ۱

 ۲ ثانیه  ۰.۰۱

FE550 دهد. به شرح زیرها ارائه میسه نوع واحد زمان شتاب / کاهش سرعت برای برآوردن نیازهای انواع مختلف صحنه : 
 ثانیه  ۱ .۱
 ثانیه  ۰.۱ .۲
 ثانیه  ۰.۰۱ .۳

 .گروه ممکن است هنگام تغییر این پارامتر تغییر کنند 4های شتاب / کاهش سرعت مربوط به های اعشاری و زمانتوجه: مکان

P0.21   انحراف فرکانس منبع فرکانس
 ☆ هرتز  P0.10 ۰  .۰۰فرکانس حداکثر~  Hz۰.۰۰ کمکی

 P0.21) وقتی منبع فرکانس، عملیات اصلی / کمکی  .این پارامتر تنها زمانی معتبر است که عملیات اصلی / کمکی انتخاب شده باشد
می باشد،  جابجایی  فرکانس  عنوان  صورت  به  به  را  تنظیمی  فرکانس  کمکی،  و  اصلی  عملیات  به  جابجایی  فرکانس  افزودن  با  تواند 

 .پذیرتر تعیین کند و به عنوان مقدار نهایی تنظیم فرکانس عمل کندانعطاف
 
 
 
 
 

P0.22 فرکانس  وضوح 
 ۱ هرتز  ۰.۱

۲ ★ 
 ۲ هرتز  ۰.۰۱

هرتز است و حداکثر فرکانس   ۰.۱دقت فرکانس  .شوداین پارامتر برای تعیین دقت تمام کدهای تابع مرتبط با فرکانس استفاده می
  ۵۰۰.۰۰به  FE550 هرتز است، حداکثر فرکانس خروجی  ۰.۰۱هرتز برسد. در حالی که دقت فرکانس  ۳۲۰۰تواند به می FE550 خروجی 

 .رسدهرتز می
تغییر خواهند کرد. باید در هنگام عملیات   P0.22 : ارقام اعشاری پارامترهای مرتبط با فرکانس و مقدار فرکانس مربوطه با تغییرتوجه 

 .ای به این موضوع داشتدقت ویژه

P0.23 تنظیم فرکانس حافظه انتخاب 
 توقف  از پس دیجیتال

 ۰ حافظه بدون
۰ ☆ 

 ۱ حافظه  با 
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 .این تابع فقط زمانی معتبر است که منبع فرکانس تنظیم دیجیتال باشد
 ۰:    بدون حافظه  

گردد. تغییرات فرکانس که  باز می( P0.08” )فرض فرکانس پیش“شده هنگام قطع برق یا توقف اینورتر، مقدار فرکانس به مقدار تنظیم 
 . شودترمینال انجام شده، پاک می DOWN و UP  های" یا ورودی∨"، "∧های "از طریق دکمه

 ۱:   با حافظه  
" یا  ∨"، "∧های "شده با استفاده از دکمهشده در آخرین زمان توقف است. اصلاحات انجامفرکانس تنظیم دیجیتال، مقدار ذخیره 

 .شودترمینال اعمال می  DOWN و  UP های ورودی

P0.24 موتور  انتخاب 

 ۰ ۱ موتور

۰ ★ 
 ۱ ۲ موتور

 ۲ ۳ موتور

 ۳ 4 موتور

FE550    پلاک هر موتور،  توان پارامترهای نامکند. میکند، پشتیبانی میبندی شده کنترل میصورت زمانموتور را به  4از کاربردهایی که
های مربوط به موتور  گروه.طور جداگانه تنظیم کرد تنظیمات پارامترهای مستقل، حالت کنترل و پارامترهای مرتبط با عملکرد عملیاتی را به

تواند موتور  کاربر می.هستند  A4  و  A2  ،A3  هایبه ترتیب گروه  4و موتور    ۳، موتور  ۲های موتور  هستند. گروه  P2  و   P1  شامل گروه  ۱
  DI  انتخاب کند. هنگامی که انتخاب کد تابع با انتخاب ترمینال  DI  و همچنین ترمینال ورودی دیجیتال  P0.24  جاری را از طریق کد تابع

 . خواهد بود  DI با انتخاب ترمینالتداخل داشته باشد، اولویت 

P0.25 کاهش/  شتاب مرجع فرکانس  
 سرعت 

 P0.10 ۰  فرکانس حداکثر

 ۱ فرکانس  تنظیم ★ ۰

 ۲ هرتز  ۱۰۰

نیاز دارد. نمودار   P0.25 شده دربه فرکانس تنظیم ۰Hzگیری/کاهش سرعت به زمانی اشاره دارد که اینورتر برای تغییر از  زمان شتاب
شتاب زمان  شکل  شماتیک  در  سرعت  است  ۵.۱گیری/کاهش  شده  داده  که.نشان  مقدار   P0.25 هنگامی  زمان   ۱به  شود،  تنظیم 

طور مکرر تغییر کند، شتاب موتور نیز تغییر  شده بهگیری/کاهش سرعت با فرکانس تنظیمی مرتبط است. اگر فرکانس تنظیمشتاب
 .خواهد کرد، بنابراین در کاربردها باید به این موضوع توجه شود

P0.26 پایین/بالا فرکانس 
 RUN هنگام

 RUNNING ۰ فرکانس
 ۱ فرکانس  تنظیم ★ ۰

از طریق   شدهبرای انتخاب روش تغییر فرکانس تنظیم .این پارامتر تنها زمانی معتبر است که منبع فرکانس تنظیم دیجیتال باشد
شده  به این معنی است که فرکانس هدف بر اساس فرکانس جاری یا فرکانس تنظیم ترمینال  UP/DOWN کیبورد یا ∨، ∧کلیدهای 

گیری و کاهش سرعت اینورتر مشهود خواهد توجهی در فرآیند شتابطور قابل تفاوت بین این دو تنظیم به.یابدافزایش یا کاهش می
 .بود

 
 

P0.27 فرکانس منبع  و فرمان منبع 

  از طریق  انتخاب منبع فرکانس مرتبط با فرمان بیت  ۱
 پنل عملیاتی 

۰۰۰ ☆ 

 ۰ اتصال بدون

 ۱ دیجیتال تنظیم فرکانس منبع

AI1 ۲ 

AI2 ۳ 



 

63 

 

 

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

AI3 4 پتانسیومتر 

S5 PULSE ۵ 

 MS 6سرعت چند گانه دستور

PLC 7 ساده 

PID 8 

 9 ارتباط  از طریق ندازیه اا ر

مرتبط با فرمان از طریق   فرکانس منبع انتخاب بیت  ۱۰
 ترمینال

 ۰ اتصال  بدون بیت  ۱۰۰

 ۱ دیجیتال  فرکانس منبع

AI1 ۲ 

AI2 ۳ 

AI3 4 پتانسیومتر 

PULSE  S5 ۵ 

 MS 6سرعت چندگانه  دستور

PLC 7 ساده 

PID 8 

 9 ارتباط  از طریق راه اندازی

 بیت  ۱۰۰
انتخاب منبع فرکانس مرتبط با فرمان از طریق  

 RS485 از طریق راه اندازی

 ۰ اتصال بدون

 ۱ دیجیتال تنظیم فرکانس منبع

AI1 ۲ 

AI2 ۳ 

AI3 4 پتانسیومتر 

PULSE  S5 ۵ 

 MS 6 سرعت چندگانهدستور

PLC 7 ساده 

PID 8 

 9 ارتباط  از طریق راه اندازی
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راحتی امکان سوئیچینگ همزمان  کند که بهکانال تنظیم فرکانس را تعریف می 9کانال فرمان اجرایی و  ۳این پارامتر ترکیب محدود بین 
هستند. برای   "X انتخاب منبع فرکانس اصلی" P0.03 های تنظیم فرکانس فوق دارای تعریف مشابه با پارامترکانال.آورد را فراهم می

توانند به همان کانال تنظیم فرکانس متصل شوند. های مختلف فرمان اجرایی میکانال.مراجعه کنید P0.03 جزئیات بیشتر به
اثر  بی P0.07 تا P0.03 شده درهنگامی که منبع فرمان در هنگام اتصال منبع فرمان و منبع فرکانس فعال باشد، منبع فرکانس تنظیم

 .خواهد شد

P0.28  ارتباط  گسترش کارت 

 ۰ مدباس ارتباطی کارت 

۰ ☆ 
 Profibus.DP ۱ ارتباطی کارت 

 CANopen ۲ ارتباطی کارت 

 CANlink ۳ ارتباطی کارت 

توانند به دهد. همه این چهار حالت به یک کارت ارتباطی اختیاری نیاز دارند و نمیچهار حالت ارتباطی مختلف را ارائه می FE550 سری
 .طور همزمان استفاده شوند

 P0.28 کند، بایدشود. هنگامی که کاربر کارت ارتباطی را تعویض میبرای تنظیم نوع کارت ارتباطی اختیاری استفاده می P0.28 پارامتر
 .طور مناسب تنظیم شودبه

 P1.00 - P 1.37:    ۱پارامترهای موتور  ۳  - ۵

  تنظیمات  تنظیم   محدوده  نمایش / توضیحات  کد 
 حد   تغییر کارخانه 

P1.00 موتور  نوع انتخاب 

 ۰ عمومی  آسنکرون  موتور

 ۱ متغیر فرکانس آسنکرون  موتور ★ ۰

 ۲ دائم آهنربای سنکرون موتور

P1.01  نامی قدرت kW ~ 1000.0kW۰.۱ - ★ 

P1.02 ولت   ۲۰۰۰  تا ولت ۱ نامی   ولتاژ - ★ 

P1.03 نامی  جریان 
A ~ 655.35A۰.۰۱   اینورتر قدرت ≦  kW۵۵ 

 ★ - کیلووات ۵۵<  اینورتر قدرت   آمپر 6۵۵۳.۵~   آمپر ۰.۱

P1.04 فرکانس  حداکثر~  هرتز ۰.۰۱ نامی  فرکانس - ★ 

P1.05  دقیقه  در دور  6۵۵۳۵~  دقیقه در دور  ۱ نامی  چرخش سرعت - ★ 
انتخاب شود و چه کنترل برداری، کاربران باید این پارامترها را   VF کدهای تابع فوق، پارامترهای پلاک موتور هستند. چه حالت کنترل

یا برداری، کاربران باید پارامترهای موتور را   VF برای بهبود عملکرد کنترل.شده روی پلاک موتور تنظیم کننددقیقاً مطابق با اطلاعات درج
 .شده دارد دقت پارامترهای پلاک موتور تنظیمقت نتایج تنظیم ارتباط مستقیم باکنند. د (tune) تنظیم

P1.06 آسنکرون  موتور  استاتور  مقاومت Ω~ 65.535 Ω۰.۰۰۱  کیلووات ۵۵<= اینورتر قدرت 
Ω~ 6.5535 Ω۰.۰۰۰۱  وات کیلو  ۵۵< اینورتر قدرت - ★ 

P1.07 آسنکرون  موتور روتور مقاومت Ω~ 65.535 Ω۰.۰۰۱  کیلووات ۵۵<= اینورتر قدرت 
Ω~ 6.5535 Ω۰.۰۰۰۱  وات کیلو  ۵۵< اینورتر قدرت - ★ 

P1.08 موتور  نشتی  اندوکتانس  
 آسنکرون

mH ~ 655.35mH۰.۰۱  اینورتر قدرت =>kW۵۵ 
~ 65.535 mHmH ۰.۰۰۱   وات کیلو ۵۵<  اینورتر قدرت - ★ 

P1.09 موتور متقابل  اندوکتانس  
 آسنکرون

mH ~ 6553.5mH۰.۱  اینورتر قدرت =>kW۵۵ 
mH ~ 655.35mH۰.۰۱  اینورتر قدرت  >kW۵۵ - ★ 
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P1.10 بار  جریان بدون آسنکرون  موتور A ~ P1.03۰.۰۱  کیلووات ۵۵<= اینورتر قدرت 
A ~ P1.03۰.۱  وات  کیلو ۵۵<  اینورتر قدرت - ★ 

شود و کاربران  مربوط به موتور آسنکرون هستند. به طور معمول، پلاک موتور این پارامترها را شامل نمی P1.10 تا P1.06 پارامترهای
از   (P1.08 تا P1.06) ها، سه پارامتربه دست آورند. از میان آن (Auto Tuning) توانند این مقادیر را از طریق تنظیم خودکار اینورترمی

جریان  PI طریق »تنظیم ایستا موتور آسنکرون« قابل دستیابی هستند، در حالی که هر پنج پارامتر به همراه فاز انکودر، پارامترهای حلقه
 (P1.02) یا ولتاژ نامی موتور  (P1.01) هنگامی که توان نامی موتور .آیندو غیره، از طریق »تنظیم کامل موتور آسنکرون« به دست می

ها را به مقادیر استاندارد معمول موتورهای  را اصلاح کرده و آن P1.10 تا P1.06 ترهای تغییر کند، اینورتر به طور خودکار مقادیر پارام
کاربران می.گرداندبازمی Y سری باشد،  نداشته  وجود  آسنکرون  موتور  تنظیم  امکان  دادهچنانچه  اساس  بر  را  فوق  مقادیر  های  توانند 
 .شده توسط کارخانه موتور وارد کنندارائه

P1.16 سنکرون  موتور  استاتور  مقاومت 
Ω~ 65.535 Ω۰.۰۰۱  کیلووات ۵۵<= اینورتر قدرت 
Ω~ 6.5535 Ω۰.۰۰۰۱  وات کیلو  ۵۵< اینورتر قدرت - ★ 

P1.17 محور اندوکتانس D موتور  
 سنکرون

mH ~ 655.35mH۰.۰۱  اینورتر قدرت =>kW۵۵ 
۰.۰۰۱ mH ~ 65.535 mH  وات کیلو ۵۵<  اینورتر قدرت - ★ 

P1.18 
  موتور Q  محور اندوکتانس

 سنکرون
mH ~ 655.35mH۰.۰۱  اینورتر قدرت =>kW۵۵ 

۰.۰۰۱ mH ~ 65.535 mH  وات کیلو ۵۵<  اینورتر قدرت - ★ 

P1.19 مقاومت  واحد سنکرون موتور  
 ★ ۰ ۰~۱۲ اندوکتانس

P1.20   ضریب نیروی محرکه برگشتی
  ۰.۱ ولت   6۵۵۳.۵~  ولت  ۰.۱ موتور سنکرون

 ★ ولت 

P1.21 فاز فقدان تشخیص زمان  
 ★ ۰ ۰~6۰۰۰۰ سنکرون  موتور  خروجی 

شود و کاربران  مربوط به موتور سنکرون هستند. به طور معمول، پلاک موتور این پارامترها را شامل نمی P1.20 تا  P1.16 پارامترهای
،  P1.19 و P1.16 ،P1.17  ،P1.18 آوردن پارامترهایدستتوانند این مقادیر را از طریق تنظیم خودکار اینورتر به دست آورند. برای بهمی

تواند مقادیر مربوط به فاز  باید حالت »تنظیم کامل موتور سنکرون« انتخاب شود. با این حال، »تنظیم ایستا موتور سنکرون« فقط می
 (P1.02) یا ولتاژ نامی موتور  (P1.01) هنگامی که توان نامی موتور .انکودر موتور سنکرون، زاویه نصب و موارد مشابه را به دست آورد 

پارامترهای مقادیر  خودکار  طور  به  اینورتر  کند،  می P1.20 تا P1.16 تغییر  اصلاح  همچنین می.کندرا  را کاربران  پارامترها  این  توانند 
 .شده توسط کارخانه سازنده موتور وارد نمایندمستقیماً بر اساس مقادیر ارائه

P1.27 ۲۵۰۰ ۱~6۵۵۳۵ انکودر های پالس تعداد ★ 
 ر حالت کنترل برداری با سنسور سرعت، پارامتر .به ازای هر دور چرخش UVW یا ABZ های انکودر افزایشیبرای تنظیم تعداد پالس

P1.27  طور عادی کار نخواهد کرد طور دقیق تنظیم شود، در غیر این صورت موتور بهباید به. 

P1.28 انکودر  نوع 

 ABZ ۰ افزایشی انکودر

۰ ★ 

 UVW ۱ افزایشی انکودر

 ۲ دوار ترانسفورماتور 

 ۳ کسینوس  رمزگذار / سینوسی

 UVW 4 انکودر

پشتیبانی می FE550 اینورتر انکودرها  از  مختلفی  انواع  کارتاز  با  باید  انکودر  نوع  هر  برای   PG کند.  استفاده شود.  خود  مخصوص 
مراجعه فرمایید. هر پنج نوع انکودر برای موتور سنکرون مناسب هستند، در حالی که فقط انکودر   IV مشخصات فنی، لطفاً به پیوست 

را متناسب   P1.28 ، حتماً پارامترPG پس از نصب کارت .باشندو ترانسفورماتور دوار برای موتور آسنکرون قابل استفاده می ABZ افزایشی
 .درستی تنظیم کنیدبا وضعیت واقعی به
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P1.30 افزایشی انکودر ABZ فاز AB 
 ۰ جلو  به

۰ ★ 
 ۱ کنید  رزرو

 AB معتبر است. این پارامتر برای تنظیم ترتیب فاز سیگنال باشد P1.28=0 زمانی کهABZ این کد عملکرد فقط برای انکودر افزایشی
توانند  این پارامتر هم برای موتور سنکرون و هم برای موتور آسنکرون معتبر است. کاربران می .شوداستفاده می ABZ انکودر افزایشی

 .باری موتور سنکرون« به دست آورندرا از طریق »تنظیم کامل موتور آسنکرون« یا »تنظیم بی ABZ انکودر AB ترتیب فاز

P1.31 ۰.۰۰ درجه ۰.۰۰~۳۵9.9 انکودر نصب  زاویه ★ 
انکودرهای افزایشی  پارامتر برای  پارامتر فقط در حالت کنترل موتور سنکرون معتبر است. این  انکودرهای افزایشی ABZ این   ، UVW  ،

انکودر در تنظیم کامل یا تنظیم استاتیک موتور سنکرون در دسترس   P1.31 پارامتر.قابل استفاده است UVW ترانسفورماتور دوار و 
است. این پارامتر برای عملکرد صحیح موتور سنکرون بسیار مهم است و کاربر باید آن را قبل از اولین استفاده از موتور سنکرون تنظیم 

 .کند

P۱.۳۲ ترتیب فاز  UVW  انکودر 
 ۰ جلو  به

۰ ★ 
 ۱ معکوس 

P۱.۳۳ زاویه انحراف انکودر UVW ۳۵9.9~۰.۰۰ ۰.۰۰ درجه ★ 
این دو پارامتر از طریق تنظیم .کند معتبر هستنداستفاده می UVW فقط برای موتور سنکرونی که از انکودر P1.33 و P1.32 پارامترهای

می به دست  سنکرون  موتور  استاتیک  تنظیم  یا  این کامل  باید  کاربران  مهم هستند.  بسیار  موتور سنکرون  عملکرد صحیح  برای  و  آیند 
 .پارامترها را قبل از اولین استفاده از موتور سنکرون تنظیم کنند

P۱.۳4 های  تعداد جفت قطب
 ترانسفورماتور چرخشی 

6۵۵۳۵~۱ ۱ ★ 

P۱.۳6 زمان بازرسی قطع سیگنال PG ۰.۱  ~۱۰.۰  ۰.۰ ثانیه  
 ★ ثانیه

ثانیه    ۰.۰شود. زمانی که مقدار سیگنال بازخورد برابر با  از این پارامتر برای تنظیم زمان بازرسی خطای قطع اتصال انکودر استفاده می
اگر اینورتر خطای قطع اتصال را تشخیص دهد و مقدار بازخورد از محدوده تنظیم  .باشد، خطای قطع اتصال انکودر بررسی نخواهد شد

 .شودنمایش داده می E.PG1 با کد ۲۰فراتر رود، آلارم خطای اینورتر شماره  P1.36 شده در

P۱.۳7 تیونینگ  انتخاب 

 ۰ بدون عملیات، تیونینگ

۰ ★ 

 ۱ تیونینگ استاتیک موتور آسنکرون 

 ۲ تیونینگ کامل موتور آسنکرون 

 ۱۱ تیونینگ استاتیک موتور سنکرون 

 ۱۲ تیونینگ کامل موتور سنکرون 

 .: پیش از انجام تنظیم خودکار )تیونینگ(، باید مقادیر صحیح مشخصات موتور تنظیم شونداحتیاط 

 ۰بدون عملیات، تیونینگ :  •

 ۱تیونینگ استاتیک موتور آسنکرون:  •
پیش از تیونینگ استاتیک،  .، نامناسب استبرای مواقعی که جداسازی موتور آسنکرون و بار دشوار است و ممکن است تیونینگ کامل 

 تواند از طریق این تیونینگ، پارامترهایکاربر می.درستی تنظیم شوندبه (P1.00P1.05) باید نوع موتور و پارامترهای پلاک موتور
P1.06P1.08  مقدار :توضیح عملکرد .را به دست آورد P1.37  تنظیم کنید و سپس دکمه ۱را روی RUN   را فشار دهید؛ اینورتر تیونینگ

 .استاتیک موتور آسنکرون را اجرا خواهد کرد 
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 ۲تیونینگ کامل موتور آسنکرون:  •
طی این  .بار قرار گیرد کند. موتور و بار باید جدا شوند تا موتور در حالت بیتیونینگ کامل، بهترین عملکرد دینامیکی اینورتر را تضمین می

گیرد. پس از مدتی ثابت ماندن،  شتاب می P0.17 فرکانس نامی طبق ٪8۰شود، سپس موتور تا فرآیند، ابتدا تیونینگ کامل انجام می
پیش از تیونینگ کامل، کاربران باید نوع موتور، پارامترهای  .یابدکاهش سرعت داده و تیونینگ پایان می P0.18 طبق آرامی تا توقفبه

 وتور اینورتر از طریق تیونینگ، پارامترهای م.را تنظیم کنند P1.27 ،P1.28 های آنو نوع انکودر و تعداد پالس (P1.00P1.05) پلاک
(P1.06P1.10)ترتیب فاز ، AB انکودر (P1.30) و پارامترهای PI حلقه جریان برداری (P2.13~P2.16) توضیح  .آورد را به دست می

را فشار دهید؛ اینورتر تیونینگ کامل موتور آسنکرون را اجرا خواهد   RUN تنظیم کنید و سپس دکمه ۲را روی  P1.37 مقدار :عملکرد 
 .کرد 

 ۱تیونینگ استاتیک موتور سنکرون:  •
پیش از تیونینگ،  .آیدتوانند جدا شوند. در این فرآیند، موتور به چرخش درنمیشود که موتور سنکرون و بار نمیزمانی انتخاب می

اینورتر از طریق تیونینگ، زاویه اولیه موتور  .درستی تنظیم کنندرا به (P1.00~P1.05) کاربران باید نوع موتور و پارامترهای پلاک
موتور سنکرون باید پس از نصب و پیش از اولین استفاده، تیونینگ  .آورد سنکرون را که برای عملکرد عادی حیاتی است، به دست می

 .شود

 ۲تیونینگ کامل موتور سنکرون:  •
طی فرآیند .شود. این روش، عملکرد بهتری نسبت به تیونینگ استاتیک دارد وقتی موتور و بار قابل جداسازی هستند، توصیه می

آرامی تا به گیرد. پس از مدتی ثابت ماندن،میشتاب  P0.17 طبقP0.08 شود، سپس تا مقدارتیونینگ، ابتدا تیونینگ کامل انجام می
پیش از  .باید به عددی غیرصفر تنظیم شود P0.08 مقدار :احتیاط.یابدکاهش سرعت داده و تیونینگ پایان می P0.18 بقط توقف

و تعداد جفت   P1.27 ،P1.28 های آن، نوع انکودر، تعداد پالس(P1.00P1.05) تیونینگ کامل، باید نوع موتور، پارامترهای پلاک
 ، اطلاعات انکودر(P1.16P1.20) اینورتر از طریق این تیونینگ، پارامترهای موتور .را تنظیم کرد  P1.34 ،P1.35 های انکودرقطب

P1.30 ،P1.31 ،P1.32 ،P1.33 و پارامترهای PI  حلقه جریان برداری (P2.13~P2.16) آورد را به دست می. 
را فشار دهید؛ اینورتر تیونینگ کامل موتور سنکرون را اجرا   RUN تنظیم کنید و سپس دکمه ۱۱را روی   P1.37 مقدار :وضیح عملکرد ت

 .خواهد کرد 
 .کلید قابل انجام استتیونینگ فقط در حالت عملکرد با صفحه :توضیح 

 

 P2.00-P2.22:  گروه تابع کنترل برداری   4  - ۵

 . هستند نامعتبر V/F کنترل برای  و  معتبر برداری  کنترل برای  P2 گروه  تابع کدهای
 

 حد   تغییر کارخانه   تنظیمات  تنظیم   محدوده  نمایش / توضیحات  کد 

۲.۰۰ P  ۳۰ ۱~۱۰۰ ۱بهره تناسبی حلقه سرعت ☆ 

۲.۰۱ P ۰.۰۵ ۰.۰۱~۱۰.۰۰ ۱گیری حلقه سرعت زمان انتگرالs ☆ 

۲.۰۲ P   ۰.۰۰ ۱فرکانس سوئیچینگ ~ P۲.۰۵ P ۵.۰۰Hz ☆ 
۲.۰۳ 

P  ۲۰ ۱۰۰ ~ ۰ ۲بهره تناسبی حلقه سرعت ☆ 

۲.۰4 P ۱.۰۰ ثانیه  ۱۰.۰۰ ~ ۰.۰۱ ۲گیری حلقه سرعت زمان انتگرالs ☆ 

۲.۰۵ P  ۲.۰۲ ۲فرکانس سوئیچینگ~ P ۱۰.۰۰ حداکثر فرکانسHz ☆ 
هنگامی که فرکانس کاری کمتر از  .سرعت متفاوتی را انتخاب کنند PI های مختلف کاری، پارامترهای حلقهتوانند در فرکانسکاربران می

وقتی فرکانس کاری بالاتر از  .هستند P2.01و   P2.00سرعت،   PI باشد، پارامترهای قابل تنظیم برای حلقه  (P2.02) فرکانس سوئیچینگ 
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سرعت   PI پارامترهای حلقه.کندتغییر می P2.04و  P2.03سرعت به  PI باشد، پارامترهای تنظیمی حلقه (P2.02) فرکانس سوئیچینگ
 .شوندصورت خطی بین این دو گروه سوئیچ میبه ۲و فرکانس سوئیچینگ  ۱در بازه بین فرکانس سوئیچینگ  

 
 ۵.۲مطابق شکل  

 

 
های پاسخ دینامیکی سرعت در کنترل برداری را  گیری رگولاتور سرعت، ویژگیتوانند با تنظیم ضریب تناسبی و زمان انتگرالکاربران می
اما افزایش  .توانند پاسخ دینامیکی حلقه سرعت را تسریع کنندگیری، هر دو میافزایش بهره تناسبی و کاهش زمان انتگرال.تنظیم کنند 

 .گیری ممکن است باعث نوسان در سیستم شودبیش از حد بهره تناسبی یا کاهش بیش از اندازه زمان انتگرال
 :پیشنهاد برای روش تنظیم 

توانند با تنظیمات دقیق و جزئی بر مبنای مقادیر کارخانه، بهبود ایجاد  اگر پارامترهای کارخانه نتوانند نیازها را برآورده کنند، کاربران می
 ابتدا بهره تناسبی را.کنند

تر و کمترین  گیری را کاهش دهید تا سیستم دارای پاسخ سریعافزایش دهید تا نوسانات سیستم مهار شود، سپس زمان انتگرال
 .میزان اورشوت باشد

P۲.۰6 ۱۰۰ ٪۵۰~٪۲۰۰ بهره لغزش در کنترل برداری٪ ☆ 
شود. هنگام این پارامتر برای تنظیم دقت سرعت پایدار موتور در حالت کنترل برداری بدون سنسور سرعت )در سرعت صفر( استفاده می

ار این  کار موتور با بار در سرعت پایین، لطفاً مقدار این پارامتر را افزایش دهید. برعکس، هنگام کار موتور با بار در سرعت بالا، لطفاً مقد
همچنین از این پارامتر برای تنظیم مقدار جریان خروجی در شرایط بار یکسان در حالت کنترل برداری با سنسور  .پارامتر را کاهش دهید

 .شودسرعت استفاده می

۲.۰7P زمان فیلتر حلقه سرعت SVC ۰.۱۰۰~۰.۰۰۰ ۰.۰۵۰ ثانیه ☆ 
برای فیلتر کردن فرمان گشتاور     P2.07پارامتر  .کندکننده حلقه سرعت، فرمان جریان گشتاور را تولید میدر حالت کنترل برداری، تنظیم

توانند در مواقعی که نوسان سرعت نسبتاً زیاد است، زمان فیلتر  کاربران می.به طور کلی، نیازی به تغییر این پارامتر نیست.رودبه کار می
اگر زمان فیلتر کوچک باشد، گشتاور خروجی اینورتر  .را کمی افزایش دهند و در صورت بروز نوسان در موتور، مقدار آن را کاهش دهند

 .گویی سریع خواهد بودممکن است به شدت نوسان کند، اما سرعت پاسخ

P2.08   بهره افزایش تحریک در کنترل
 برداری

۲۰۰~۰ 64 ☆ 

ولتاژ جلوگیری  تواند از افزایش ولتاژ باس جلوگیری کرده و از بروز خطای اضافه در فرآیند کاهش سرعت اینورتر، کنترل افزایش تحریک می
در کاربردهایی که در حین کاهش سرعت، هشدار  .تر خواهد بودتر باشد، اثر مهارکنندگی قویهر چه ضریب افزایش تحریک بزرگ .نماید

با این حال، افزایش بیش از حد .شود کاربران مقدار ضریب افزایش تحریک را افزایش دهند دهد، توصیه میولتاژ به راحتی رخ میاضافه 
توصیه  .تواند منجر به افزایش جریان خروجی شود؛ بنابراین، باید در کاربرد عملی، تعادل مناسبی برقرار شودضریب افزایش تحریک می

اینرسی کم است و موتور بدون افزایش ولتاژ کاهش سرعت میشود که ضریب افزایش تحریک دمی  0 دهد، روی  ر کاربردهایی که 
 .شودبرای ضریب افزایش تحریک پیشنهاد می 0 شود، نیز مقدار برای کاربردهایی که از مقاومت ترمز استفاده می.تنظیم شود

P2.10   منبع حد بالای گشتاور در حالت
   کنترل سرعت

P2.11 ۰ 
۰ ☆ 

AI1 ۱ 

P2.02 P2.05

P2.04
P2.03

P2.01

P2.00

Frequency command

PI parameter
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AI2 ۲ 

AI3 ۳ پتانسیومتر 

 PULSE 4 اندازی راه

 ۵ تنظیمات ارتباطی 

 AI1، AI2 6 حداقل 

 AI1، AI2 7 حداکثر

P2.11   تنظیم محدودیت بالای گشتاور
 ☆ ٪۱۵۰ ٪۰~٪۲۰۰ دیجیتال در حالت کنترل سرعت 

  7تا    ۱های  محدوده برای انتخاب.شوددر حالت کنترل سرعت، حداکثر گشتاور خروجی اینورتر توسط محدودیت بالای گشتاور کنترل می
 شود. هنگامی کهبرای انتخاب منبع محدودیت بالای گشتاور استفاده میP2.10.مطابقت دارد  P2.11  با محدوده تنظیم P2.10 در

P2.10 از طریق آنالوگ، تنظیم پالس یا تنظیم ارتباط انتخاب شود، کاملاً با P2.11   .از  ٪۱۰۰مطابقت دارد P2.11   معادل گشتاور اسمی
 .اینورتر است

 
 

P2.13  ۲۰۰۰ ۰~6۰۰۰۰ کننده تحریکتناسبی تنظیم بهره ☆ 

P2.14  ۱۳۰۰ ۰~6۰۰۰۰ کننده تحریک انتگرال تنظیم بهره ☆ 

P2.15  ۲۰۰۰ ۰~6۰۰۰۰ کننده گشتاور تناسبی تنظیم بهره ☆ 

P2.16 ۱۳۰۰ ۰~6۰۰۰۰ کننده گشتاور گین انتگرال تنظیم ☆ 
حلقه جریان کنترل برداری، که به طور خودکار پس از تنظیم کامل موتور القایی یا تنظیم کامل موتور سنکرون به دست   PI تنظیمات

 .آید. به طور کلی نیازی به تغییر آن نیستمی
کند بدون اینکه زمان انتگرال را به عنوان بعد در نظر  کننده انتگرال حلقه جریان به طور مستقیم گین انتگرال را تنظیم می: تنظیم توجه 

اگر نوسان جریان یا نوسان گشتاور نسبتاً  .حلقه جریان بیش از حد ممکن است منجر به نوسان در کل مدار کنترل شود PI بگیرد. گین
 .یا گین انتگرال را کاهش دهند PI توانند به صورت دستی گین تناسبیزیاد باشد، کاربران می

7P2.1 
  ویژگی یکپارچگی حلقه سرعت

 بیت  ۱
 ۰ غیرفعال

۰ ☆ 
 ۱ فعال

P2.18 

سازی میدان موتور  حالت ضعیف
 سنکرون

 

 ۰ بدون تضعیف میدان

 ۱ مستقیم  محاسبه  حالت  ☆ ۱

 ۲ خودکار  تنظیم حالت 

P2.19 سازی میدان موتور  عمق ضعیف
 سنکرون

۱۰۰٪~۵۰٪ ۱۰۰٪ ☆ 

P2.20 سازی میدان حداکثر جریان ضعیف
 موتور سنکرون

۱۱۰٪~۱۰۰٪ ۱۰۵  % ★ 
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P2.21 

سازی  ضریب گشتاور حداکثرضعیف
 میدان 

 

۲۰۰٪~۰٪۵ ۱۰۰٪ ☆ 

  ولتاژ/فرکانس   V/F  گروه کنترل ۵  - ۵

ها،  برای بارهای عمومی مانند فن V/F کنترلمعتبر هستند.  V/F کنترل این گروه از پارامترها فقط در حالت
کند یا اختلاف توان بین اینورتر و موتور زیاد اندازی میها و همچنین مواردی که یک اینورتر چند موتور را راهپمپ

 باشداست، مناسب می
 

 تنظیمات  تنظیم   محدوده  نمایش / توضیحات  کد 
 حد   تغییر کارخانه  

P3.00  منحنیتنظیم V/F 

V/F ۰ خطی مستقیم 

۰ ★ 

V/F ۱ ایچند نقطه 

V/F  ۲ مربعی 

V/F  ۳ ۱.۲با توان 

V/F  4 ۱.4با توان 

V/F  6 ۱.6با توان 

V/F  8 ۱.8با توان 

 9 رزرو

 V/F ۱۰ حالت جداسازی کامل

 V/F ۱۱ حالت جداسازی نیمه

 .کند تا نیازهای بارهای مختلف را برآورده سازد را تعریف می V/F این پارامتر، حالت تنظیم
V/F  ۰ : خطی مستقیم 

 .مناسب برای بارهای معمولی با گشتاور ثابت است
V/F  ۱: ای چند نقطه 

صورت دلخواه قابل تنظیم است. برای جزئیات،  های گریز از مرکز است. این حالت بهگیر و ماشینمناسب برای بارهای خاص مانند آب
 .مراجعه فرمایید P1-12 تا P1-07 به توضیحات کدهای عملکردی گروه

V/F  ۲: مربعی 
 .مناسب برای بارهای گریز از مرکز مانند فن و پمپ است

۳~8   : 
 .مربعی قرار دارند V/F خطی مستقیم و منحنی  V/F های واسطی هستند که بین منحنیها منحنیاین

 9: رزرو شده 
 V/F :۱۰ حالت جداسازی کامل 

در این حالت، فرکانس خروجی اینورتر و ولتاژ خروجی کاملاً مستقل از یکدیگر هستند. فرکانس خروجی توسط منبع فرکانس تعیین 
این حالت عموماً در کاربردهایی  .گرددتنظیم می V/F منبع ولتاژ جداسازی P3.13 شود، در حالی که ولتاژ خروجی توسط پارامتر می

 .شودمانند گرمادهی القایی، منابع تغذیه اینورتری، کنترل موتورهای گشتاوری و ... استفاده می
 V/F :۱۱ حالت جداسازی نیمه 

به   F و V شود. رابطه بینتعیین می P3.13 است. رابطه تناسبی توسط منبع ولتاژ  (F) متناسب با فرکانس (V) در این حالت، ولتاژ 
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، در این  ٪۱۰۰تا   ۰از  X مقدار باشد X فرض کنید ورودی منبع ولتاژ.)ولتاژ و فرکانس نامی موتور( مرتبط است P1 پارامترهای گروه
 :صورت زیر خواهد بودبه V/F صورت رابطه

V/F = 2 * X *  )ولتاژ نامی موتور( / )فرکانس نامی موتور( 

P3.01 مقدار افزایش گشتاور 
 گشتاور  خودکار تقویت  ۰.۰٪

- ☆ ۳۰٪~۱٪ 

P3.02  هرتز  ۰۰.  ۵۰ فرکانس  حداکثر~   ۰.۰۰ فرکانس قطع افزایش گشتاور ★ 

 

 : نمودار شماتیک افزایش گشتاور دستی ۳- ۵شکل  

 .های پایین انجام شود، باید جبرانی برای ولتاژ خروجی اینورتر در فرکانسV/F های گشتاور در فرکانس پایین در کنترلبرای جبران ویژگی
 :(Torque Hoist) افزایش گشتاور

شود. توضیحات مربوط به تنظیم مقدار افزایش گشتاور به شرح  این پارامتر بر اساس درصدی از ولتاژ نامی ورودی به اینورتر تنظیم می
 :زیر است

 .تنظیم شود، اینورتر از افزایش گشتاور خودکار استفاده خواهد کرد   %0.0زمانی که افزایش گشتاور بر روی  .۱
 .تواند برای موتورهای کوچک کمی افزایش داده شود، در حالی که برای موتورهای بزرگ، مقدار آن باید کمی کاهش یابداین پارامتر می .۲
در صورتی که مقدار افزایش گشتاور بیش از حد زیاد تنظیم شود، ممکن است موتور بیش از حد گرم شود و اینورتر دچار خطای جریان   .۳

 .زیاد گردد
 :فرکانس قطع افزایش گشتاور 

نشان داده شده، افزایش گشتاور تنها زمانی مؤثر است که فرکانس خروجی کمتر از مقدار تنظیم شده این  ۵.۳طور که در شکل همان 
 .پارامتر باشد. در غیر این صورت، افزایش گشتاور غیرفعال خواهد بود

P3.03 نقطه فرکانس F1 در V/F 
  P3.05 ۰.۰۰~  هرتز  ۰.۰۰ ایچندنقطه

 ★ هرتز 

P3.04  نقطه ولتاژ V1 در V/F 
 ★ ٪۰.۰ ۰~٪۱۰۰ ایچندنقطه

P3.05 نقطه فرکانس F2 در V/F 
  P3.03 ~ P3.07 ۰.۰۰ ایچندنقطه

 ★ هرتز 

P3.06  نقطه ولتاژ V2 در V/F 
 ★ ٪۰.۰ ٪۱۰۰.۰~  ٪۰.۰ ایچندنقطه

f1 Output frequencyfb

V1

Vb

Output voltage

V1:Manual torque boost voltage Vb:Maximum output voltage

f1:Cutt-off frequency of torque boost fb:Rated running frequency
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P3.07 
 V/F در F3 نقطه فرکانس

 ایچندنقطه
P3.05  ~موتور  بندیرتبه فرکانس  P1.04   فرکانس:  خیر 

 A4.04 \A3.04\A2.04 ترتیب به 4\۳\۲ موتور بندیرتبه
۰.۰۰  
 ★ هرتز 

P3.08  نقطه ولتاژ V3 در V/F 
 ★ ٪۰.۰ ۰~٪۱۰۰ ایچندنقطه

ای معمولاً بر اساس  چندنقطه V/F مقدار تنظیمی منحنی.کنندای را تعریف میچندنقطه V/F منحنی P3.08 تا P3.03شش پارامتر 
 .شودهای بار موتور تنظیم میویژگی

 :هشدار 
 :صورت زیر تنظیم شودباید به  .۱

V1 < V2 < V3  وF1 < F2 < F3. 
 .دهدای را نشان میچندنقطه V/F نمودار شماتیک منحنی ۵.4شکل 

اگر ولتاژ در فرکانس پایین بیش از حد زیاد تنظیم شود، ممکن است باعث داغ شدن بیش از حد و حتی سوختن موتور شود و   .۲
 .همچنین به اضافه جریان توقف یا محافظت اضافه جریان اینورتر منجر گردد

 

 
 ای   نقطه   چند   V/F  منحنی   تنظیم   شماتیک نمودار   4-۵  شکل 

 
 
 

P3.09  لغزش   جبرانبهره V/F ۲۰۰٪~۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 
تواند انحراف سرعت موتور آسنکرون را جبران کند؛ به این  می V/F جبران لغزش .این پارامتر فقط برای موتورهای آسنکرون معتبر است

معادل با لغزش نامی   %100به طور معمول،  .شودترتیب، سرعت چرخش موتور در هنگام تغییر بار، در حالت نسبتاً پایداری حفظ می
 (P1) توان از طریق محاسبه خودکار بر اساس پارامترهای فرکانس نامی موتورمقدار لغزش نامی موتور را می.موتور تحت بار نامی است

 .و دور نامی موتور به دست آورد 

 :شود تنظیم بهره جبران لغزش بر اساس اصل زیر انجام می 
تنظیم شده است، سرعت چرخش موتور به سرعت مرجع   %100زمانی که بار به اندازه بار نامی است و ضریب جبران لغزش روی 

 .نزدیک خواهد بود

P3.10  بهره اضافه تحریک 
VF ۰ 64 ۲۰۰ تا ☆ 

در حین فرآیند کاهش سرعت اینورتر است؛   DC خط ، مهار افزایش ولتاژ باس(Over Excitation Gain) تحریکنقش تابع بهره اضافه 
هرچه .شوددهد، جلوگیری میولتاژ رخ میولتاژ که به دلیل عبور ولتاژ باس از حد مجاز حفاظت اضافهبه این ترتیب، از وقوع خطای اضافه

F1 Frequency %

Voltage %

Vb

V3
V2

V1

F2 F3 Fb
V1-V3：MS speed V/F 1~3 segment 

              voltage proportion

F1-F3：MS speed V/F 1~3 segment 

             frequency proportion

Vb：Rated motor frequency Fb：Rated motor running frequency
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راحتی هشدار در کاربردهایی که به:تر خواهد بود. نحوه تنظیم به شرح زیر استتحریک بالاتر تنظیم شود، اثر مهارکننده قویبهره اضافه
تواند  تحریک، میبا این حال، تنظیم بیش از حد بهره اضافه.تحریک را افزایش داددهد، لازم است مقدار بهره اضافهولتاژ رخ میاضافه 

در کاربردهایی  .طور متعادل تنظیم کنندبرداری، این مقدار را بهمنجر به افزایش جریان خروجی شود؛ بنابراین، کاربران باید در حین بهره 
شود؛ همچنین، در کاربردهایی که از مقاومت ترمز استفاده  تنظیم می (0) تحریک روی صفرکه اینرسی بسیار پایین است، بهره اضافه

 .قرار گیرد  (0) تحریک باید روی صفر ضافهشود، نیز بهره امی

P3.11 بهره سرکوب نوسان 
VF ۰ ۱۰۰ تا - ☆ 

تنها در صورتی که موتور نوسان واضح  .تنظیم کنید (0) را روی صفر (Gain) کند، لطفاً این بهره هنگامی که موتور بدون نوسان کار می
را بهطور عادی عمل نکند، میداشته باشد و به تر باشد، نتیجه مهار نوسان بهتر  هرچه بهره بزرگ .طور مناسب افزایش دادتوان بهره 

طور مؤثر سرکوب گردد، تا از تأثیرات زیاد بر عملکرد  بهره باید تا حد امکان کوچک تنظیم شود، مشروط بر اینکه نوسان به.خواهد بود
V/F باری وارد شوند؛ در  برای استفاده از عملکرد مهار نوسان، لازم است پارامترهای دقیق جریان نامی موتور و جریان بی.جلوگیری شود

 .مطلوب نخواهد بود V/Fغیر این صورت، اثر مهار نوسان 

P3.1 2 نوسان  سرکوب مدل VF   ۰-4 ۳ ★ 

P3.13 جداسازی  ولتاژ  منبع VF 

 14P3  ۰.  دیجیتال اندازی

۰ ☆ 

AI1 ۱ 

AI2 ۲ 

AI3 ۳ پتانسیومتر 

 PULSE  S5 4 پالس اندازی

 MS ۵ چندگانه سرعت  دستور

PLC 6 ساده 

PID 7 

 8 ارتباط اندازی

 P1.02 ، A4.02 ، A5.02 ، A5.02 موتور نامی  ولتاژ با مطابق ۱۰۰٪

P3.14 تنظیم دیجیتال ولتاژ جداگانه  
V/F موتور نامی  ولتاژ V۰ V۰ ☆ 

در حالت  .رودمعمولاً در کنترل گرمایش القایی، کنترل منبع تغذیه اینورتر، و کنترل موتور گشتاور و ... به کار می V/F کنترل جداسازی
یا تنظیمات ارتباطی تعیین  MS ،PLC ،PID، مقدار آنالوگ، فرمان P3.14 تواند از طریق کد تابع، ولتاژ خروجی میV/F کنترل جداسازی

اگر درصد .شده معادل با ولتاژ نامی موتور خواهد بوداز مقدار تنظیم  %100صورت غیرعددی تنظیم شود، هر  به P3.13وقتی .شود
 .شودعنوان مقدار معتبر در نظر گرفته میتنظیم خروجی منفی باشد، مقدار قدرمطلق آن به

 :های تنظیم منبع ولتاژ به شرح زیر استگزینه
 ۰: (P3.14) تنظیم دیجیتال 

 .شودتعیین می P3.14ولتاژ مستقیماً از طریق 
1: AI1 
2: AI2 
3: AI3 پتانسیومتر 

 .شودهای ورودی آنالوگ تعیین میولتاژ از طریق پایانه
 S5 :4 از طریق  (PULSE) تنظیم پالسی

 کیلو هرتز .100تا0، بازه فرکانس  ولت30تا9مشخصات سیگنال پالسی: دامنه ولتاژ  .شودولتاژ از طریق پالس ترمینال تنظیم می
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 MS۵ :فرمان 
 .است MSمنبع ولتاژ، فرمان 

 .شودتعیین می PC و گروه  P4 رابطه بین سیگنال تنظیمی و ولتاژ تنظیمی از طریق گروه
PLC  :6ساده 

 .شودتنظیم می PC ساده باشد، ولتاژ خروجی از طریق پارامترهای گروه  PLCهنگامی که منبع ولتاژ 
: PID  7 

 .مراجعه شود PID درباره  PAبرای مشخصات بیشتر، به توضیحات گروه .شودتنظیم می PID ولتاژ خروجی از طریق حلقه بسته 
 8تنظیم ارتباطی: 

هنگامی که منبع ولتاژ از  .شودیاب از طریق حالت ارتباطی تعیین میمنظور از تنظیم ارتباطی، ولتاژی است که توسط دستگاه موقعیت
 .تا ولتاژ نامی موتور خواهد بود 0معادل با ولتاژ خروجی  %۱۰۰تا   %0انتخاب شود، هر  8تا   1های بین گزینه

P3.15 جداسازی  ولتاژ افزایش زمان VF ۱۰۰۰.۰~۰.۰ ۰.۰ثانیه ☆ 

P3.15  نشان   ۵- ۵طور که در شکل  ولت تا ولتاژ نامی موتور مورد نیاز است. همان ۰به زمانی اشاره دارد که برای تغییر ولتاژ خروجی از
 .داده شده است

 
 

 V/F : نمودار شماتیک جداسازی ۵- ۵شکل  

۳.۱6P زمان کاهش ولتاژ در حالت جداسازی V/F ۱۰۰۰.۰~۰.۰ ۰.۰ثانیه ☆ 

۳.۱7P  انتخاب حالت توقف در جداسازی V/F 

  یابد می کاهش ۰ به ولتاژ/فرکانس: ۰
 دارد آن به بستگی که

 یابد می  کاهش ۰ به فرکانس/  ولتاژ : ۱ ☆ ۰
 متوالی  طور به

۳.۱8P ۱۵۰ ٪۲۰۰~  ٪۵۰ جریان جریان عملکرد توقف به دلیل اضافه٪ ★ 

۳.۱9P جریانهای سرکوب توقف به دلیل اضافهویژگی 
 ۰ غیرفعال

۱ ★ 
 ۱ فعال

Actual voltage fall time

Output voltage V

Setting voltage fall time

t

Rated motor voltage

Output voltage target value

Actual voltage rise time

Setting voltage rise time
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۳.۲۰P 

 
         
 ☆ ۲۰ ۱۰۰ تا ۰ جریانبهره سرکوب توقف به دلیل اضافه      

۳.۲۱P 

 
ضریب جبران جریان در عملکرد توقف  

 ★ ٪۵۰ ٪۲۰۰~  ٪۵۰ جریان در دور دو برابر اضافه 

۳.۲۲P 

 
 

:  ولت ۳8۰ ولت  ۲۰۰۰.۰~  ولت  ۲۰۰.۰ ولتاژ ولتاژ توقف به دلیل اضافه
 ★ ولت   76۰

۳.۲۳P 
 

 ولتاژ  های توقف به دلیل اضافهویژگی
 ۰ غیرفعال

۱ ★ 
 ۱ فعال

۳.۲4P ۳۰ ۱۰۰ تا ۰ حسب فرکانستاژ برول بهره سرکوب اضافه ☆ 

۳.۲۵P ۳۰ ۱۰۰ تا ۰ ولتاژ بر حسب ولتاژ بهره سرکوب اضافه ☆ 

۳.۲6P   حداکثر نرخ افزایش فرکانس در حالت توقف به
 ولتاژ دلیل اضافه

 ★ هرتز  ۵ هرتز  ۵۰ تا ۰

۳.۲7P ۰.۵ ثانیه  ۱۰  تا ۰.۱ زمان ثابت جبران لغزش ☆ 

 

 

 

 

 

 P4.00-P4.39:  های ورودی ترمینال   ۵-6
تواند به عنوان می  ۵Sباشد کهمی  6Sتا   S1ترمینال ورودی دیجیتال چندمنظوره از  6دارای  FE550اینورتر سری 

ترمینال ورودی آنالوگ  ۳دارای  FE550 ترمینال ورودی پالس پرسرعت نیز استفاده شود. همچنین اینورتر سری
توان آن را به کارت توسعه  ورودی/خروجی بیشتری نیاز داشته باشد، میهای ر صورتی که سیستم به ترمینالد.است

ترمینال ورودی   4و ( AI3x)  آنالوگ اضافی ترمینال ورودی ۱ورودی/خروجی چندمنظوره مجهز نمود که شامل  
 . باشد می  S10  تا  S7  دیجیتال چندمنظوره 
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 های ورودی دیجیتال چندمنظوره تنظیمات ترمینال :  P4.09  تا   P4.00  پارامترهای 
 

محدوده   توضیحات/نمایش  کد 
 تنظیم 

 محدودیت تغییر  تنظیم کارخانه 

P4.00 انتخاب عملکرد ترمینال S1 ۰  ۱ ۵9تا ★ 
P4.01 انتخاب عملکرد ترمینال S2 ۰  4 ۵9تا ★ 
P4.02 انتخاب عملکرد ترمینال S3 ۰  ۱۱ ۵9تا ★ 
P4.03 انتخاب عملکرد ترمینال S4 ۰  9 ۵9تا ★ 
P4.04 انتخاب عملکرد ترمینال S5 ۰  4 ۵9تا ★ 
P4.05 انتخاب عملکرد ترمینال S6 ۰  ۵ ۵9تا ★ 
P4.06 انتخاب عملکرد ترمینال S7 ۰  ۱۲ ۵9تا ★ 
P4.07 انتخاب عملکرد ترمینال S8 ۰  ۱۳ ۵9تا ★ 
P4.08 انتخاب عملکرد ترمینال S9 ۰  ۱4 ۵9تا ★ 
P4.09 انتخاب عملکرد ترمینال S10 ۰  ۱۵ ۵9تا ★ 

 
 
 

 توضیح عملکردها 
 توضیحات  عملکرد  تنظیم 

برای جلوگیری از عملکرد ناخواسته،   بدون عملکرد  ۰
استفاده را روی این  های بیترمینال

 .حالت تنظیم کنید
کنترل حرکت به جلو و عقب اینورتر از   FWD دستور حرکت به جلو ۱

 REV دستور حرکت به عقب ۲ . های خارجیطریق ترمینال
تنظیم حالت کنترل سه سیمه اینورتر.   کنترل سه سیمه ۳

  P4.11 برای جزئیات بیشتر به کد
 .مراجعه کنید

ای به جلو. برای فرکانس و  حرکت لحظه FJOG ایدستور حرکت به جلو لحظه 4
-P8.00 زمان شتاب/کاهش سرعت به

P8.۰۲ مراجعه کنید. 
 . ای به عقبحرکت لحظه RJOG ایدستور حرکت به عقب لحظه ۵
شده از طریق  افزایش فرکانس تنظیم  دستور افزایش فرکانس  6

 .ترمینال خارجی
شده از طریق  کاهش فرکانس تنظیم دستور کاهش فرکانس 7

 .ترمینال خارجی
کند و بار  اینورتر خروجی را قفل می توقف آزاد  8

 . شودصورت اینرسی متوقف میبه
 بازنشانی خطاهای اینورتر. همانند دکمه RESET بازنشانی خطا 9

RESET کندکلید عمل میروی صفحه. 
شود، اما پارامترهای  اینورتر متوقف می تعلیق عملیات  ۱۰

 .شوندعملیاتی حفظ می
  شدن، اینورتر خطایدر صورت فعال Normally Open فرض بازورودی پیش ۱۱

"E.EIOF "کندرا گزارش می. 
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ای. برای  انتخاب سرعت چندمرحله ۱ای ترمینال سرعت چندمرحله ۱۲
 .مراجعه کنید ۱جزئیات به جدول 

 ۲ای ترمینال سرعت چندمرحله ۱۳
 

 ۳ای ترمینال سرعت چندمرحله ۱4
 

 4ای ترمینال سرعت چندمرحله ۱۵
 

انتخاب زمان شتاب/کاهش سرعت.   ۱ترمینال انتخاب زمان شتاب/کاهش  ۱6
 .مراجعه کنید ۲برای جزئیات به جدول 

 ۲ترمینال انتخاب زمان شتاب/کاهش  ۱7
 

تغییر بین منابع فرکانس بر اساس   تغییر منبع فرکانس  ۱8
 . P0.07 تنظیمات

شده از  بازنشانی تغییرات فرکانس انجام UP/DOWN بازنشانی تنظیمات ۱9
 . کلید یا ترمینالطریق صفحه

 .کلیدتغییر بین کنترل ترمینال و صفحه تغییر دستور کنترل ۲۰
 .حفظ فرکانس فعلی بدون تغییر ممنوعیت شتاب/کاهش ۲۱
 .شوندموقتاً غیرفعال می PID تنظیمات PID تعلیق ۲۲
 . PLC بازنشانی فاز و زمان اجرای  PLC بازنشانی وضعیت  ۲۳
 .حفظ فرکانس مرکز نوسان تعلیق فرکانس نوسانی  ۲4
 .ترمینال ورودی پالس شمارنده ورودی شمارنده ۲۵
 . بازنشانی مقدار شمارنده به صفر بازنشانی شمارنده ۲6
 . ترمینال ورودی پالس شمارنده طول ورودی شمارنده طول  ۲7
 . بازنشانی مقدار شمارنده طول به صفر بازنشانی شمارنده طول ۲8
کردن کنترل گشتاور و  غیرفعال ممنوعیت کنترل گشتاور  ۲9

 . کردن کنترل سرعتفعال
عنوان ترمینال ورودی  به S5 استفاده از S5 فقط برای ورودی پالس فرکانس ۳۰

 . پالس
 رزرو شده  رزرو شده  ۳۱
 . بدون تأخیر DC کردن ترمزفعال فوری  DC ترمز ۳۲
  شدن، اینورتر خطایدر صورت فعال Normally Closed فرض بستهورودی پیش ۳۳

"E.EIOF "کندرا گزارش می. 
کردن پاسخ به تغییرات غیرفعال سازی تغییر فرکانس فعال ۳4

فرکانس تا زمانی که این تابع غیرفعال  
 .شود

 . PID کردن تنظیماتمعکوس  PID کردن جهتمعکوس  ۳۵
توقف اینورتر در حالت کنترل   ۱ترمینال توقف خارجی   ۳6

 . کلیدصفحه
 .تغییر بین کنترل ترمینال و ارتباطات ۲تغییر دستور کنترل  ۳7
 . PID تعلیق بخش انتگرال  PID تعلیق انتگرال ۳8
با فرکانس   X جایگزینی منبع فرکانس تنظیمو فرکانس پیش X تغییر بین منبع فرکانس ۳9

 . P0.08 تنظیمپیش
با فرکانس   Y جایگزینی منبع فرکانس تنظیمو فرکانس پیش Y تغییر بین منبع فرکانس 4۰

 . P0.08 تنظیمپیش
گروه پارامتر موتور. برای   4انتخاب بین  ۱ترمینال انتخاب موتور  4۱

 .مراجعه کنید ۳جزئیات به جدول 
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 ۲ترمینال انتخاب موتور  4۲
 

 .PID تغییر بین پارامترهای PID تغییر پارامترهای 4۳
در صورت  " E.USt1"  گزارش خطای ۱شده کاربر خطای تعریف 44

 . شدنفعال
در صورت  " E.USt2"  گزارش خطای ۲شده کاربر خطای تعریف 4۵

 . شدنفعال
تغییر بین کنترل سرعت و کنترل   تغییر بین کنترل سرعت و کنترل گشتاور  46

 . گشتاور
 .توقف سریع اینورتر با حد جریان بالا توقف اضطراری  47
 . توقف اینورتر در هر شرایطی ۲ترمینال توقف خارجی   48
 .پس از کاهش سرعت DC ترمز با کاهش سرعت  DC ترمز 49
 .بازنشانی زمان اجرای اینورتر بازنشانی زمان اجرا ۵۰
 .تغییر بین کنترل دو سیمه و سه سیمه تغییر بین کنترل دو سیمه و سه سیمه ۵۱
 .کردن جهت چرخشبدون معکوس  کردنبدون معکوس  ۵۲

 رزرو شده  رزرو شده  ۵۳-۵9
 MS چند گانه سرعت توضیح عملکرد دستور   -  ۱جدول  

 
 .حالت مختلف ترکیب کرد  ۱6ها را به  توان آنوجود دارد که می MS چند گانه سرعت ترمینال دستور 4

 :در ادامه مراجعه فرمایید ۱حالت، لطفاً به جدول   ۱6برای مشاهده مقادیر متناظر با این  
 ای سرعت چندمرحله    MSچند گانه سرعت    : توضیحات دستور۱جدول  

K4 K3 K2 K1  دستور  MS  پارامتر مربوطه 
OFF OFF OFF OFF MS0 PC.00 
OFF OFF OFF ON MS1 PC.01 
OFF OFF ON OFF MS2 PC.02 
OFF OFF ON ON MS3 PC.03 
OFF ON OFF OFF MS4 PC.04 
OFF ON OFF ON MS5 PC.05 
OFF ON ON OFF MS6 PC.06 
OFF ON ON ON MS7 PC.07 
ON OFF OFF OFF MS8 PC.08 
ON OFF OFF ON MS9 PC.09 
ON OFF ON OFF MS10 PC.10 
ON OFF ON ON MS11 PC.11 
ON ON OFF OFF MS12 PC.12 
ON ON OFF ON MS13 PC.13 
ON ON ON OFF MS14 PC.14 
ON ON ON ON MS15 PC.15 

  PC.15 تا PC.00 از کدهای عملکردی ٪۱۰۰.۰ای تنظیم شده باشد، مقدار زمانی که منبع فرکانس بر روی حالت سرعت چند مرحله
 . خواهد بود P0.10 معادل با فرکانس ماکزیمم

 عنوان منبع تنظیمای استفاده شود، بلکه بهتواند نه تنها برای عملکرد سرعت چند مرحلهمی MS برای برآورده کردن نیازها، فرمان
PID یا منبع ولتاژ جداسازی V/F نیز به کار رود . 

 (: Acceleration / Deceleration)   گیری / کاهش سرعت توضیح انتخاب ترمینال شتاب   –  ۲جدول  
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 پارامتر مربوطه  انتخاب شتاب/کاهش  ۱ترمینال  ۲ترمینال 
OFF OFF  ۱زمان P0.17, P0.18 
OFF ON  ۲زمان P8.03, P8.04 
ON OFF  ۳زمان P8.05, P8.06 
ON ON  4زمان P8.07, P8.08 

 
 : : انتخاب موتور ۳جدول  

 
 پارامتر مربوطه  انتخاب موتور  ۱ترمینال  ۲ترمینال 

OFF OFF  گروه  ۱موتور P1, P2 
OFF ON  گروه  ۲موتور A2 
ON OFF  گروه  ۳موتور A3 
ON ON  گروه  4موتور A4 

 
  

P4.1۰ های  زمان فیلتر ترمینال
 ☆ ثانیه ۰.۰۱۰ ثانیه  ۱.۰۰۰~    ۰.۰۰۰ دیجیتال

توانند با افزایش مقدار پارامتر مربوطه، ایمنی اگر ترمینال ورودی دیجیتال به دلیل حساسیت به تداخل دچار اختلال شود، کاربران می
 .شود S با این حال، این کار ممکن است باعث کاهش حساسیت ترمینال.سیستم در برابر تداخل را تقویت کنند

P4.11  ترمینال  فرمان حالت 

 ۰ ۱حالت دو سیمی

۰ ★ 
 ۱ ۲حالت دو سیمی

 T 1 ۲ خط  سه  حالت 

 T 2 ۳ خط  سه  حالت 

 .کندگرد اینورتر از طریق ترمینال خارجی را تعریف میگرد و پادساعتاین پارامتر چهار حالت مختلف برای کنترل چرخش ساعت
 ۱:۰حالت دو سیمی  

های  گرد موتور است. جهت چرخش موتور توسط فرمانگرد/پادساعتترین روش برای کنترل چرخش ساعتاین حالت رایج
 :های اجرای ترمینال به شرح زیر استشود. توضیحات مربوط به فرمانتعیین می Sy و  Sx هایترمینال

 S10  تا  S1  های ورودی چندمنظوره تنظیم عملکرد ترمینال 
 

مقدار   ترمینال 
 تنظیمی 

 توضیح 

Sx ۱ حرکت به جلو  (Forward - FWD ) 
Sy ۲ حرکت معکوس (Reverse - REV ) 

 سطح سیگنالها بر اساس هستند. این ترمینال S10 تا S1های چندمنظوره ، هر یک از ترمینالSyو  Sxدر این جدول، منظور از 
 .کنندعمل می

 K2 و   K1  دستورات کنترلی با استفاده از 
K1 K2  دستور اجرا 

 ( Stop) توقف ۰ ۰
 ( Forward - FWD)  حرکت به جلو ۱ ۰
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 ( Reverse - REV) حرکت معکوس ۰ ۱
 ( Stop) توقف ۱ ۱

 

 
 : حالت دو سیمه ۱حالت  

 ۱:   ۲ حالت دو سیمه 
کار  به تعیین جهت حرکت جهت  Syشود،در حالی که ترمینال استفاده می سازی عملیاتفعالبرای  Sxدر این حالت عملکرد، ترمینال 

 .رودمی
 :ها در جدول زیر آمده استتوضیحات مربوط به دستورات کنترلی از طریق ترمینال

 
 

 S10 تا S1 های ورودی چندمنظوره تنظیم عملکرد ترمینال
مقدار   ترمینال 

 تنظیمی 
 توضیح 

Sx ۱ سازی حرکت به جلوفعال (Forward  -  
FWD) 

Sy ۲ تعیین جهت حرکت معکوس (Reverse  
- REV ) 

عمل   مقدار سطح سیگنالها با هستند. این ترمینال S10 تا S1های چندمنظوره ، هر یک از ترمینالDIyو  Sxتوجه: منظور از 
 . کنندمی

 K2 و  K1 دستورات کنترلی بر اساس وضعیت
K1 K2  دستور اجرا 

 ( Stop) توقف ۰ ۰
 ( Stop) توقف ۱ ۰
 ( Forward - FWD)  حرکت به جلو ۰ ۱
 ( Reverse - REV) حرکت معکوس ۱ ۱
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 : حالت دو سیمه ۲حالت  

 ۲:    ۱سیمه حالت سه 
و   Sxهای توسط ترمینال  جهت حرکتشود، و استفاده می( Enable)  سازیعنوان ترمینال فعالبه Snدر این حالت عملکرد، ترمینال 

Sy ها به شرح زیر استهای حرکتی ترمینالگردد. توضیحات مربوط به فرمانکنترل می : 
 توضیح  مقدار تنظیم  ترمینال 

Sx ۱ حرکت رو به جلو  (Forward - FWD ) 
Sy ۲ حرکت معکوس (Reverse - REV ) 
Sn ۳ سیمهکنترل حرکت به روش سه 

 
  (rising edge) لبه بالا روندهوصل شود )فعال گردد(. حرکت رو به جلو یا معکوس از طریق   Snبرای شروع به کار، ابتدا باید ترمینال 

را قطع کند تا دستور   Snبرای توقف عملیات، کاربر باید اتصال ترمینال . پذیرد انجام می Syیا  Sxهای سیگنال ورودی به ترمینال
 .توقف اعمال شود

 : نکات تکمیلی 
  و Sxهای ترمینال.قابل تعریف هستند S10 تا S1های ورودی چندمنظوره هستند که در بازه جزء ترمینال Sx ،Sy ،DInهای ترمینال

Sy  پالسیبه صورت  (Pulse valid) ترمینال . کنندعمل میSn  سطحی به صورت (Level valid) کندعمل می. 

 
 

 ۱: حالت سه سیمه  ۳حالت  

 : هادر میان آن

• SB1 :دکمه توقف   

• SB2 :دکمه چرخش به جلو   
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• SB3 : دکمه چرخش معکوس 

 ۳:  ۲سیمه  حالت سه 
اندازی بوده و  صدور فرمان راه Sxکند، عملکرد ترمینال عمل می سازیعنوان ترمینال فعالبه Snدر این حالت عملکرد، ترمینال 

 :ها به شرح زیر استهای کنترلی ترمینالباشد. توضیحات مربوط به فرمانتعیین جهت چرخش می Syعملکرد ترمینال 
مقدار   ترمینال 

 تنظیم 
 توضیحات 

Sx ۱  چرخش به جلو   
Sy ۲ چرخش معکوس 
Sn ۳ سیمه کنترل عملکرد به روش سه 

،  Sxسیگنال پالسی ورودی به ترمینال   لبه بالا رونده.را متصل کند Snاندازی وجود دارد، کاربر ابتدا باید ترمینال زمانی که نیاز به راه
زمانی که نیاز به توقف وجود  .کند، جهت حرکت را تعیین میSyوضعیت سطح سیگنال در ترمینال .کنداندازی را ارسال میفرمان راه

 .را قطع کند تا فرمان توقف اعمال شود Snدارد، کاربر باید ترمینال 

 : نکات مهم 
دارای   Sxترمینال .انتخاب شوند S10 تا S1های توانند از بین ترمینالهای چندمنظوره هستند و میورودی DIn و Sx ،Syهای ترمینال
هستند )تا زمانی که سطح فعال   سطحیدارای اعتبار  DInو  Syهای ترمینال.شود(است )فرمان با یک پالس صادر می پالسی اعتبار 

 (شود.باشد، فرمان حفظ می
 

 : توضیح عملکرد جهت چرخش 
 توضیح جهت چرخش  مقدار 

   چرخش به جلو  ۰
  چرخش معکوس ۱

 

 
 

 ۲: حالت سه سیمه 4حالت 
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 : هادر میان آن

•  SB1  دکمه توقف 

• SB2 اندازی )اجرای حرکت( دکمه راه 

P4.12 ترمینال  تغییرات  نرخ UP/DOWN ۰.۰۱ بر  هرتز  ۱.۰۰.  ۱ ثانیه  بر هرتز  6۵.۵۳۵~   ثانیه در  هرتز  
 ☆ ثانیه

 هایاین پارامتر برای تنظیم نرخ تغییر فرکانس )میزان تغییر فرکانس بر حسب ثانیه( هنگام تنظیم فرکانس مرجع از طریق ترمینال
UP/DOWN شوداستفاده می. 

 :برابر است با P4.12باشد، دامنه مجاز برای مقدار  2)تعیین رقم اعشار فرکانس( برابر  P0.22هنگامی که مقدار 
 6۵.۵۳۵Hz/sتا  0.001

 :برابر است با P4.12باشد، دامنه مجاز برای مقدار  1برابر  P0.22هنگامی که مقدار 
 6۵۵.۳۵Hz/sتا  0.01

P4.13 ورودی حداقل منحنی AI1 ۰.۰۰ ولت  ~P4.15 ۰.۰۰  ولت ☆ 

P4.14 تنظیم مربوط به ورودی حداقل منحنی  
AI1 ۱۰۰.۰۰٪   ~۱۰۰.۰ ٪ ۰.۰٪ ☆ 

P4.15 ورودی حداکثر منحنی AI1 P4.13 ~ 10.00  ولت  ۱۰.۰۰ ولت ☆ 

P4.16 تنظیم مربوط به ورودی حداکثر منحنی  
AI1 ۱۰۰.۰۰٪   ~۱۰۰.۰ ٪ ۱۰۰.۰٪ ☆ 

P4.17 زمان فیلتر AI1 ۰.۰۰   ~۱۰.۰۰  ثانیه  ۰.۱۰ ثانیه ☆ 

 

100%

  Corresponding setting

(frequency,torque)

0V(0mA) 10V(20mA)

A1
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 شده : رابطه بین ورودی آنالوگ و مقدار تنظیم ۱۰- ۵شکل  

هنگامی که ولتاژ ورودی  .کنندشده ورودی آنالوگ را تعریف میپارامترهای ذکرشده در بالا، رابطه بین ولتاژ ورودی آنالوگ و مقدار تنظیم 
طور مشابه، زمانی  به.شودصورت "ورودی حداکثر" محاسبه میشده فراتر رود، مقدار ولتاژ آنالوگ بهآنالوگ از حد "ورودی حداکثر" تعیین

شود که این  محاسبه می %0.0صورت "ورودی حداقل" یا  شده باشد، مقدار آن به که ولتاژ ورودی آنالوگ کمتر از "ورودی حداقل" تعیین
آمپر جریان  میلی 1 :صورت ورودی جریانی استفاده شودوقتی ترمینال ورودی آنالوگ به.دارد  P4.34موضوع بستگی به تنظیم پارامتر  

در  .رودبه کار می AI1 افزاریزمان فیلترینگ نرم برای تعیین مدت  (AI) زمان فیلترینگ ورودی آنالوگ.ولت ولتاژ خواهد بود  ۰.۵معادل  
اما توجه  .شرایطی که مقدار آنالوگ دریافتی از میدان نویزپذیر باشد، لطفاً زمان فیلترینگ را افزایش دهید تا مقدار آنالوگ پایدارتر گردد

داشته باشید که افزایش بیش از حد زمان فیلترینگ باعث کند شدن زمان پاسخ به تغییرات مقدار آنالوگ خواهد شد؛ بنابراین کاربر  
مرجع آنالوگ متفاوت خواهد    ٪۱۰۰ی مختلف، مقدار اسمی متناظر با در کاربردهاپ .باید این مورد را با توجه به کاربرد عملی تنظیم نماید

مراجعه شود .بود کاربرد  هر  توضیحات خاص  به  دقیق،  مقدار  از  اطلاع  نشان  نمونه  ۱۰- ۵شکل  .برای  را  معمول  تنظیمات  از  هایی 
 .دهدمی

 
 

P4.18 ورودی حداقل منحنی AI2 ورودی حداقل منحنی AI2 ۰.۱۰  ولت ☆ 
P4.19 تنظیم مربوط به ورودی حداقل منحنی  

AI2 
  تنظیم مربوط به ورودی حداقل منحنی

AI2 
۰.۰٪ ☆ 

P4.20 ورودی حداکثر منحنی AI2 ورودی حداکثر منحنی AI2 4.۰۰  ولت ☆ 
P4.21 تنظیم مربوط به ورودی حداکثر منحنی  

AI2 
  تنظیم مربوط به ورودی حداکثر منحنی

AI2 ۱۰۰.۰٪ ☆ 

P4.22 زمان فیلتر AI2 زمان فیلتر AI2 ۰.۱۰  ثانیه ☆ 
 .مراجعه نمایید ۱، لطفاً به توضیحات مربوط به منحنی  ۲برای عملکرد و نحوه استفاده از منحنی 

100%

0V(0mA) 10V(20mA)

A1

-100%

  Corresponding setting

(frequency,torque)
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P4.23 ورودی حداقل منحنی AI3 ۰.۰۰V تا P4.25 ۰.۱۰V ☆ 
P4.24 تنظیم مربوط به ورودی حداقل منحنی AI3 -۱۰۰.۰۰٪   ۰.۰ ٪ ۱۰۰.۰تا٪ ☆ 
P4.25 ورودی حداکثر منحنی AI3 P4.23  ۱۰.۰۰تاV 4.۰۰V ☆ 
P4.26 تنظیم مربوط به ورودی حداکثر منحنی AI3 -۱۰۰.۰۰٪   ۱۰۰.۰ ٪ ۱۰۰.۰تا٪ ☆ 
P4.27 زمان فیلتر AI3 ۰.۰۰s  ۱۰.۰۰تاs ۰.۱۰s ☆ 

 .مراجعه نمایید ۱، لطفاً به توضیحات مربوط به منحنی ۳برای عملکرد و نحوه استفاده از منحنی 
 

P4.28  ورودی حداقل PULSE ۰.۰۰kHz تا P4.30 ۰.۰۰kHz ☆ 
P4.29  تنظیم مربوط به ورودی حداقل PULSE -۱۰۰.۰۰٪   ۰.۰ ٪ ۱۰۰.۰تا٪ ☆ 
P4.30 ورودی حداکثر PULSE P4.28  ۵۰.۰۰تاkHz ۵۰.۰۰kHz ☆ 
P4.31 تنظیم مربوط به ورودی حداکثر PULSE -۱۰۰.۰۰٪   ۱۰۰.۰ ٪ ۱۰۰.۰تا٪ ☆ 
P4.32 زمان فیلتر PULSE ۰.۰۰s  ۱۰.۰۰تاs ۰.۱۰s ☆ 

کار  و مقادیر تنظیمی متناظر با آن به S5این گروه از پارامترها برای تنظیم رابطه بین فرکانس پالسی ورودی از طریق ترمینال 
 (Curve 1) ۱کاربردهای این گروه عملکردی مشابه منحنی .تواند به اینورتر وارد شودمی S5 فرکانس پالسی تنها از طریق کانال.رودمی

 .مراجعه نمایید ۱هستند؛ لطفاً برای جزئیات بیشتر به توضیحات مربوط به منحنی 

P4.33 منحنی انتخاب AI 

 ☆ AI1 ۳۲۱ منحنی انتخاب بیت  ۱

 ۱   ببینید را  P4.13 ~ P4.16 ، نقطه ۲   ۱ منحنی

  

 ۲   ببینید را  P4.18 ~ P4.21 ، نقطه ۲   ۲ منحنی

 ۳   ببینید را P4.23 ~ P4.26 ، نقطه ۲  ۳ منحنی

Curve4    4نقطه ، A5.00 ~ A5.07  4   ببینید را 

Curve5  4  نقطه، A5.08 ~ A5.15  ۵   ببینید را 

   AI2 منحنی انتخاب بیت  ۱۰

 ۱   ببینید را  P4.13 ~ P4.16 ، نقطه ۲   ۱ منحنی

  

 ۲   ببینید را  P4.18 ~ P4.21 ، نقطه ۲   ۲ منحنی

 ۳   ببینید را P4.23 ~ P4.26 ، نقطه ۲  ۳ منحنی

Curve4    4نقطه ، A5.00 ~ A5.07  4   ببینید را 

Curve5  4 ، نقطه A5.08 ~ A5.15  ۵   ببینید را 

   AI3 منحنی انتخاب بیت  ۱۰۰

 ۱   ببینید را  P4.13 ~ P4.16 ، نقطه ۲   ۱ منحنی

  

 ۲   ببینید را  P4.18 ~ P4.21 ، نقطه ۲   ۲ منحنی

 ۳   ببینید را P4.23 ~ P4.26 ، نقطه ۲  ۳ منحنی

Curve4    4نقطه ، A5.00 ~ A5.07  4   ببینید را 

Curve5  4 ، نقطه A5.08 ~ A5.15  ۵   ببینید را 
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استفاده   AI3و   AI1  ،AI2ترتیب  برای انتخاب منحنی تنظیمی ورودی آنالوگ به (Function Code) در کد عملکرد   ۱۰۰و    ۱۰،  ۱های  بیت
،  ۳و منحنی   ۲، منحنی  ۱منحنی :نوع منحنی مختلف یکی را انتخاب کنند ۵توانند از بین هر یک از این سه ورودی آنالوگ می.شوندمی

نقطه  4هایی با  ، منحنی۵و منحنی    4منحنی  .شوندتنظیم می  P4نقطه تنظیمی هستند که از طریق پارامترهای گروه   ۲هایی با  منحنی
 .گردندتنظیم می A8تنظیمی هستند که از طریق پارامترهای گروه 

استاندارد   است ۳دارای   FE550واحد  آنالوگ  ورودی  ورودی  .ترمینال  از  استفاده  به  نیاز  صورت  توسعه  AI3xدر  کارت  از  باید   ،
 .استفاده شود (Multi-function I/O Expansion Card) ورودی/خروجی چندمنظوره 

P4.34 

 
 
 
 
 
 
 
تر  انتخاب تنظیم ورودی پایین 

 AI از       حداقل 

 از کمتر AI تنظیم انتخاب بیت  ۱
 ورودی  حداقل 

۰۰۰ ☆ 

 ۰ ورودی  حداقل  تنظیم

۰.۰٪ ۱ 

انتخاب تنظیم A2 کمتر از  بیت  ۱۰
 حداقل  ورودی 

 ۰ ورودی  حداقل  تنظیم

۰.۰٪ ۱ 

 بیت  ۱۰۰
 از کمتر 3A تنظیم انتخاب
 ورودی  حداقل 

 ۰ ورودی  حداقل  تنظیم

۰.۰٪ ۱ 

شود که ولتاژ ورودی آنالوگ کمتر از مقدار این کد عملکرد برای تعیین مقدار تنظیمی متناظر با کمیت آنالوگ در شرایطی استفاده می
اگر بیت  .هستند AI3و   AI1  ،AI2های آنالوگ  ترتیب مربوط به ورودیاین کد عملکرد به   ۱۰۰و    ۱۰،  ۱های  بیت.شده باشدحداقل تنظیم 
شده باشد،مقدار تنظیمی کمیت آنالوگ برابر با  تنظیم شده باشد و مقدار ورودی آنالوگ کمتر از مقدار حداقل تنظیم  0مربوطه روی  

بسته به ورودی مربوطهاگر بیت   P4.24یا   P4.14  ،P4.19خواهد بودیعنی پارامترهای   "مقدار تنظیمی متناظر با ورودی حداقل منحنی"
شده باشد،مقدار تنظیمی متناظر با کمیت آنالوگ  تنظیم شده باشد و مقدار ورودی آنالوگ کمتر از مقدار حداقل تنظیم 1مربوطه روی 

 .خواهد بود ٪0.0برابر با 

P4.35 تاخیر زمان S1 ۰.۰  ~۳6۰۰.۰  ۰.  ۰ ثانیه  
 ★ ثانیه

P4.36 تاخیر زمان S2 ۰.۰  ~۳6۰۰.۰  ۰.  ۰ ثانیه  
 ★ ثانیه

P4.37 تاخیر زمان S3 ۰.۰  ~۳6۰۰.۰  ۰.  ۰ ثانیه  
 ★ ثانیه

این پارامترها برای تنظیم زمان تأخیر در واکنش به تغییر  .قابلیت تنظیم زمان تأخیر تجهیزات را دارند S3و  S1 ،S2های تنها ترمینال
 .شونداینورتر استفاده می (DI) وضعیت ترمینال ورودی دیجیتال

P4.38 برای   اول  مؤثر  انتخاب حالت
 مینال ورودی  تر

 فعال بودنتنظیم وضعیت  بیت  ۱
 S1ترمینال 

۰۰۰۰۰ ★ 

 ۰ نرمالی باز 

 ۱ نرمالی بسته 

 بیت  ۱۰
ترمینال   فعال بودنتنظیم وضعیت 

S2 

 ۰ نرمالی باز 
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 ۱ نرمالی بسته 

 بیت  ۱۰۰
ترمینال   فعال بودنتنظیم وضعیت 

S3 

 ۰ نرمالی باز 

 ۱ نرمالی بسته 

 بیت  ۱۰۰۰
ترمینال   فعال بودنتنظیم وضعیت 

S4 

 ۰ نرمالی باز 

 ۱ نرمالی بسته 

 بیت  ۱۰۰۰۰
ترمینال   فعال بودنتنظیم وضعیت 

S5 

 ۰ نرمالی باز 

 ۱ نرمالی بسته 

P4.39 برای   اول  مؤثر  انتخاب حالت
 مینال ورودی تر

 بیت  ۱
ترمینال   فعال بودنتنظیم وضعیت 

6S 

۰۰۰۰۰ ★ 

 ۰ نرمالی باز 

 ۱ نرمالی بسته 

 بیت  ۱۰
ترمینال   فعال بودنتنظیم وضعیت 

S6 

 ۰ نرمالی باز 

 ۱ نرمالی بسته 

 بیت  ۱۰۰
ترمینال   فعال بودنتنظیم وضعیت 

S6 

 ۰ نرمالی باز 

 ۱ نرمالی بسته 

ترمینال   فعال بودنتنظیم وضعیت  بیت ۱۰۰۰
S6 

 ۰ نرمالی باز 

 ۱ نرمالی بسته 

 بیت  ۱۰۰۰۰
ترمینال   فعال بودنتنظیم وضعیت 

S6 

 ۰ نرمالی باز 

 ۱ نرمالی بسته 

P4. 40 ورودی سیگنال انتخاب AI2 
 ۰ ولتاژ  سیگنال

 ۱ جریان  سیگنال ★ ۰
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 شود استفاده می (DI) از این پارامتر برای تنظیم حالت مؤثر ترمینال ورودی دیجیتال
و قطع   باعث فعال شدن آن ترمینال می شود  مربوطه  S و ترمینال COM در این حالت، اتصال بین:(High level valid) نرمالی باز 

  آن ترمینال را غیرفعال میکنداتصال 
 

باعث غیر فعال شدن ترمینال مربوطه میشود و قطع   S و ترمینال  COM در این حالت، اتصال بین:(Low level valid) نرمالی بسته 
 اتصال بین مشترک و ترمینال باعث فعال شدن آن ترمینال می شود 

 
 

 P5.22-P5.00  ：ترمینال خروجی   7 - ۵

دارای دو ترمینال خروجی چندمنظوره، یک ترمینال خروجی رله چندمنظوره، یک ترمینال خروجی    FE550  اینورتر سری

عنوان ترمینال خروجی پالس با سرعت بالا و همچنین تواند بهباشد )که میمی  FM  دیجیتال چندمنظوره و یک ترمینال

شود( استفاده  سوییچینگ  باز  کلکتور   . خروجی 

کارت توسعه  های خروجی فوق نتوانند نیازهای کاربردی در محل را برآورده سازند، کاربران باید از  در صورتی که ترمینال

اختیاری چندمنظوره  کنند  ورودی/خروجی  چندمنظوره ترمینال.استفاده  ورودی/خروجی  توسعه  کارت  خروجی  های 

 (Relay 2)  یک ترمینال خروجی رله چندمنظوره (AO2)  یک ترمینال خروجی آنالوگ چندمنظوره :شامل موارد زیر است

 ( DO2) یک ترمینال خروجی دیجیتال چندمنظوره 

 / توضیحات  کد 
   تنظیمات  تنظیم   محدوده  نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 حد   تغییر کارخانه 

P5.00  انتخاب حالت خروجی ترمینال FM 

خروجی  
 پالس

(FMP) = 0 
۰ 

خروجی   ☆ ۰
 سوییچینگ 
(FMR) = 1 

۱ 

 عنوان ترمینال خروجی پالس با سرعت بالاتواند بهریزی است که مییک ترمینال چندمنظوره قابل برنامه FM ترمینال:توضیح 
(FMP)  یا ترمینال خروجی کلکتور باز سوییچینگ (FMR) هنگامی که پارامتر.استفاده شود P5.00  تنظیم شود،   ۰روی مقدار

 .مراجعه نمایید P5.06لطفاً برای توضیحات مرتبط به پارامتر  .کیلوهرتز برسد ۱۰تواند به  حداکثر فرکانس خروجی می

P5.01 انتخاب FMR   ترمینال خروجی کولکتور
 باز

4-۰ ۱ ۰ ☆ 

P5.02 انتخاب خروجی رله TA1.TB1.TC1 ۰-4 ۱ ۲ ☆ 

P5.03  انتخاب خروجی رله کارت گسترش  
TA2.TB2.TC2 ۰-4 ۱ ۰ ☆ 

P5.03 انتخاب FMR   ترمینال خروجی کولکتور
 ☆ ۱ ۱ 4-۰ باز

P5.04  انتخاب خروجی DO1   ترمینال خروجی
 ☆ ۱ ۱ 4-۰ کولکتور باز 
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 مربوط به رله روی برد کنترل و  A1.B1.C1.شوندخروجی دیجیتال استفاده می ۵پارامتر فوق برای انتخاب عملکرد ۵ :توضیح 

A2.B2.C2 مربوط به رله کارت توسعه است. 
 توضیحات  عملکرد  مقدار 

 . های خروجی هیچ عملکردی ندارندترمینال بدون خروجی  ۰
 . کندارسال می ON  وقتی اینورتر در حال کار است، سیگنال اینورتر در حال کار  ۱
  ON شود، سیگنالوقتی اینورتر دچار خطا شده و متوقف می خطای خروجی توقف به دلیل خطا  ۲

 . کندارسال می
 .مراجعه کنید P8.20 و  P8.19 برای جزئیات بیشتر به کدهای FDT1 تشخیص سطح فرکانس ۳
 .مراجعه کنید P8.21 برای جزئیات بیشتر به کد رسیدن به فرکانس 4
عملیات سرعت صفر توقف بدون  ۵

 خروجی 
هرتز است،   ۰وقتی اینورتر در حال کار است و فرکانس خروجی 

 OFF  کند. در حالت توقف، سیگنالارسال می ON سیگنال
 . کندارسال می

 هشدار از حد مشخصی بیشتر شود، سیگنالاگر مقدار پیش هشدار اضافه بار موتور 6
ON کند. برای جزئیات بیشتر به کدهایارسال می P9.00 تا  

P9.02 مراجعه کنید. 
وقتی اینورتر اضافه بار شود، قبل از فعال شدن حفاظت اضافه   هشدار اضافه بار اینورتر  7

 .کندارسال می ON بار، سیگنال
  ON برسد، سیگنال PB.08 وقتی مقدار شمارش به مقدار رسیدن به مقدار شمارش تنظیم شده  8

 . کندارسال می
رسیدن به مقدار شمارش مشخص   9

 شده
  ON برسد، سیگنال PB.09 وقتی مقدار شمارش به مقدار

 .مراجعه کنید PB کند. برای جزئیات بیشتر به گروهارسال می
بیشتر شود،   PB.05 وقتی طول واقعی از مقدار تنظیم شده در رسیدن به طول مشخص  ۱۰

 .کندارسال می ON سیگنال
یک چرخه را کامل کند، یک پالس با   PLC وقتی اجرای ساده PLC پایان چرخه ۱۱

 .کندثانیه ارسال میمیلی ۲۵۰عرض 
 P8.17 وقتی زمان کارکرد تجمعی اینورتر از زمان تنظیم شده رسیدن به زمان کل کارکرد ۱۲

 .کندارسال می ON بیشتر شود، سیگنال
وقتی فرکانس تنظیم شده از حد بالایی یا پایینی فرکانس  محدودیت فرکانس ۱۳

 .کندارسال می ON بیشتر شود، سیگنال
در حالت کنترل سرعت، اگر گشتاور خروجی به حد محدودیت  محدودیت گشتاور  ۱4

 گیرد و سیگنالبرسد، اینورتر در حالت حفاظت توقف قرار می
ON کندارسال می. 

وقتی اینورتر بدون خطا باشد و ولتاژ باس به طور طبیعی کار   RUN Ready آماده به کار ۱۵
اندازی، خروجی قطع  کند. پس از راهارسال می ON کند، سیگنال

 .شودمی
۱6 AI1 > AI2 وقتی مقدار ولتاژ ورودی آنالوگ AI1 از AI2  ،بیشتر باشد

 .کندارسال می ON سیگنال
وقتی فرکانس کارکرد اینورتر به حد بالایی فرکانس برسد،  رسیدن به حد بالایی فرکانس  ۱7

 .کندارسال می ON سیگنال
رسیدن به حد پایینی فرکانس توقف   ۱8

 بدون خروجی 
وقتی فرکانس کارکرد اینورتر به حد پایینی فرکانس برسد، 

 OFF  کند. در حالت توقف، سیگنالارسال می ON سیگنال
 . کندارسال می
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ارسال  ON ولتاژ باشد، سیگنالوقتی اینورتر در حالت کم ولتاژ حالت کم ۱9
 . کندمی

 . برای جزئیات بیشتر به پروتکل ارتباطی مراجعه کنید تنظیمات ارتباطی  ۲۰
 رزرو شده  رزرو شده  ۲۱
 رزرو شده  رزرو شده  ۲۲
ارسال  ON هرتز باشد، سیگنال ۰وقتی فرکانس خروجی اینورتر  توقف با خروجی  ۲عملیات سرعت صفر  ۲۳

 .کندارسال می ON کند. در حالت توقف نیز سیگنالمی
  از مقدار تنظیم شده P7.13 وقتی زمان روشن بودن تجمعی رسیدن به زمان کل روشن بودن ۲4

P8.16 بیشتر شود، سیگنال ON کندارسال می. 
 .مراجعه کنید P8.29 و  P8.28 برای جزئیات بیشتر به کدهای FDT2 سطح تشخیص فرکانس ۲۵
 .مراجعه کنید P8.31 و  P8.30 برای جزئیات بیشتر به کدهای ۱خروجی رسیدن به فرکانس  ۲6
 .مراجعه کنید P8.33 و  P8.32 برای جزئیات بیشتر به کدهای ۲خروجی رسیدن به فرکانس  ۲7
 .مراجعه کنید P8.39 و  P8.38 برای جزئیات بیشتر به کدهای ۱خروجی رسیدن به جریان   ۲8
 .مراجعه کنید P8.41 و  P8.40 برای جزئیات بیشتر به کدهای ۲خروجی رسیدن به جریان  ۲9
برسد،   P8.42 وقتی زمان کارکرد اینورتر به زمان تنظیم شده بندیخروجی رسیدن به زمان ۳۰

 .کندارسال می ON سیگنال
  یا پایینی P8.46 از حد بالایی AI1 وقتی مقدار ورودی آنالوگ AI1 ورودی بیش از حد ۳۱

P8.45 بیشتر شود، سیگنال ON کندارسال می. 
ارسال  ON وقتی اینورتر در حالت قطع بار باشد، سیگنال قطع بار ۳۲

 . کندمی
ارسال  ON  وقتی اینورتر در حالت کارکرد معکوس باشد، سیگنال کارکرد معکوس ۳۳

 . کندمی
 .مراجعه کنید P8.29 و  P8.28 برای جزئیات بیشتر به کدهای حالت جریان صفر  ۳4
  P8.47 به مقدار تنظیم شده P7.07 وقتی دمای رادیاتور ماژول رسیدن به دمای ماژول ۳۵

 . کندارسال می ON برسد، سیگنال
 .مراجعه کنید P8.37 و  P8.36 برای جزئیات بیشتر به کدهای افزاری جریان بیش از حد نرم  ۳6
رسیدن به حد پایینی فرکانس توقف با   ۳7

 خروجی 
ارسال   ON وقتی فرکانس کارکرد به حد پایینی برسد، سیگنال

 .کندارسال می ON کند. در حالت توقف نیز سیگنالمی
وقتی اینورتر دچار خطا شود اما به کار خود ادامه دهد، سیگنال   خروجی هشدار ۳8

 . کندهشدار ارسال می
 برسد، سیگنال P9.58 وقتی دمای موتور به مقدار تنظیم شده هشدار دمای بیش از حد موتور  ۳9

ON توان از طریقدمای موتور را می. کندارسال می  U0.34  
 .مشاهده کرد 

بیشتر شود،   P8.53 وقتی زمان کارکرد از مقدار تنظیم شده رسیدن به زمان کارکرد  4۰
 .کندارسال می ON سیگنال

 .ولتاژ خروجی ندارد خطا برای توقف آزاد، خطای کم خروجی خطا  4۱

 دپیکربندی کنیهای دیجیتال اینورتر را بر اساس نیاز خود  دهند تا عملکرد خروجیاین تنظیمات به شما امکان می

 

P5.06  انتخاب خروجی FMP   ترمینال خروجی
 ☆ ۰ 7  ۰-۱ پالس
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P5.07  انتخاب خروجی AO1 ۱-۰  7 ۰ ☆ 

P5.08  انتخاب خروجی AO2 ۱-۰  7 ۱ ☆ 

  محدوده فرکانس پالس خروجی ترمینال:FMP محدوده فرکانس پالس خروجی ترمینال: AO  و   FMP  محدوده خروجی ترمینال 

FMP  شده در پارامترکیلوهرتز تا مقدار تنظیم  ۰.۰۱از  P5.09 مقدار پارامتر .استP5.09  کیلوهرتز تا   ۰.۰۱ای بین تواند در بازه می

تواند یکی از دو حالت زیر  ها میخروجی این ترمینال :AO2 و  AO1 هایمحدوده خروجی ترمینال. تنظیم شود کیلوهرتز   ۱۰۰.۰۰

 : باشد

 ( سیگنال آنالوگ ولتاژی)  ولت ۱۰تا  ۰

o ۰  ( سیگنال آنالوگ جریانی)  آمپرمیلی ۲۰تا 

 :اندمقادیر متناظر در جدول زیر ارائه شده

 محدوده  عملکرد  مقدار تنظیم 
 حداکثر فرکانس خروجی ~  ۰ فرکانس کاری  ۰
 حداکثر فرکانس خروجی ~  ۰ فرکانس تنظیم شده ۱
 جریان نامی اینورتر   ٪۲۰۰~  ۰ جریان خروجی  ۲
 گشتاور نامی اینورتر  ٪۲۰۰~  ۰ گشتاور خروجی  ۳
 توان نامی اینورتر  ٪۲۰۰~  ۰ توان خروجی  4
 ولتاژ نامی اینورتر  ٪۱۲۰~  ۰ ولتاژ خروجی  ۵
 کیلوهرتز   ۱۰۰.۰۰کیلوهرتز ~  PULSE ۰.۰۱ ورودی پالس 6
7 AI1 ۰V ~ 10V 
8 AI2 ۰V ~ 10V  ۰یاmA ~ 20mA 
9 AI3 ۰V ~ 10V 
 حداکثر طول~  ۰ طول ۱۰
 حداکثر مقدار شمارش ~  ۰ مقدار شمارش  ۱۱
 ٪۱۰۰.۰~  ٪۰.۰ تنظیمات ارتباطی  ۱۲
 حداکثر سرعت متناظر با فرکانس خروجی ~  ۰ سرعت چرخش موتور  ۱۳
 ۰.۰A  ~۱۰۰۰.۰A جریان خروجی  ۱4
 ۰.۰V  ~۱۰۰۰.۰V ولتاژ خروجی  ۱۵
 درصدی از مقدار واقعی نسبت به موتور  گشتاور خروجی موتور  ۱6
  درصدی از مقدار واقعی نسبت به اینورتر گشتاور خروجی اینورتر  ۱7

P5.09 
 

 FMP حداکثر فرکانس خروجی 
 

  کیلوهرتز  ۰.۰۱
  ۱۰۰.۰۰ تا

 کیلوهرتز 
 ☆ کیلوهرتز   ۵۰.۰۰

توان بیشینه مقدار فرکانس شود، میتنظیم می  FMP هنگامی که عملکرد خروجی ترمینال چندمنظوره بر روی خروجی پالس 
 .خروجی پالس را تنظیم کرد 

P5.10   انحراف صفر خروجی AO1 - ۱۰۰.۰٪   + ~
۱۰۰.۰٪ ۰.۰٪ ☆ 
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P5.11 بهره خروجی AO1 - ۰۰:۱۰   ~
۰۰:۱۰  + ۱.۰۰ ☆ 

P5.12 
کارت   AO2 انحراف صفر خروجی

 گسترش
-

۱۰۰.۰٪+~.۱۰۰
%۰ 

۰.۰۰٪ ☆ 

P5.13 بهره خروجی AO2 ۰۰:۱۰ - کارت گسترش   ~
۰۰:۱۰  + ۱.۰۰ ☆ 

توانند برای  شوند و همچنین میدر خروجی آنالوگ استفاده می (Zero Drift)  اصلاح رانش صفرکدهای عملکرد فوق عمدتاً برای 
 .به کار روند AO های خروجی مورد نیازتعریف منحنی

 :اگر

• b ،نمایانگر افست صفر باشد 

• k نمایانگر بهره (Gain) ، 

• X ،مقدار خروجی استاندارد 

 مقدار خروجی واقعی، Yو  •
 : به صورت زیر خواهد بود فرمول محاسبه خروجی واقعیآنگاه 

Y = kX + b 
 . شوددر نظر گرفته می آمپر( میلی ۲۰ولت )یا  ۱۰معادل با  ٪۱۰۰، ضریب افست صفر AO2 و AO1 برای

 : مثال کاربردی 
 :باشد و انتظار داشته باشیم فرکانس کاری اینورتراگر خروجی آنالوگ نمایانگر 

 باشد، آمپر( میلی ۱6ولت )یا    8، خروجی ۰در فرکانس  •

 باشد،   آمپر( میلی 6ولت )یا   ۳، خروجی بیشینه فرکانسو در  •
 .اصلاح شود ولت  ۳تا  8باید به بازه  ولت ۱۰تا  ۰در این صورت خروجی استاندارد 

 : بر اساس فرمول بالا

 . قرار گیرد  " ۰.۵۰-"باید برابر با  AO و بهره تنظیم شود،  "٪8۰"باید برابر با   AO ضریب افست صفر  •

P5.17 خروجی  تاخیر زمان FMR ۰.۰   ~
 ☆ ثانیه  ۰.  ۰ ثانیه  ۳6۰۰.۰

P5.18 خروجی  تاخیر زمان RELAY1 ۰.۰   ~
 ☆ ثانیه  ۰.  ۰ ثانیه  ۳6۰۰.۰

P5.19 خروجی  تاخیر زمان A Y2REL  ۰.۰   ~
 ☆ ثانیه  ۰.  ۰ ثانیه  ۳6۰۰.۰

P5.20 خروجی  تاخیر زمان DO1 ۰.۰   ~
 ☆ ثانیه  ۰.  ۰ ثانیه  ۳6۰۰.۰

P5.21 خروجی  تاخیر زمان DO2 ۰.۰   ~
 ☆ ثانیه  ۰.  ۰ ثانیه  ۳6۰۰.۰

که از زمان تغییر وضعیت تا تغییر واقعی خروجی   DO2 و DO1، ۲، رله ۱، رله  FMR هایتنظیم زمان تأخیر خروجی برای ترمینال
 .شودشروع می
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P5.22 

  های فعال برای ترمینال انتخاب وضعیت 
 دیجیتال خروجی 

 

  فعال برای  حالت انتخاب بیت  ۱
FMR 

۰۰۰۰۰ ☆ 

 ۰ مثبت منطق

 ۱ منفی منطق

   فعال برای وضعیت  اندازی راه بیت  ۱۰
A Y1REL  

 ۰ مثبت منطق

 ۱ منفی منطق

 بیت  ۱۰۰
فعال   وضعیت  اندازی راه

 RELAY2 برای

 ۰ مثبت منطق

 ۱ منفی منطق

   فعال برای  حالت  اندازی راه بیت  ۱۰۰۰
DO1 

 ۰ مثبت منطق

 ۱ منفی منطق

 فعال برای  حالت  اندازی راه بیت ۱۰۰۰۰
 DO2 

 ۰ مثبت منطق

 ۱ منفی منطق

 : DO2 و  DO1، ۲، رله ۱، رله FMR هایتعریف منطق خروجی برای ترمینال .

  وضعیت فعال )معتبر( به معنای  ( COM) در این حالت، اتصال ترمینال خروجی دیجیتال به ترمینال مشترک ۰:    منطق مثبت 

 .است وضعیت غیرفعال )نامعتبر( بوده و قطع اتصال به معنای 

بوده و   وضعیت غیرفعال )نامعتبر( در این حالت، اتصال ترمینال خروجی دیجیتال به ترمینال مشترک به معنای ۱منطق منفی: 

 . است وضعیت فعال )معتبر( قطع اتصال به معنای 

3P5.2  
 

 AO1 انتخاب سیگنال خروجی
 

 ۰ ولتاژ  سیگنال
 سیگنال ★ ۰

 ۱ جریانی 

 

 

 P6.00-P6. 21:  توقف  / کنترل شروع 8 - ۵

 حد   تغییر تنظیمات  تنظیم   محدوده  / توضیحات  کد 
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 کارخانه   نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

P6.00  شروع  حالت 

 ۰ مستقیم  اندازی راه

 ۱ اندازی با ردیابی سرعت چرخش راه ☆ ۰

 ۲ تحریکاندازی با پیشراه

 ۰اندازی مستقیم: راه 
مقدار غیرصفر  DC هنگامی که زمان ترمز .شوداندازی با فرکانس شروع انجام میبرابر با صفر باشد، راه DC هنگامی که زمان ترمز 

ها اینرسی کم ممکن انجام داد. این حالت برای کاربردهایی مناسب است که در آن DC اندازی، ترمز توان پیش از راهداشته باشد، می
 .اندازی باعث چرخش معکوس شوداست در زمان راه

 ۱اندازی با ردیابی سرعت چرخش: راه 
شده موتور مطابقت دارد،  اینورتر ابتدا سرعت و جهت چرخش موتور را تشخیص داده، سپس با فرکانسی که با سرعت چرخش ردیابی

این روش برای کاربردهایی مناسب  .دهداندازی یکنواخت موتور در حال چرخش را بدون ضربه انجام میکند و راهاندازی را آغاز میراه
اندازی با  شودبرای اطمینان از عملکرد صحیح راهاندازی میها به دلیل قطع موقت برق، یک بار با اینرسی بالا دوباره راهاست که در آن

 .درستی تنظیم شده باشندباید به P1 گروه   ردیابی سرعت چرخش، پارامترهای موتو 
 ۲برقرارسازی تحریک موتور آسنکرون: اندازی با پیش راه 

برای جریان  .شوداندازی موتور استفاده میتنها برای موتورهای آسنکرون معتبر است و برای برقراری میدان مغناطیسی قبل از راه
برقرارسازی برابر صفر تنظیم شود،  اگر زمان پیش.مراجعه کنید P6.06 و P6.05 برقرارسازی و زمان آن، به کدهای عملکردیپیش

برقرارسازی برابر با مقدار غیرصفر باشد، اگر زمان پیش.شوداندازی با فرکانس شروع انجام میبرقرارسازی لغو شده و راهفرآیند پیش
 .شودمی کند. این روش باعث بهبود عملکرد دینامیکی موتوراندازی میبرقرارسازی را انجام داده، سپس راهابتدا اینورتر پیش

P6.01 

 
 

 حالت ردیابی سرعت چرخشی 

 ۰ پیگیری نزولی از فرکانس زمان توقف 

 ۱ پیگیری صعودی از فرکانس صفر  ★ ۰

 ۲ پیگیری نزولی از بیشینه فرکانس 

های زیر را برای نحوه پیگیری  توان یکی از حالتترین زمان ممکن، میمنظور انجام فرآیند پیگیری سرعت چرخش موتور در کوتاهبه
 :فرکانس توسط اینورتر انتخاب کرد 

 ۰پیگیری نزولی از فرکانس زمان توقف: 
عنوان گزینه طور معمول بهاین حالت به.کنداینورتر عملیات پیگیری سرعت را از فرکانسی که موتور در لحظه توقف داشته آغاز می

 .شودفرض انتخاب میپیش
 ۱پیگیری صعودی از فرکانس صفر: 

شود که اینورتر پس از  این حالت معمولاً در شرایطی استفاده می.کنداینورتر عملیات پیگیری را از فرکانس صفر به سمت بالا آغاز می
 .شوداندازی میمدت برق دوباره راهقطع طولانی

 ۲پیگیری نزولی از بیشینه فرکانس: 
این حالت معمولاً برای بارهایی با خاصیت تولید  .دهداینورتر عملیات پیگیری را از بالاترین فرکانس ممکن به سمت پایین انجام می

 .شودبرق )ژنراتیو( استفاده می
 

P6.02  ۲۰ ۱۰۰ تا ۱ سرعت ردیابی سرعت چرخشی ☆ 
هرچه مقدار این .شوداندازی با پیگیری سرعت چرخش، این پارامتر برای انتخاب سرعت پیگیری چرخش موتور استفاده میدر حالت راه

پارامتر بیشتر باشد، سرعت پیگیری نیز بالاتر خواهد بود، اما اگر مقدار آن بیش از حد زیاد تنظیم شود، ممکن است باعث عدم اطمینان  
 .در فرآیند پیگیری شود و عملکرد ناپایدار ایجاد کند

P6.03 هرتز  ۰۰.  ۰ هرتز  ۱۰.۰۰~   هرتز  ۰.۰۰ شروع  فرکانس ☆ 

P6.04 ثانیه۰ ثانیه  ۱۰۰.۰ تا ۰.۰ شروع فرکانس نگهداری زمان ★ 
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بر این، برای ایجاد شار   درستی تنظیم شود. علاوهاندازی بهاندازی، باید فرکانس راهبرای اطمینان از وجود گشتاور کافی در لحظه راه
اندازی برای مدت معینی ثابت بماند و سپس افزایش یابد تا  اندازی موتور، لازم است فرکانس راهمغناطیسی در هنگام انتظار برای راه

 .شده برسدبه فرکانس تنظیم 
گیرد. اگر مقدار مرجع فرکانس )منبع فرکانس( کمتر از فرکانس  تحت تأثیر حد پایین فرکانس قرار نمی P6.03اندازی فرکانس راه

 .باقی خواهد ماند (Standby) کاربهاندازی نخواهد بود و در وضعیت آمادهاندازی باشد، اینورتر قادر به راهراه
اندازی  داشت فرکانس راهشود. زمان نگهاندازی اعمال نمیداشت فرکانس راهدر فرآیند تغییر جهت چرخش )مثبت و منفی(، زمان نگه 

 .گرددساده محاسبه می PLC شود، اما در زمان اجرای گیری لحاظ نمیدر زمان شتاب
 :۱مثال 

• P0.03 = 0 یعنی منبع فرکانس، مرجع دیجیتال است. 

• P0.08 = 2.00Hz هرتز است ۲.۰۰شده دیجیتال برابر با یعنی فرکانس تنظیم. 

• P6.03 = 5.00Hz هرتز است ۵.۰۰اندازی برابر با  یعنی فرکانس راه. 

• P6.04 = 2.0s ثانیه است ۲.۰اندازی برابر با داشت فرکانس راهیعنی زمان نگه. 
 .هرتز خواهد بود ۰ماند و فرکانس خروجی آن کار باقی میبهدر این حالت، اینورتر در وضعیت آماده

 :۲مثال 

• P0.03 = 0 یعنی منبع فرکانس، مرجع دیجیتال است. 

• P0.08 = 10.00Hz هرتز است ۱۰.۰۰شده دیجیتال برابر با  یعنی فرکانس تنظیم. 

• P6.03 = 5.00Hz هرتز است ۵.۰۰اندازی برابر با  یعنی فرکانس راه. 

• P6.04 = 2.0s ثانیه است ۲.۰اندازی برابر با داشت فرکانس راهیعنی زمان نگه. 
ماند، سپس به فرکانس  ثانیه در همان مقدار باقی می ۲مدت گیرد و بههرتز شتاب می ۵.۰۰در این حالت، اینورتر ابتدا تا فرکانس 

 .گیرد هرتز شتاب می ۱۰شده تنظیم 

P6.05  جریان ترمز DC   در شروع / جریان
 ★ ٪۰ ٪۱۰۰ تا ٪۰ تحریک پیش

P6.06 زمان ترمز DC ثانیه ۰ ثانیه  ۱۰۰.۰~   ۰.۰ تحریک در شروع / زمان پیش ★ 
راه (Pre-excitation) تحریکپیش از  پیش  آسنکرون  موتور  مغناطیسی  میدان  ایجاد  میبرای  استفاده  بهبود  اندازی  باعث  که  شود 

اندازی مستقیم معتبر  تنها در حالت راه (Start DC Current Braking) ترمز جریان مستقیم در زمان شروع.گردددهی میسرعت پاسخ
دهد و سپس پس از پایان زمان  است. اینورتر ابتدا طبق تنظیمات مربوط به ترمز جریان مستقیم در شروع، عملیات ترمز را انجام می

اگر زمان ترمز جریان مستقیم برابر با صفر تنظیم شده باشد، اینورتر بدون انجام .شودشده برای ترمز، وارد مرحله عملکرد می مشخص 
راه مستقیماً  ترمزترمز،  جریان  هرچه  خواهد شد.  نیر DC اندازی  باشد،  بودبیشتر  خواهد  بیشتر  نیز  ترمز  راه.وی  حالت  اندازی،  اگر 

شده، میدان مغناطیسی را ایجاد  تحریک تنظیمتحریک موتور آسنکرون انتخاب شده باشد، اینورتر ابتدا با استفاده از جریان پیشپیش
تنظیم شده    ۰تحریک برابر با  کند. اگر زمان پیشتحریک، شروع به حرکت میشده برای پیشکرده و سپس پس از مدت زمان تعیین

 .اندازی خواهد شدتحریک، راهباشد، اینورتر مستقیماً بدون طی فرآیند پیش

P6.07 

 
 

گیری/کاهش  حالت شتاب    
 سرعت 

 ۰ گیری/کاهش سرعت خطی )مستقیم( شتاب

۰ ★ 
صورت  گیری/کاهش سرعت بهشتاب A حالت 

  Sمنحنی
۱ 

صورت  گیری/کاهش سرعت بهشتاب B حالت 
 S منحنی

۲ 

 .شوداندازی و توقف اینورتر استفاده میاین پارامتر برای انتخاب حالت تغییر فرکانس در فرآیند راه
 ۰:  (Straight) گیری/کاهش سرعت خطی شتاب 

گیری/کاهش سرعت ارائه  چهار نوع زمان شتاب FE550اینورتر سری .یابدصورت خطی افزایش یا کاهش میفرکانس خروجی به
 .های دیجیتال چندمنظوره انجام شودتواند از طریق ورودیگیری/کاهش سرعت میدهد. انتخاب زمان شتابمی
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 S (S-curve)  :۱ گیری/کاهش سرعت منحنیشتاب  A حالت 
 S منحنی.شودکند، اما آغاز و پایان تغییرات با نرمی بیشتری انجام میصورت خطی تغییر میدر این حالت نیز فرکانس خروجی به
زمان .شود که فرآیند شروع و توقف باید با ملایمت انجام گیرد، مانند آسانسور و نوار نقالهمعمولاً در کاربردهایی استفاده می

به ترتیب برای تعیین  P6.09و  P6.08کدهای عملکردی .گیری/کاهش سرعت در این حالت برابر با زمان در حالت خطی استشتاب
 .شوندگیری/کاهش سرعت استفاده میدر فرآیند شتاب S نسبت زمانی بخش ابتدایی و بخش پایانی منحنی

 S :۲ گیری/کاهش سرعت منحنی شتاب  B حالت 
خواهد بود )مطابق   S همواره نقطه عطف )نقطه خمیدگی( منحنی  (fb) گیری/کاهش سرعت، فرکانس نامی موتوردر منحنی شتاب

 .(۵.۱۲شکل 
گیری/کاهش سرعت  های بالا )بالاتر از فرکانس نامی( و شتابرود که شامل سرعتکار میاین حالت بیشتر در کاربردهایی به

گیری/کاهش سرعت  باشد، زمان شتاب (fb) بیشتر از فرکانس نامی موتور  (f) شدههنگامی که فرکانس تنظیم .مدت هستندکوتاه
 :شودمطابق فرمول زیر محاسبه می

t = (
4

9
× (

f

fb
)
2

+
5

9
) × T 

 :که در آن

• f: شدهفرکانس تنظیم 

• fb:  فرکانس نامی موتور 

• T:  تا فرکانس نامی  ۰زمان لازم برای افزایش سرعت از 
 

P6.08 نسبت زمان بخش اولیه منحنی S ۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ .P6.09 ۳۰  .۰٪ ★ 

P6.09 نسبت زمان بخش انتهایی منحنی  
S 

۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ .P6.08 ۳۰  .۰٪ ★ 

در حالت   S به ترتیب برای تعیین نسبت زمانی بخش ابتدایی و بخش پایانی منحنی  P6.09و  P6.08کدهای عملکردی 
ای تنظیم شوند که شرط زیر را  گونهاین دو مقدار باید به .شونداستفاده می A نوع S صورت منحنیگیری/کاهش سرعت بهشتاب

 :برقرار کنند
P6.08 + P6.09 ≤ 100.0% 

تدریج افزایش شود. در این بازه زمانی، شیب تغییر فرکانس خروجی بهتعریف می P6.08پارامتری است که توسط  t1، ۱۱- ۵در شکل  
 .یابدمی
t2 پارامتری است که توسطP6.09 تدریج کاهش یافته و به صفر  شود. در این بازه زمانی، شیب تغییر فرکانس خروجی بهتعریف می

 .رسدمی
 .ماندبخش میانی منحنی، شیب تغییر فرکانس خروجی ثابت باقی می)t2 و t1 در فاصله بین

 

 
 A  گیری/کاهش سرعت به صورت منحنی : نمودار شماتیک شتاب ۱۱- ۵شکل  

t1 t2 t2t1

t

 Output frequency Hz

Setting frequency f
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 B گیری/کاهش سرعت به صورت منحنی : نمودار شماتیک شتاب ۱۲- ۵شکل  

P6.10  توقف  حالت 
 ۰ کاهش سرعت تا توقف 

۰ ☆ 
 ۱ توقف آزاد یا توقف بدون کنترل 

 ۰کاهش سرعت تا توقف: 
تدریج کاهش داده و موتور را  شده، فرکانس خروجی را بهکه فرمان توقف صادر شود، اینورتر طبق زمان کاهش سرعت تنظیمزمانی

 .کندشده متوقف میصورت کنترلبه

 ۱: توقف آزاد 
صورت آزادانه و  که فرمان توقف صادر شود، اینورتر بلافاصله خروجی را قطع کرده و بار )موتور( طبق اینرسی مکانیکی خود بهزمانی

 .شودبدون کنترل الکترونیکی متوقف می

P6. 1 1 فرکانس شروع ترمز DC  هنگام
 ☆ هرتز  ۰۰.  ۰ فرکانس  حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰ توقف 

P6. 1 2 ترمز  انتظار زمان DC هنگامدر 
 ☆ ثانیه۰ ثانیه  ۳6.۰~  ۰.۰ توقف 

P6. 1 3 ترمز  جریان DC هنگام  حالت  در
 ☆ ٪۰ ٪۱۰۰ تا ٪۰ توقف 

P6. 1 4 ترمز زمان DC  ثانیه۰ ثانیه  ۱۰۰.۰~   ۰.۰ هنگام توقف  در ☆ 
 :  هنگام توقف DC فرکانس شروع ترمز 

 .آغاز خواهد شد DC که فرکانس کاری موتور به این مقدار برسد، فرآیند ترمزدر طول فرآیند کاهش سرعت برای توقف، زمانی
 :  هنگام توقف DC زمان انتظار پیش از شروع ترمز

را آغاز   DC در زمان توقف، اینورتر خروجی را قطع کرده و پس از طی این مدت زمان تأخیر، عملیات ترمز  DC قبل از شروع ترمز
 .های بالا طراحی شده استدر سرعت DC جریان در صورت شروع ترمزاین تأخیر برای جلوگیری از ایجاد خطای اضافه.کندمی

 :هنگام توقف  DC جریان ترمز 
تر خواهد  بیشتر باشد، اثر ترمز قوی DC صورت درصدی از جریان نامی اینورتر تنظیم شود. هر چه جریان ترمزباید به  DC مقدار ترمز

 .بود
 :  هنگام توقف  DC مدت زمان ترمز 

 DC تنظیم شود، به این معناست که هیچ فرآیند ترمز  ۰اگر این پارامتر برابر با .کندرا مشخص می DC مدت زمان اجرای مداوم ترمز
 .شود و اینورتر فقط مطابق با فرآیند کاهش سرعت تا توقف متوقف خواهد شدانجام نمی
 شود.  هنگام توقف مطابق شکل زیر انجام می DC فرآیند ترمز

 t

 Output frequency  Hz

Setting frequency f

T

Rated frequency fb
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  DC: نمودار شماتیک ترمز ۱۳- ۵شکل  
 
 

P6.15  ۱۰۰ ٪۱۰۰ تا ٪۰ وری ترمز نسبت بهره٪ ☆ 
 (Duty Ratio) از آن برای تنظیم نسبت سیکل کاری .این پارامتر فقط برای اینورترهایی که دارای واحد ترمز داخلی هستند معتبر است

 .شودواحد ترمز استفاده می
اما در این .تر خواهد بودکه نرخ استفاده از ترمز بالا باشد، نسبت عملکرد واحد ترمز نیز افزایش یافته و در نتیجه اثر ترمز قویزمانی

 .در اینورتر نیز افزایش خواهد یافت حالت، نوسان ولتاژ باس

8P6.1  ۰۰ ۲% ~  ۳۰ سرعت  ردیابی  جریان  % - ★ 

P6. 21 ثانیه  ۵.۰~   ۰.۰ زدایی مغناطیس زمان - ★ 

 P7.0 1 -P7.1 6:  صفحه کلید و صفحه نمایش   9  - ۵

 / توضیحات  کد 
  تنظیمات  تنظیم   محدوده  نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 حد   تغییر کارخانه 

P7.01 کلید عملکرد  انتخاب MF/REV 

 MF/REV ۰ غیرفعال بودن کلید

۰ ★ 

تغییر بین کانال فرمان پنل عملیاتی و کانال  
 ۱ دور )ترمینال یا پورت سریال( فرمان راه

و   (FWD) تغییر جهت بین چرخش ساعتگرد 
 ۲ (REV) پادساعتگرد 

 ۳ ای در جهت ساعتگرد )جلو( فرمان حرکت لحظه

 t

 Output frequency

 Hz

P6.11

t

 Output voltage effective value

     

DC brake quantity at stop

Running command

P6.12

P6.14



 

99 

 

 

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

ای در جهت پادساعتگرد  فرمان حرکت لحظه
 4 )عقب( 

 .شوداستفاده می  MF/REVاز این پارامتر برای تنظیم عملکرد کلید چندمنظوره  

 ۰: (Invalid function) بدون عملکرد 
 .هیچ عملکردی نخواهد داشت MF/REV کلید

 ۱دور:   تغییر بین کانال فرمان پنل عملیاتی و کانال فرمان راه 
 .کلید )عملیات محلی( سوییچ کندتواند بین منبع فرمان فعلی و کنترل از طریق صفحهاین کلید می

 .کلید« باشد، این کلید عملکردی نخواهد داشتکه منبع فرمان فعلی، »صفحهزمانی :توجه

 ۲: (REV) و عقب  (FWD) تغییر جهت چرخش بین جلو  •
 .تنها در صورتی فعال است که منبع فرمان، »پنل عملیاتی« باشد MF/REV تغییر جهت چرخش موتور از طریق کلید

 ۳: (Forward Jog) ای در جهت جلو حرکت لحظه  •
 .MF/REV در جهت ساعتگرد از طریق کلید (FJOG) ایاجرای حرکت لحظه

 4: (Reverse Jog) ای در جهت عقبحرکت لحظه  •
 .MF/REV در جهت پادساعتگرد از طریق کلید (RJOG) ایاجرای حرکت لحظه

 

 

 

P7.02 عملکرد کلید STOP/RESET 

فقط در حالت   STOP/RESعملکرد توقف کلید 
 ۰ .کلید معتبر استکنترل از طریق صفحه

در تمامی   STOP/RESعملکرد توقف کلید  ☆ ۱
 ۱ .های کنترلی معتبر استحالت

P7.03 پارامتر نمایش LED   در حالت
 ☆ FFFF F1~  ۰۰۰۰ :۱شماره  -عملکرد 

 

7 6 5 4 3 2 1 0

Running frequency 1(Hz)

Setting frequency (Hz)

Bus voltage(V)

Output voltage(V)

Output current(A)

Output power(kW)

Output torque(%)

DI input status(V)

15 14 13 12 11 10 9 8

D0 output status

Count value

Length value

Load speed display

PID setting

AI1(V)

AI2(V)

AI3(V)
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 : شوداستفاده می MF/REV از این پارامتر برای تنظیم عملکرد کلید چندمنظوره 

 ۰:بدون عملکرد  •
 .غیرفعال بوده و هیچ عملکردی ندارد  MF/REV کلید

 ۱:دور  تغییر بین کانال فرمان پنل عملیاتی و کانال فرمان راه  •
 .سوییچ کرد   کلید )عملیات محلی(کنترل از طریق صفحهو  منبع فرمان فعلیتوان بین می MF/REV با استفاده از کلید

 .عملکردی نخواهد داشتباشد، این کلید  «کلیدصفحه»که منبع فرمان فعلی  زمانی     

 ۲: تغییر جهت چرخش )جلو / عقب(  •
پنل  »که منبع فرمان  فقط زمانی فعال است MF/REV امکان تغییر جهت چرخش موتور )ساعتگرد / پادساعتگرد( از طریق کلید

 .باشد «عملیاتی

 ۳ (Forward Jog)   :  ای در جهت جلو حرکت لحظه  •
 . MF/REV از طریق کلید (FJOG) جلو ای در جهت اجرای حرکت لحظه

 4:  ( Reverse Jog)   ای در جهت عقبحرکت لحظه  •
 .MF/REV از طریق کلید (RJOG) عقب ای در جهت اجرای حرکت لحظه

P7.04 پارامتر نمایش LED   در حالت
 ☆ FFFF ۰~  ۰۰۰۰ :۲شماره  -عملکرد 

قرار    ۱تواند مقدار بیت مربوط به هر پارامتر را برابر  اگر لازم باشد پارامترهای فوق در هنگام عملکرد اینورتر نمایش داده شوند، کاربر می
نمایش در حال  "پارامتر  .وارد نماید P7.04 تبدیل کرده و آن را در پارامتر (Decimal) دهیدهد و سپس عدد باینری حاصل را به عدد ده

مشاهده  "(Running Display Parameter) اجرا  قابل  نمایشگر  روی  اینورتر  کارکرد  زمان  در  که  است  پارامترهایی  تعیین  برای 
می ۳۲حداکثر  .هستند را  وضعیتی  میپارامتر  شما  کرد.  بررسی  بیتتوان  طریق  از  پارامترهایتوانید  باینری  ،  P7.04 و  P7.03 های 

 .شودآغاز می P7.03 ترین بیت پارامترترتیب نمایش از پایین.پارامترهای مورد نظر را برای نمایش انتخاب نمایید

 

P7.0۵ پارامتر نمایش LED  ۰۰۰۰ در حالت توقف  ~FFFF ۳۳ ☆ 

 
 

تنظیم کنید، سپس این عدد  ۱های مربوطه را روی  توانید بیتاگر نیاز باشد که پارامترهای فوق در زمان توقف نمایش داده شوند، می
 .وارد کنید P7.05 باینری را به عدد دسیمال تبدیل کرده و در پارامتر

7 6 5 4 3 2 1 0

DI input status

Setting frequency(Hz)

Bus voltage(V)

DO output status

AI1 (V)

AI2 (V)

AI3 (V)

Counter

15 14 13 12 11 10 9 8

Length value

Reserved

Reserved

Reserved

PLC stage

Load speed

PID setting

Input pulse frequency(Hz)
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P7.06  ۱.۰۰۰۰ 6.۵۰۰۰~  ۰.۰۰۰۱ ضریب سرعت بار ☆ 
برای تنظیم رابطه متناظر بین فرکانس خروجی اینورتر و سرعت بار استفاده   P7.06 زمانی که نمایش سرعت بار لازم باشد، از پارامتر

 .مراجعه کنید P7.12 شود. برای جزئیات بیشتر، لطفاً به پارامترمی

P7.07  ۱۲ ℃ ۱۰۰.۰~  ℃ ۰.۰ دمای رادیاتور ماژول اینورتر ℃  ● 
های مختلف، با مقادیر مختلف حفاظت از دمای بیش از  ماژول اینورتر در مدل .شوداستفاده می IGBT این پارامتر برای نمایش دمای

 .تنظیم شده است IGBT حد

P7.08  ۰ ℃ ۱۰۰.۰~  ℃ ۰.۰ دمای رادیاتور ماژول یکسوکننده ℃  ● 
های مختلف، با مقادیر مختلف حفاظت  ماژول یکسوکننده در مدل .شوداین پارامتر برای نمایش دمای ماژول یکسوکننده استفاده می

 .از دمای بیش از حد تنظیم شده است

P7.09 زمان تجمعی کارکرد h ~ 65535h۰ 
۰  

ساع
 ت

 ● 

 شده در پارامترشود. هنگامی که زمان تجمعی کارکرد به مقدار تنظیماین پارامتر برای نمایش زمان تجمعی کارکرد اینورتر استفاده می
P8.17   سیگنال  ۱۲برسد، ترمینال خروجی دیجیتال چندمنظوره ON کندرا صادر می. 

P7.10 اینورتر محصول  شناسه محصول  شناسه -  ● 

P7.0۱۱  کنترل  برد افزار نرم  شماره  نسخه افزارشماره نسخه نرم -  ● 

P7.0۱۲   تعداد ارقام اعشاری نمایش سرعت
 بار

 ۰ اعشار  رقم بدون

۱ ☆ 
 ۱ اعشار  رقم یک

 ۲ اعشار  رقم دو

 ۳ اعشار  رقم سه

به عنوان مثال، اگر ضریب نمایش  .شوداین پارامتر برای تنظیم تعداد ارقام اعشاری سرعت بار استفاده می :موقعیت نقطه اعشار
دو رقم اعشار باشد، هنگامی که   ۲برابر با  P7.12 باشد و تعداد ارقام اعشاری نمایش سرعت بار ۲.۰۰۰برابر با  P7.06 سرعت بار

 :شودهرتز باشد، سرعت بار به صورت زیر نمایش داده می 4۰.۰۰فرکانس کار اینورتر 
 با دو رقم اعشار  80.00 = 2.000 * 40.00

شود. به عنوان مثال، اگر فرکانس  شده نمایش داده میاگر اینورتر در حالت توقف باشد، سرعت بار مطابق با فرکانس تنظیم 
 :هرتز باشد، سرعت بار در حالت توقف به صورت زیر خواهد بود ۵۰.۰۰شده تنظیم 

 با دو رقم اعشار  100.00 = 2.000 * 50.00

P7.0۱۳ بودن زمان تجمعی روشن h ~ 65535h۰ -  ● 
شده در  هنگامی که این زمان به مقدار تنظیم .دهدبودن اینورتر از زمان خروج از کارخانه را نمایش میاین پارامتر زمان تجمعی روشن

 .کندرا صادر می ON سیگنال  ۲4برسد، ترمینال خروجی دیجیتال چندمنظوره  P8.17 پارامتر
 

P7.0۱4  6۵۵۳۵~  ۰ مصرف انرژی تجمعی اینورتر -  ● 
 

 .دهداین پارامتر مصرف انرژی تجمعی اینورتر را نمایش می
 

P7.0۱۵ 
 

 افزار عملکرد شماره نسخه موقت نرم 
 

این پارامتر مربوط به شماره نسخه موقت  
 افزار مرتبط با عملکرد اینورتر است نرم 

-  ● 
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P7.0۱6 
 

 ها افزار قابلیتشماره نسخه موقت نرم 
 

این پارامتر مربوط به شماره نسخه موقت  
 .های اینورتر استافزار مرتبط با قابلیتنرم 
 

-  ● 

 P8.00-P8.53  : کمکی    توابع  ۵-۱۰

 / توضیحات  کد 
 تنظیمات  تنظیم   محدوده  نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 حد   تغییر کارخانه  

P8.00 هرتز  ۰۰.  ۲ فرکانس  حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰ ایفرکانس کارکرد لحظه ☆ 

P8.01 ثانیه  ۲۰.۰ ثانیه  6۵۰۰.۰~   ۰.۰ ای گیری لحظهزمان شتاب ☆ 

P8.02 ثانیه  ۲۰.۰ ثانیه  6۵۰۰.۰~   ۰.۰ ایزمان کاهش سرعت لحظه ☆ 
بر  Jog فرآیند .کنندتعریف می Jog ایگیری/کاهش سرعت اینورتر را در حالت کارکرد لحظهاین پارامترها فرکانس مرجع و زمان شتاب

 .شودشروع و متوقف می P6.10=0 و حالت توقف با کاهش سرعت P6.00=0 مستقیماندازی اساس حالت راه

P8.03 ثانیه  6۵۰۰.۰~   ۰.۰ ۲گیری زمان شتاب 
۱۰.۰  
 ☆ ثانیه

P8.04 ثانیه  6۵۰۰.۰~   ۰.۰ ۲زمان کاهش سرعت 
۱۰.۰  
 ☆ ثانیه

P8.05 ثانیه  6۵۰۰.۰~   ۰.۰ ۳گیریزمان شتاب 
۱۰.۰  
 ☆ ثانیه

P8.06 ثانیه  6۵۰۰.۰~   ۰.۰ ۳زمان کاهش سرعت 
۱۰.۰  
 ☆ ثانیه

P8.07 ثانیه  6۵۰۰.۰~   ۰.۰ 4گیریزمان شتاب 
۱۰.۰  
 ☆ ثانیه

P8.08  ثانیه  6۵۰۰.۰~   ۰.۰ 4زمان کاهش سرعت 
۱۰.۰  
 ☆ ثانیه

 P8.08 تا P8.03 و سه گروه فوق P0.17/P0.18 دهد که شامل گیری و کاهش سرعت ارائه میچهار گروه زمان شتاب FE550 اینورتر
های  های مختلف ترمینالتوانید از طریق ترکیبدارند. شما می P0.18 و P0.17 تعریف مشابهی با P8.08 تا P8.03 پارامترهای.شودمی

 P4.05 تا P4.01 بین این چهار گروه سوئیچ کنید. برای روش استفاده دقیق، لطفاً به کدهای عملکرد  DI ورودی دیجیتال چندمنظوره 
 .مراجعه کنید

 

P8.09 هرتز  ۰.۰۰ فرکانس  حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰ ۱ پرش فرکانس ☆ 

P8.10 هرتز  ۰.۰۰ فرکانس  حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰ ۲ پرش فرکانس ☆ 

P8.11 هرتز  ۰.۰۰ فرکانس  حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰ پرش فرکانس دامنه ☆ 
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 .نشان داده شده است   ۱4- ۵نمودار شماتیک فرکانس پرش و دامنه فرکانس پرش در شکل  

 
کند. شده پرش میشده در محدوده فرکانس پرش قرار گیرد، فرکانس واقعی کارکرد به نزدیکی فرکانس تنظیم هنگامی که فرکانس تنظیم

تواند دو نقطه فرکانس پرش را تنظیم  می FE550 اینورتر.تواند با تنظیم فرکانس پرش، از رزونانس مکانیکی بار جلوگیری کنداینورتر می
 شود.  تنظیم شوند، عملکرد فرکانس پرش غیرفعال می ۰کند. اگر هر دو روی 

P8.12 ثانیه۰ ثانیه  ۳۰۰۰.۰~  ۰.۰۰ زمان منطقه مرده ☆ 
دهد، به ویژه  کند هنگامی که اینورتر از چرخش جلو به چرخش عقب تغییر جهت میاین پارامتر زمان تاخیر زمان انتقال را تعیین می

شود تا انتقال به آرامی انجام شود و از تغییرات ناگهانی که ممکن است به سیستم  این منطقه مرده باعث می. ۰Hzخروجی  در نقطه
 .آسیب برسانند یا باعث ناپایداری شوند، جلوگیری کند

 
 : نمودار شماتیک زمان منطقه مرده چرخش ۱۵- ۵شکل  

 
P8.13 کنترل چرخش معکوس 

 ۰ چرخش معکوس مجاز است 
۰ ☆ 

 ۱ چرخش معکوس ممنوع است 

 Hopping frequency 1

 Hopping frequency 2

 Output frequency 

Hz

 Hopping frequency amplitude

  t

 Hopping frequency amplitude

 Hopping frequency amplitude

 Hopping frequency amplitude

 Output frequency 

Hz

Forward

Reverse

Dead zone time

  t
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اگر چرخش معکوس مجاز نباشد،  .این پارامتر برای تنظیم این است که آیا اینورتر اجازه دارد در حالت چرخش معکوس کار کند یا خیر
 .تنظیم شود یکباید روی مقدار  P8.13پارامتر 

P8.14   حالت عملکرد اینورتر هنگامی که فرکانس
 شده کمتر از حداقل فرکانس مجاز تنظیم 

 ۰ کارکرد با حداقل فرکانس

 Stop ۱ توقف ☆ ۰

 ۲ کارکرد با سرعت صفر 

شده کمتر از حد پایین فرکانس مجاز  شود که فرکانس تنظیماین پارامتر برای انتخاب وضعیت عملکرد اینورتر زمانی استفاده می
 .دهد تا نیازهای مختلف کاربردها را پوشش دهدسه نوع حالت عملکرد مختلف ارائه می FE550 اینورتر سری .باشد

P8.15 هرتز  ۰۰.  ۰ هرتز  ۱۰.۰۰~   هرتز  ۰.۰۰ افت فرکانس ☆ 
به معنای کاهش  Droopکنترل  .آورندشود که چندین موتور یک بار مشترک را به حرکت در میاین پارامتر برای توزیع بار زمانی استفاده می

یابد و  تری دارد، فرکانس خروجی آن بیشتر کاهش میفرکانس خروجی اینورتر با افزایش بار است. به این صورت، موتوری که بار سنگین
این پارامتر مقدار کاهش   .شود تا توزیع بار یکنواخت بین چند موتور فراهم گردداین کاهش فرکانس باعث کاهش بار روی موتور می
 .کندفرکانس خروجی را در بار خروجی نامی مشخص می

P8.16 ساعت  6۵۰۰۰ تا ساعت ۰ تنظیم زمان رسیدن به کارکرد تجمعی 
۰  

 ☆ ساعت 

اینورتر سیگنال  (DO) برسد، خروجی دیجیتال چندمنظوره  P8.16 که به مقدار تنظیم شده در P7.13 ارامترپ زمان تجمعی روشن بودن 
 .کندارسال می (ON) روشن 
 :مثال

 :کندساعت روشن بودن، هشدار خطا صادر می  ۱۰۰اینورتر پس از 

 :(Fault1) شده توسط کاربر برای خطای تعریف S1 عملکرد ترمینال مجازی •
A1.00 = 44 

 :DO1 از خروجی دیجیتال مجازی S1 وضعیت معتبر ترمینال مجازی  •
A1.05 = 0000 

 :برای رسیدن به زمان روشن بودن DO1 عملکرد خروجی دیجیتال مجازی  •
A1.11 = 24 

 :ساعت  ۱۰۰تنظیم زمان تجمعی روشن بودن به  •
P8.16 = 100 

 .کندرا صادر می (E.ArA) ۲6ساعت رسید، اینورتر خطای شماره  ۱۰۰وقتی زمان تجمعی روشن بودن به   •

P8.17  تنظیم مقدار رسیدن به زمان کارکرد
 ساعت  6۵۰۰۰ تا ساعت ۰ تجمعی

۰  
 ☆ ساعت 

رسیدن به  (ON) سیگنال روشن (DO) به مقدار زمان تنظیم شده برسد، خروجی دیجیتال  P7.09 پارامتر  وقتی زمان کارکرد تجمعی
 .کندزمان کارکرد را ارسال می

P8.18 اندازی انتخاب نوع حفاظت راه 
 ۰ فعال

۰ ☆ 
 ۱ غیرفعال

اندازی در لحظه  اگر فرمان راه:تنظیم شود، دو عملکرد دارد   ۱اگر روی مقدار  .شوداین پارامتر برای بهبود ضریب حفاظتی ایمنی استفاده می
دهد. اندازی پاسخ نمیاندازی خاموش بوده، اینورتر به فرمان راهباشد مثلاً: دستگاه قبل از دریافت فرمان راه  فعال  روشن شدن دستگاه  

 .کندشدن مجدد فرمان، اینورتر آن را اجرا می  فعالکاربر باید ابتدا فرمان را لغو کند و پس از 
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اندازی تنها پس  دهد. وضعیت حفاظتی راهاندازی در لحظه رفع خطای اینورتر معتبر باشد، اینورتر به این فرمان پاسخ نمیاگر فرمان راه .۱
افتادن خودکار موتور در شرایط غیرمنتظره جلوگیری  این قابلیت از خطرات ناشی از راه.شوداز لغو فرمان و اعمال مجدد آن برطرف می

 .کندمی
 

P8.19 فرکانس تشخیص مقدار  FDT1 ۰.۰۰  هرتز  ۵۰.۰۰ فرکانس  حداکثر~   هرتز ☆ 

P8.20 فرکانس تشخیص هیسترزیس مقدار  FDT1 ۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪  FDT1  ۵.۰ سطح٪ ☆ 

 

 FDT : نمودار شماتیک سطح۱6- ۵شکل  

تنظیم  از مقدار  بالاتر  اینورتر  دیجیتال چندمنظوره زمانی که فرکانس کاری  باشد، ترمینال خروجی  برای تشخیص فرکانس   (DO) شده 
از مقدار تشخیص باشد، سیگنال.کندرا ارسال می (ON) سیگنال روشن از مقدار مشخصی  لغو  ON برعکس، اگر فرکانس کاری کمتر 

این پارامتر برای تنظیم مقدار تشخیص فرکانس خروجی و همچنین مقدار هیسترزیس برای آزادسازی عمل خروجی استفاده  .شودمی
 .کندرا تعیین می P8.19درصد هیسترزیس فرکانس نسبت به مقدار تشخیص فرکانس  P8.20پارامتر .شودمی

P8.21 ۰.  ۰ فرکانس حداکثر ٪۱۰۰~   ۰.۰۰ فرکانس رسیدن تشخیص دامنه٪ ☆ 
سیگنال   (DO) ی مشخصی از فرکانس هدف قرار گیرد، ترمینال خروجی دیجیتال چندمنظوره زمانی که فرکانس کاری اینورتر در محدوده

صورت درصدی نسبت به  رود، که بهکار میی تشخیص رسیدن به فرکانس بهبرای تنظیم دامنه  P8.21پارامتر  .کندارسال می (ON) روشن 
 .نمایش داده شده است ۱7-۵نمودار شماتیک عملکرد این ویژگی در شکل .شودحداکثر فرکانس تعریف می

Output frequency

 Hz

  t

 Frequency arrival 

detection signal       

(DO,relay)

  t

FDT  hysteresis value

=P8.19*P8.20

FDT level

      

ON
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P8.22 
عملیات   در حین  فرکانس پرشی

 گیری/کاهش شتابشتاب

 ۰ غیرفعال
۰ ☆ 

 ۱ فعال
 

یا کاهش  (Acceleration) گیریدر طول فرآیند شتاب (Hopping Frequency) این پارامتر برای تعیین این است که آیا فرکانس پرشی 
 .مؤثر باشد یا خیر (Deceleration) سرعت 

P8.22 :۱ 
شده پرش کرده و آن را نادیده  در این حالت، فرکانس واقعی عملکرد، هنگام قرار گرفتن در محدوده فرکانس پرشی، از ناحیه تنظیم

 .کند بدون توقف در آن محدوده(گیرد )یعنی از روی آن عبور میمی

 Output frequency 

            Hz

  t

  t

 Set frequency

     Detection amplitude

    

ON

      

ON

      

 Frequency arrival 

detection signal       
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Fig.5-18 . پرش  فرکانس   اعتبار  شماتیک   نمودار 

P8.25 گیری نقطه تغییر زمان شتاب 
 ☆ هرتز  ۰.۰۰ فرکانس  حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰ 

P8.26  نقطه تغییر زمان کاهش شتاب 
 ☆ هرتز  ۰.۰ فرکانس  حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰ 

 گیری/کاهش سرعت از طریق ترمینال ورودی دیجیتالانتخاب شده باشد و تغییر زمان شتاب ۱این ویژگی زمانی معتبر است که موتور  
(DI) در فرآیند عملکرد اینورتر، پارامترهای .انجام نشده باشدP8.25  وP8.26 های متفاوتی برای  بر اساس بازه فرکانس کاری، زمان

 :نشان داده شده است ۱9- ۵طور که در شکل  همان .کنندگیری و کاهش سرعت انتخاب میشتاب

 :گیری )افزایش سرعت( در فرآیند شتاب 
 .شوداستفاده می ۲گیری باشد، از زمان شتاب P8.25اگر فرکانس کاری کمتر از 

 .شوداستفاده می ۱گیری باشد، از زمان شتاب P8.25اگر فرکانس کاری بیشتر از 

 :در فرآیند کاهش سرعت  •
 .شوداستفاده می ۱باشد، از زمان کاهش سرعت   P8.26اگر فرکانس کاری بیشتر از 
 .شوداستفاده می ۲باشد، از زمان کاهش سرعت  P8.26اگر فرکانس کاری کمتر از 

 

 
 شماتیک  نمودار   تغییر  زمان .  ۵-۱. 

 Output frequency

 Hz

  t

Hopping frequency 1

Hopping frequency 2
 Hopping frequency amplitude

 Hopping frequency amplitude

 Hopping frequency amplitude

 Hopping frequency amplitude

 Output frequency

Hz

 Acc. time2

 Acc. time1  Dec. time1
 Dec. time2

  t

 Setting frequency

      
P8.25

P8.26
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P8.27 تنظیم اولویت دستورJog  از طریق ترمینال 
 

 ۰ فعال
 ۱ غیرفعال ☆ ۰

از طریق ترمینال، بالاترین اولویت را داشته باشد یا   (Jog) رود که آیا عملکرد جوگکار میاین پارامتر برای تعیین این موضوع به
کند  سوئیچ می Jog صادر شود، اینورتر بلافاصله به حالت اجرای Jog فعال باشد، اگر در حین کار اینورتر، فرمان P8.27زمانی که .خیر

 .گذارد های عملکرد را کنار میو سایر حالت

P8.28 فرکانس تشخیص مقدار  FDT2 ۰.۰۰  هرتز  ۰۰.  ۵۰ فرکانس  حداکثر~   هرتز ☆ 

P8.29 فرکانس تشخیص هیسترزیس مقدار  FDT2 ۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪  سطح FDT2 ۵  .۰٪ ☆ 
یعنی   FDT1 برای جزئیات بیشتر، لطفاً به توضیحات مربوط به.است FDT1این عملکرد تشخیص فرکانس دقیقاً مشابه عملکرد 

 .مراجعه فرمایید P8.20 و P8.19 کدهای عملکرد 

P8.30 
مقدار اول برای تشخیص رسیدن به  

فرکانس در حالت تصادفی )نقطه مرکزی  
 ( ۱محدوده شماره  

 ☆ هرتز  ۵۰.۰۰ فرکانس  حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰

P8.31 

 detection ای که حول مقدارمحدوده
value1 شود؛ اگر فرکانس کاری  تعریف می

در این بازه قرار گیرد، سیگنال خروجی  
 .شودفعال می

 ☆ ٪۰.۰ فرکانس حداکثر   ۱۰۰.۰٪~  ۰.۰٪

P8.32 
مقدار دوم برای تشخیص رسیدن به  

فرکانس در حالت تصادفی )نقطه مرکزی  
 .(۲محدوده شماره 

 ☆ هرتز  ۵۰.۰۰ فرکانس  حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰

P8.33 ای که حول مقدارمحدوده detection 
value2 شودتعریف می. 

 ☆ ٪۰.۰ فرکانس حداکثر   ۱۰۰.۰٪~  ۰.۰٪

 
 

 یص رسیدن به فرکانس تصادفی : نمودار شماتیک تشخ ۲۰- ۵شکل  

زمانی که فرکانس خروجی اینورتر در بازه مثبت و منفیِ مقدار تشخیص رسیدن به فرکانس تصادفی قرار گیرد، ترمینال خروجی  
شده اطراف مقدار به عبارت دیگر، اگر مقدار فرکانس واقعی در محدوده تعریف .کندرا صادر می ONسیگنال  (DO) چندمنظوره 

فعال خواهد شد. این ویژگی در   DO ، عملکرد موردنظر از طریق خروجی(Value نسبت به Range± یعنی در بازه) شده قرار گیرد تنظیم 

Running frequency

  t

Random frequency arrival

Random frequency arrival 

detection signal  or relay

ON

      
ON

      
OFF

      
OFF

      

OFF

      

Frequency detection range

Frequency detection range
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اندازی عملکردهای خاص در یک محدوده مشخص از فرکانس استفاده  زمان تجهیزات، هشدارها یا راهکاربردهایی مانند کنترل هم
 .شودمی

 

 

P8.34 ۵.۰ موتور  نامی  جریان  ٪۳۰۰.۰~  ٪۰.۰ صفر  جریان تشخیص سطح٪ ☆ 

P8.35 ثانیه  ۰.۱۰ ثانیه  6۰۰.۰۰~   ۰.۰۰ صفر جریان تشخیص تاخیر زمان ☆ 
زمانی که جریان خروجی اینورتر کمتر یا مساوی سطح تشخیص جریان صفر باشد و این وضعیت برای مدتی بیشتر از زمان تأخیر  

این عملکرد معمولاً  .کندرا صادر می (روشن) DO اینورتر، سیگنال (DO) تشخیص جریان صفر ادامه یابد، ترمینال خروجی چندمنظوره 
تواند برای انجام اقدامات خودکار مانند قطع  شود و مییا توقف واقعی موتور استفاده می (no-load) باریبرای شناسایی وضعیت بی

 .سازی ترمز، یا صدور هشدار به کار رودفرمان، فعال 

  .دهدنمودار شماتیک عملکرد تشخیص جریان صفر را نشان می ۲۱-6شکل 

 
 

 
 صفر   جریان   تشخیص  شماتیک   نمودار   ۲۱-۵. 
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P8.36 خروجی  جریان اضافی مقدار 
 شناسایی  بدون ۰.۰٪

 موتور  نامی جریان  ۳۰۰.۰٪~  ۰.۱٪
۲۰۰.۰٪ ☆ 

P8.37 ثانیه  ۰.۰۰ ثانیه  6۰۰.۰۰ تا ۰.۰۰ خروجی   جریان حد  از بیش تشخیص تاخیر زمان ☆ 

 

 جریان خروجی : نمودار شماتیک تشخیص اضافه ۲۲- ۵شکل  

باشد، و این وضعیت برای   (P8.36پارامتر )جریان خروجی  زمانی که جریان خروجی اینورتر بیشتر از مقدار آستانه تشخیص اضافه
 اینورتر سیگنال روشن (DO) جریان ادامه یابد، ترمینال خروجی چندمنظوره افزاری اضافهزمانی بیشتر از تأخیر زمانی تشخیص نرم مدت 

(ON) های بیش از حد طراحی شده است.  این عملکرد جهت نظارت بر وضعیت بار و محافظت از تجهیزات در برابر جریان.کندصادر می
 .توان از سیگنال خروجی برای اقدامات حفاظتی یا هشدار استفاده کرد در صورت وقوع این شرایط، می

P8.38  ۱۰۰.۰ موتور  نامی  جریان  ٪۳۰۰.۰~  ٪۰.۰ ۱رسیدن به جریان تصادفی٪ ☆ 

P8.39  ۰.۰ موتور  نامی  جریان  ٪۳۰۰.۰~  ٪۰.۰ ۱بازه جریان تصادفی٪ ☆ 

P8.40  ۱۰۰.۰ موتور  نامی  جریان  ٪۳۰۰.۰~  ٪۰.۰ ۲رسیدن به جریان تصادفی٪ ☆ 

 Output current

Output current overlimit
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P8.41  ۰.۰ موتور  نامی  جریان  ٪۳۰۰.۰~  ٪۰.۰ ۲بازه جریان تصادفی٪ ☆ 
اینورترکه  هنگامی  خروجی  تنظیمدر    فرکانس  تصادفی  جریان  مقدار  اطراف  منفی  و  مثبت  خروجی    شدهمحدوده  ترمینال  گیرد،  قرار 

را ارائه    تشخیص رسیدن به جریان تصادفی دو گروه از پارامترهای    FE550اینورتر  .کندصادر می  (ON)   روشن سیگنال  (  DO)  چندمنظوره 
این عملکرد برای کاربردهایی طراحی شده  : کاربرد این ویژگی . کنددهد که امکان پایش دقیق دو محدوده جریان مختلف را فراهم میمی

ای خاص )مثلاً برای تشخیص سطح بار یا کنترل حفاظتی( وجود دارد. وقتی جریان  ها نیاز به بررسی رسیدن جریان به ناحیهکه در آن
اقدامات کنترلی یا هشدار لازم را انجام   DO یگنالتوان با استفاده از سگیرد، میشده پیرامون مقدار هدف قرار میخروجی در بازه تنظیم

 . داد

 . نمایش داده شده است ۲۳-۵نمودار شماتیک عملکرد این قابلیت در شکل 

 
 جریان   تصادفی   ورود  تشخیص   شماتیک نمودار   ۳  ۵-۲  شکل 

P8.42 سنجی انتخاب عملکرد زمان 
 ۰ غیرفعال

۰ ☆ 
 ۱ فعال

P8.43 سنجی مدت زمان کارکردانتخاب نحوه زمان 

P8.44 ۰ شد  اندازی راه 

۰ ☆ 
AI1 ۱ 

AI2 ۲ 

AI3 ۳ پتانسیومتر 

یا   ۱۰Vسیگنال ورودی آنالوگ مثلاً  ٪100کند که مقدار این پارامتر مشخص میP8.44 متناظر با (%100) محدوده ورودی آنالوگ
۲۰mA دمعادل چه مقدار فرکانس یا تنظیمی در اینورتر باش 

P8.44 دقیقه ۰.  ۰ دقیقه  6۵۰۰.۰~   دقیقه ۰.۰ سنجی مدت زمان کارکردزمان ☆ 
زمان برای  پارامتر  گروه  میاین  استفاده  اینورتر  کارکرد  زمان  مدت  پارامتر.شودسنجی  که  به   P8.42 زمانی  اینورتر شروع  باشد،  فعال 

 (DO) شود و پایانه دیجیتال چندمنظوره طور خودکار متوقف میشده، اینورتر بهپس از رسیدن به مدت زمان تنظیم.کندسنجی میزمان
مانده  زمان باقی.شودسنجی دوباره آغاز میاندازی اینورتر از ابتدا )شروع از صفر(، زماندر هر بار راه.کندرا ارسال می (ON) سیگنال روشن 
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پارامترهایشده برای زمانمدت زمان کارکرد تنظیم .مشاهده کرد  U0.20توان از طریق  سنجی را میاز زمان  و P8.43 سنجی از طریق 
P8.44 شود و واحد آن دقیقه استتعیین می. 

P8.45 ورودی ولتاژ  حفاظت مقدار AI1 پایین  حد  
 ☆ ولت  P8.46 ۳.۱۰~  ولت ۰.۰۰ تر 

P8.46 ورودی ولتاژ   حفاظت  بالای حد AI1 P8.45 ~ 10.00  ولت   6.8۰ ولت ☆ 

باشد، خروجی چندمنظوره   P8.47 یا کمتر از مقدار تنظیم شده در P8.46 تر از مقدار تنظیم شده دربزرگ  AI1 زمانی که ورودی آنالوگ
 دهنده این است که ولتاژ ورودیکند که نشانرا ارسال می «AI1 روزی ورودی با عنوان »بیش (ON) اینورتر سیگنال روشن (DO) دیجیتال

AI1  در محدوده تنظیم شده قرار ندارد. 

P8.47 7۵ ℃ ۱۰۰~  ℃ ۰.۰۰ ماژول دمای رسیدن  ℃ ☆ 
کند که دمای رادیاتور  با عنوان »رسیدن دمای ماژول« را زمانی ارسال می (ON) اینورتر، سیگنال روشن (DO) پایانه چندمنظوره دیجیتال

 .برسد  P8.47اینورتر به مقدار تنظیم شده در پارامتر

P8.48 کننده  خنک فن کنترل 

  می کار موتور کار هنگام در  کننده خنک فن
 ۰ کند

  می  کار شدن روشن  از پس کننده خنک فن ☆ ۰
 ۱ کند

 .شودکننده استفاده میاین پارامتر برای انتخاب حالت عملکرد فن خنک

• P8.48=0  درجه   4۰کند که اینورتر در حالت کار باشد یا دمای رادیاتور در حالت توقف اینورتر بیش از کننده زمانی عمل میفن خنک
 .گراد باشدسانتی

• P8.48=1 کندکننده همیشه پس از روشن شدن برق، به صورت مداوم کار میفن خنک. 

P8.49 خواب فرکانس فرکانس بیدار شدن  P8.51    ~ فرکانس حداکثر  P0.10 ۰.۰۰  هرتز ☆ 

P8.50 ثانیه  ۰.۰ ثانیه 6۵۰۰.۰ تا ۰.۰ زمان تأخیر بیدار شدن ☆ 

P8.51 شدن بیدار فرکانس ~  هرتز  ۰.۰۰ فرکانس خواب P8.49 ۰.۰۰  هرتز ☆ 

P8.52 ثانیه  ۰.۰ ثانیه 6۵۰۰.۰ تا ۰.۰ زمان تأخیر خواب ☆ 
در حین عملکرد: وقتی فرکانس تنظیم شده  .شودسازی عملکرد خواب و بیدار شدن استفاده میاین گروه از کدهای عملکرد برای پیاده

متوقف   (P8.52) شود و پس از گذشت زمان تأخیر خوابباشد، اینورتر وارد حالت خواب می (P8.51) کمتر یا مساوی با فرکانس خواب
بیدار شدن.گرددمی از فرکانس  بیشتر  یا  برابر  تنظیم شده  اجرا شود، وقتی فرکانس  باشد و فرمان جاری  خواب  اینورتر در حالت   اگر 

(P8.49)  باشد، اینورتر پس از زمان تأخیر بیدار شدن (P8.50)  به طور کلی، لطفاً فرکانس بیدار شدن را برابر یا  .شروع به کار خواهد کرد
  ۰.۰۰عملکرد خواب و بیدار شدن زمانی معتبر است که هر دو فرکانس بیدار شدن و خواب برابر با  .بیشتر از فرکانس خواب تنظیم کنید 

 وقتی عملکرد خواب فعال باشد .هرتز تنظیم شده باشند
 .گیرد قرار می PA.28 (PA.28=1) در حالت خواب تحت تأثیر کد عملکرد  PID ، انتخاب محاسبه PID :منبع فرکانس 

P8.53  دقیقه ۰.  ۰ دقیقه  6۵۰۰.۰~   دقیقه ۰.۰ رسیدن به زمان عملکرد ☆ 
رسیدن به زمان  » (ON) اینورتر سیگنال روشن  DO برسد، خروجی چندمنظوره  P8.53 وقتی زمان عملکرد به مقدار تنظیم شده در

 کندعملکرد« را صادر می

P8.54  ۱۰۰.۰ %  ۰۰.۰ ۲% ~  ۰ ۰.۰ ضریب تصحیح توان خروجی٪ ☆ 

 P9.00-P9.70بار و حفاظت    اضافه  ۱۱ - ۵
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 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیم   محدوده 
  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 

P9.00   انتخاب حفاظت اضافه بار
 موتور 

 ۰ غیرفعال
۱ ☆ 

 ۱ فعال

P9.01   ضریب تقویت حفاظت
 اضافه بار موتور 

۰.۲۰   ~۱۰.۰۰ ۱   .
۰۰ ☆ 

 :P9.00=0 .شود بین موتور و اینورتر از رله حرارتی استفاده شودبدون عملکرد حفاظت اضافه بار موتور. توصیه می
 :P9.00=1 .اینورتر دارای عملکرد حفاظت اضافه بار برای موتور مطابق با منحنی محدودیت زمان معکوس اضافه بار موتور است

جریان نامی موتور. پس از ادامه این وضعیت به مدت یک  × (P9.01) × ٪۲۲۰منحنی محدودیت زمان معکوس اضافه بار موتور: 
برابر جریان نامی موتور برسد، پس از  (P9.01) × ٪۱۵۰شود. زمانی که جریان کاری موتور به  دقیقه، خطای اضافه بار موتور گزارش می

را بر اساس توان واقعی اضافه بار موتور تنظیم  P9.01 ارتوانند مقدکاربران می.دقیقه خطای اضافه بار موتور گزارش خواهد شد 6۰
 .کنند. اگر این پارامتر خیلی زیاد تنظیم شود، ممکن است باعث خطر آسیب گرمایی به موتور بدون گزارش خطا توسط اینورتر شود

 
 

P9.02 
  قبل موتور  بار اضافه ضریب

 ☆ ٪8۰ ٪۱۰۰ تا ٪۵۰ آلارم  از

شود.  قبل از وقوع خطای اضافه بار موتور استفاده می DO هشدار از طریق ترمینال چندمنظوره این عملکرد برای ارسال سیگنال پیش
رود. هرچه این مقدار بیشتر باشد، زمان  هشدار برای تعیین زمان هشدار پیش از حفاظت اضافه بار موتور به کار میضریب پیش
تجمع   P9.02 ضرب منحنی محدودیت زمان معکوس درزمانی که جریان خروجی اینورتر بیشتر از حاصل .تر خواهد بودهشدار کوتاه

 .آورد درمی (ON) هشدار اضافه بار موتور” را به حالت روشن سیگنال “پیش DO یابد، ترمینال چندمنظوره 

P9.03 ۰ ۱۰۰~    ولتاژ اضافه توقف بدون  ۰ ولتاژ ضریب ایست اضافه ☆ 

P9.04   ولتاژ حفاظت ایست
 ولتاژ اضافه 

 ☆ ٪۱۳۰ فاز  ۳  ۱۵۰٪~   ۱۲۰٪

تر باشد،  کند. هرچه مقدار آن بزرگ این پارامتر ظرفیت اینورتر را در سرکوب ایست جریان تنظیم می :ولتاژضریب ایست جریان اضافه
تر است. برای بارهایی با اینرسی کوچک، مقدار باید کم باشد، در غیر این صورت پاسخ دینامیکی سیستم کند  ظرفیت سرکوب قوی

تر باشد، در غیر این صورت نتیجه سرکوب ضعیف خواهد بود و ممکن است  خواهد بود. برای بارهایی با اینرسی زیاد، مقدار باید بزرگ 
 .ولتاژ شودباعث ایجاد خطای اضافه

کند. هنگامی که مقدار تنظیم ولتاژ را انتخاب میاین پارامتر نقطه حفاظت برای عملکرد ایست اضافه :ولتاژ ولتاژ حفاظت ایست اضافه 
 کندولتاژ میشده فراتر رود، اینورتر شروع به اجرای عملکرد حفاظت ایست اضافه

P9.05 ۲۰ ۱۰۰ تا ۰ جریانضریب ایست اضافه ☆ 

P9.06 
جریان حفاظت ایست  

 جریان اضافه 
۱۰۰٪  ~۲۰۰٪ ۱۵۰٪ ☆ 

 :جریان ایست اضافه 
برسد، اگر اینورتر در حالت   (P9.06) جریانزمانی که جریان خروجی اینورتر به مقدار تنظیم شده برای حفاظت ایست اضافه

یابد. اگر در حالت  شود. اگر در حالت سرعت ثابت باشد، فرکانس خروجی کاهش میدهی متوقف میدهی باشد، شتابشتاب
شود و فرکانس عملکرد تا زمانی که جریان کمتر از مقدار حفاظت ایست  کاهش سرعت باشد، کاهش سرعت متوقف می

 .گرددشود، به حالت عادی بازنمی (P9.06) جریاناضافه 
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 :جریان جریان حفاظت ایست اضافه 
کند. زمانی که جریان از این مقدار بیشتر شود، اینورتر شروع به اجرای  جریان را تعیین مینقطه حفاظت برای عملکرد ایست اضافه

 .کند. این مقدار به درصدی از جریان نامی موتور مربوط استجریان میحفاظت ایست اضافه

 :جریان ضریب ایست اضافه 
 .تر خواهد بودتر باشد، ظرفیت سرکوب قویکند. هرچه مقدار بزرگ جریان تنظیم میظرفیت اینورتر را در سرکوب ایست اضافه

 

P9.07 کوتاه  اتصال از حفاظت  
 شدن  روشن هنگام زمین

 ۰ غیر فعال
۱ ☆ 

 ۱ فعال

کند که آیا موتور هنگام روشن شدن دارای خطای اتصال کوتاه به زمین است یا خیر. اگر این عملکرد فعال  این پارامتر تعیین می
 .شوداینورتر داده می UVW هایباشد، در بازه زمانی مشخص پس از روشن شدن، خروجی ولتاژ به ترمینال

P9.09 ۰ ۲۰ تا ۰ خطا   خودکار  بازنشانی زمان ☆ 
شود. کند، این پارامتر برای تنظیم تعداد دفعات بازنشانی خودکار استفاده میوقتی اینورتر گزینه بازنشانی خودکار خطا را انتخاب می

 .شوداگر تعداد دفعات بازنشانی از این مقدار بیشتر شود، اینورتر وارد حالت حفاظت از خطا می

P9.10 سازی خروجی دیجیتال خطاانتخاب فعال (FAULT DO)   در زمان
 بازنشانی خودکار خطا

 ۰ غیرفعال
۰ ☆ 

 ۱ فعال

شود که آیا خروجی  برای تعیین این استفاده می P9.10 اگر اینورتر برای عملکرد بازنشانی خودکار خطا تنظیم شده باشد، پارامتر
 .در طول زمان بازنشانی خودکار خطا فعال باشد یا خیر (FAULT DO) دیجیتال خطا

 

P9. 1 1   فاصله زمانی بازنشانی
 خودکار خطا 

 ثانیه  ۱۰۰.۰~  ۰.۱
۱  .۰  

ثانی
 ه

☆ 

 .زمان انتظار اینورتر از زمان اعلام خطا تا بازنشانی خودکار

P9.12  انتخاب حفاظت از فقدان
 فاز ورودی 

 ورودی   فاز حفاظت عدم انتخاب بیت  ۱

۱۱ ☆ 

 ۰ ممنوع 

 ۱ است  مجاز

 کنتاکتور  جذب محافظ بیت  ۱۰

 ۰ ممنوع 

 ۱ است  مجاز

 .شودبیتی: برای انتخاب فعال یا غیرفعال بودن حفاظت از فقدان فاز ورودی استفاده می1
، عملکرد حفاظت از فقدان فاز  Gکیلو وات نوع  ۱8.۵با توان بالاتر از   FE550 در سری اینورترهای.بیتی: حفاظت جذب کنتاکتور10

 .، این عملکرد در هر حالتی غیرفعال استPکیلووات نوع ۱8.۵ورودی فعال است. اما در اینورترهای با توان کمتر از 

P9.13   انتخاب حفاظت از فقدان فاز
 خروجی 

 ۰ غیر فعال
۱ ☆ 

 ۱ فعال

 .شودبرای انتخاب فعال یا غیرفعال کردن حفاظت در برابر قطع فاز خروجی استفاده می
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P9.14 ۵ ۵~  ۰ خطا   نوع اولین -  ● 

P9.15 ۵ ۵~  ۰ خطا  نوع دومین -  ● 

P9.16 ۵ ۵~  ۰ خطا  نوع آخرین -  ● 
 تا ERR01 به خطاهای ۵۱تا   ۱به معنی بدون خطا است و مقادیر   ۰کند: مقدار نوع خطا را برای اینورتر ثبت می ۳این پارامتر آخرین 

ERR51 مراجعه کنید 6شوند. برای جزئیات بیشتر به فصل  مربوط می. 
 :جدول نوع خطاها 

 بدون خطا     خطا   نمایش  خیر 
 رزرو شده    است  شده رزرو ۰
۱ ۱  =Err01   گیری اضافه جریان در شتاب 
۲ ۲=E rr02    اضافه جریان در کاهش سرعت 
۳ ۳=E rr03    اضافه جریان در سرعت ثابت 
4 4=E rr04   گیری اضافه ولتاژ در شتاب 
۵ ۵=E rr05    اضافه ولتاژ در کاهش سرعت 
6 6=E rr06    اضافه ولتاژ در سرعت ثابت 
7 7=E rr07    خطای منبع تغذیه کنترل 
8 8=E rr08     خطای افت ولتاژ 
9 9=E rr09    اضافه بار اینورتر 
۱۰ ۱۰=E rr10    اضافه بار موتور 
۱۱ ۱۱ =E rr11    فقدان فاز ورودی 
۱۲ ۱۲=E rr12    فقدان فاز خروجی 
۱۳ ۱۳=E rr13    داغ شدن بیش از حد ماژول 
۱4 ۱4=E rr14     خطای تجهیزات خارجی 
۱۵ ۱۵ =E rr15     خطای ارتباطات 
۱6 ۱6 =E rr16     خطای کنتاکتور 
۱7 ۱7 =E rr17    خطای بازرسی جریان 
۱8 ۱8 =E rr18     خطای تنظیم موتور 
۱9 ۱9=E rr19     خطای انکودر 
۲۰ ۲۰=E rr20     خطای خواندن و نوشتن EEPROM 
۲۱ ۲۱=E rr21    افزاری اینورترخطای سخت 
۲۲ ۲۲=E rr22    اتصال کوتاه به زمین 
۲۳ ۲۳=E rr23    رزرو شده 
 رزرو شده    است  شده رزرو ۲4
 خطای رسیدن به زمان کل کارکرد     است  شده رزرو ۲۵
۲6 ۲6=E rr26     ۱خطای تعریف شده توسط کاربر 
۲7 ۲7=E rr27     ۲خطای تعریف شده توسط کاربر 
۲8 ۲8=E rr28    خطای رسیدن به زمان کل روشن بودن 
۲9 ۲9=E rr29     خطای افت بار 
۳۰ ۳۰=E rr30    خطای از دست رفتن فیدبک PID  در حین کار 
۳۱ ۳۱=E rr31     خطای محدودیت جریان هر موج 
4۰ 4۰=E rr40     خطای تعویض موتور 
4۱ 4۱=E rr41    خطای انحراف سرعت بیش از حد 
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4۲ 4۲=E rr42     خطای سرعت بیش از حد موتور 
4۳ 4۳=E rr43     خطای دمای بیش از حد موتور 
4۵ 4۵=E rr45     خطای موقعیت اولیه 
۵۱ ۵۱ =E rr51    خطای_slave  توزیع بار 
۵۵ ۵۵ =Err55    بدون خطا 

 
 

P9.17 خطا  فرکانس  آخرین سوم   خطای فرکانس  ● 

P9.18 خطا  جریان  آخرین سوم  خطای  جریان  ● 

P9.19 خطا  باس ولتاژ  آخرین باس  ولتاژ سوم خطای  ● 

P9.20 سوم   خطای  ورودی ترمینال 

 :  دهید سفارش   زیر  شرح  به خطا، دیجیتال  ورودی ترمینال وضعیت  آخرین

 
  ۱  مربوطه   باینری   رقم   است،   روشن   قرار   در   ترمینال   وضعیت   که   هنگامی 

  تبدیل  اعشاری  نمایش   به   DI  وضعیت   تمام .  است   ۰  به   مربوط   OFF.  است 
 . شود   می 

 ● 

P9.21 سوم  خطای  خروجی  ترمینال 

 :  دهید سفارش   زیر شرح به  دیجیتال، خروجی ترمینال وضعیت  خطای  آخرین

 
  ۱  مربوطه   باینری   رقم   است،   روشن   خروجی   ترمینال   وضعیت   که   هنگامی 

  اعشاری   نمایش   به  D O  وضعیت   همه . است   ۰  به   مربوط   OFF.  است 
 . شود   می   تبدیل

 ● 

P9.22 خطای  اینورتر وضعیت  
 ●  است  شده رزرو سوم

P9.23 روشن  زمان سوم خطای  
 ●  شدن  روشن  زمان خطای  آخرین شدن

P9.24 خطا  اجرای  زمان آخرین سوم  خطای  اجرای  زمان  ● 

P9.27 خطا  فرکانس  آخرین دوم خطای فرکانس  ● 

P9.28 خطا  جریان  آخرین دوم  خطای  جریان  ● 

P9.29 خطا  باس ولتاژ  آخرین باس  ولتاژ   دوم خطای  ● 

P9.30 دوم خطای  ورودی ترمینال 

 :  دهید سفارش   زیر  شرح  به خطا، دیجیتال  ورودی ترمینال وضعیت  آخرین

 
. است   ۱  مربوطه   باینری   رقم   است،   روشن   ورودی   ترمینال   وضعیت   وقتی 
OFF   وضعیت   همه .  است   ۰  به   مربوط  DI   می   تبدیل  اعشاری   نمایش   به  
 . شود 

 ● 

P9.31 دهید سفارش   زیر  شرح  به خطا، دیجیتال  ورودی ترمینال وضعیت  آخرین دوم خطای  خروجی  ترمینال  :  ● 

BIT9      BIT8      BIT7     BIT6      BIT5      BIT4      BIT3     BIT2      BIT1      BIT0      

DI1      DI2      DI3      DI4      DI5      DI6      DI7      DI8      DI9      DI0      

BIT4      BIT3     BIT2      BIT1      BIT0      

FMP      REL1      REL2      DO1      DO2      

BIT9      BIT8      BIT7     BIT6      BIT5      BIT4      BIT3     BIT2      BIT1      BIT0      

DI1      DI2      DI3      DI4      DI5      DI6      DI7      DI8      DI9      DI0      
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  ۱  مربوطه   باینری   رقم   است،   روشن   خروجی   ترمینال   وضعیت   که   هنگامی 

  اعشاری  نمایش  به   DO  وضعیت   همه . است   ۰  به   مربوط   OFF.  است 
 . شود   می   تبدیل

P9.32 است  شده رزرو اینورتر  وضعیت  دوم خطای  ● 

P9.33 
  روشن زمان  دوم خطای
 ●  شدن  روشن  زمان خطای  آخرین شدن

P9.34 خطا  اجرای  زمان آخرین دوم خطای  اجرای  زمان  ● 

P9.37 خطا  فرکانس  آخرین اول  خطا فرکانس  ● 

P9.38 خطا  جریان  آخرین اول  خطای  جریان  ● 

P9.39 خطا  باس ولتاژ  آخرین باس  ولتاژ  اول خطای  ● 

P9.40 اول  خطا  ورودی ترمینال 

 :  دهید سفارش   زیر  شرح  به خطا، دیجیتال  ورودی ترمینال وضعیت  آخرین

 
. است   ۱  مربوطه   باینری   رقم   است،   روشن   ورودی   ترمینال   وضعیت   وقتی 
OFF   وضعیت   همه .  است   ۰  به   مربوط  DI   می   تبدیل  اعشاری   نمایش   به  
 . شود 

 ● 

P9.41 اول  خطا خروجی  ترمینال 

 :  دهید سفارش   زیر  شرح  به خطا، دیجیتال  ورودی ترمینال وضعیت  آخرین

 
  ۱  آن   متناظر   باینری   رقم   است،   روشن   خروجی   ترمینال   وضعیت   که   هنگامی 

  اعشاری   نمایش   به  D O  وضعیت   همه . است   ۰  به   مربوط   OFF.  است 
 . شود   می   تبدیل

 ● 

P9.42 وضعیت خطای  اولین  
 ●  است  شده رزرو اینورتر

P9.43 اولین  شدن روشن  زمان  
 ●  شدن  روشن  زمان خطای  آخرین خطا

P9.44 خطا  اجرای  زمان آخرین خطا  اولین اجرای  زمان  ● 

P9.47 ۱ خطا  از عمل  انتخاب 

 E.oLt=  ۱۱  شماره   عیب موتور بار اضافه بیت  ۱

۰۰۰۰۰ ☆ 

 ۰ آزاد  توقف

 ۱   توقف حالت  به توجه با  توقف

 ۲ ادامه به کار کردن

 E.IPho=۱۲ شماره عیب   ورودی فاز  وجود عدم بیت  ۱۰

 ۰ آزاد  توقف

 ۱   توقف حالت  به توجه با  توقف

BIT4      BIT3     BIT2      BIT1      BIT0      

FMP      REL1      REL2      DO1      DO2      

BIT9      BIT8      BIT7     BIT6      BIT5      BIT4      BIT3     BIT2      BIT1      BIT0      

DI1      DI2      DI3      DI4      DI5      DI6      DI7      DI8      DI9      DI0      

BIT4      BIT3     BIT2      BIT1      BIT0      

FMP      REL1      REL2      DO1      DO2      
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 E.oPho=۱۳ شماره عیب   ورودی فاز  وجود عدم بیت ۱۰۰

 ۰ آزاد  توقف

 ۱   توقف حالت  به توجه با  توقف

 E.EIOF= ۱۵.شماره  عیب   خارجی  خطای بیت ۱۰۰۰

 ۰ آزاد  توقف

 ۱   توقف حالت  به توجه با  توقف

 E.CoF1=  ۱6 شماره  خطای   عادی غیر ارتباط بیت ۱۰۰۰۰

 ۰ آزاد  توقف

 ۱   توقف حالت  به توجه با  توقف

P9.48 
  از حفاظت  عمل  انتخاب

 ۲ خطا

 E.PG1= ۲۰  شماره   عیب انکودر خطای بیت  ۱

۰۰۰۰۰ ☆ 

 ۰ آزاد  توقف

 ۱ ، توقف طبق حالت توقف  VFسوئیچ به

 ۲ ، ادامه به کار کردن  VFسوئیچ به

 E.EEP=   ۲۱ شماره  خطای   عادی غیر ارتباط بیت  ۱۰

 ۰ آزاد  توقف

 ۱   توقف حالت  به توجه با  توقف

 است  شده رزرو بیت  ۱۰۰

 E.oHt=   4۵ شماره  عیب موتور  حد  از بیش گرمای بیت ۱۰۰۰

    E.ArA=    ۲6  شماره   خطای   اجرا  زمان رسیدن بیت ۱۰۰۰۰
 بیتی  P9.47 1 با همانطور

P9.49 
  از حفاظت  عمل  انتخاب

 ۳ خطا

 بیت  ۱
   ۱ کاربر توسط شده  تعریف  خطای

  P9.47 1 با همانطور    E.USt1=  ۲7 شماره  خطای 
 بیتی

۰۰۰۰۰ ☆ 
 بیت  ۱۰

   ۲ کاربر توسط شده  تعریف  خطای
  P9.47 1 با  همانطور E.USt2=   ۲8 شماره  خطای

 بیت

 بیت  ۱۰۰
 شدن  روشن زمان رسیدن

 P9.47 1 با همانطور E.APA=    ۲9شمار  خطای 
 بیت

 E. ULF= ۳۰ شماره  عیب    خاموش بارگیری بیت ۱۰۰۰

 ۰ آزاد  توقف
  

 ۱   توقف حالت  به توجه با  توقف
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از فرکانس نامی موتور، در صورتی   ٪7با کاهش سرعت تا  
که بار قطع نشده باشد، به صورت خودکار به فرکانس  

 ..گرددتنظیم شده بازمی
۲ 

 بیت ۱۰۰۰۰
در حین عملکردخطا   PID از دست رفتن فیدبک

 (E.PID = ۳۱شماره 
  (P9.47در پارامتر ۱همانند بیت 

P9.50 
  از حفاظت اقدام انتخاب

 4 خطا

 بیت  ۱
=   4۲ شماره   خطای   سرعت  حد از  بیش انحراف
E.SdL   با  همانطور P9.47 1  بیت 

۰۰۰۰۰ ☆ 

 E.oSF=   4۳ شماره  عیب موتور العاده فوق سرعت  بیت  ۱۰
 بیت  P9.47 1 با همانطور

  E.PoSF=  ۵۱  شماره   عیب اولیه موقعیت خطای بیت  ۱۰۰
 بیت  P9.47 1 با همانطور

 است  شده رزرو بیت ۱۰۰۰

 است  شده رزرو بیت ۱۰۰۰۰

اگر  .شودرا نمایش داده** و بلافاصله متوقف می **.E تنظیم شده باشد، اینورتر کد خطا با پیشوند «(Free stop) اگر گزینه »توقف آزاد
 انتخاب شود، اینورتر ابتدا کد هشدار با پیشوند «(Stop according to stop mode) شدهگزینه »توقف طبق حالت توقف تنظیم

A.** تنظیمرا نمایش می با پیشوندشده متوقف میدهد** و طبق حالت توقف  خطا  توقف، کد  از  نمایش داده  **.E شود. پس 
دهد و به کار خود  را نمایش می **.A تنظیم شود، اینورتر کد هشدار با پیشوند «(Keep on running) اگر گزینه »ادامه کار **.شودمی

 .شودتعیین می P9.54دهد.** در این حالت، فرکانس کاری از طریق پارامتر ادامه می 

P9.54  انتخاب فرکانس ادامه کار
 در زمان بروز خطا 

 ۰ عملکرد با فرکانس فعلی در حال اجرا

۰ ☆ 

 ۱ شدهعملکرد با فرکانس تنظیم

 ۲ عملکرد با فرکانس حد بالا 

 ۳ تر   پایین حد فرکانس با عملکرد 

 4 عملکرد با فرکانس پشتیبان در شرایط غیرعادی 

P9.55 ۰.  ۱۰۰ ٪۱۰۰.۰~   ٪6۰.۰ حالت فرکانس پشتیبان٪ ☆ 
را  A** ی عملکرد« تنظیم شده باشد، اینورتر کدهنگامی که در حین عملکرد اینورتر خطایی رخ دهد و حالت پردازش خطا روی »ادامه

زمانی که »فرکانس پشتیبان در شرایط غیرعادی« به عنوان .دهدبه کار خود ادامه می P9.54 شده درنمایش داده و با فرکانس تنظیم 
 .شودصورت درصدی از فرکانس ماکزیمم در نظر گرفته میبه P9.55 شده در فرکانس کاری انتخاب شود، مقدار تنظیم 

P9.56 موتور  دمای  سنسور 

 ۰ دما  سنسور فاقد

۰ ☆ PT100 ۱ 

PT1000 ۲ 

P9.57 بیش گرمای از حفاظت  آستانه  
 ☆ ℃  ۱۱۰ ℃  ۲۰۰~  ℃ ۰ موتور  حد از

P9.58 حد  از بیش شدن گرم آستانه  
 ☆ ℃ 9۰ ℃  ۲۰۰~  ℃ ۰ هشدار زنگ  از قبل  موتور

 سیگنال دمای سنسور دمای موتور باید به کارت توسعه ورودی/خروجی چندمنظوره )اختیاری( متصل شود. سیگنال ورودی آنالوگ
AI3x  هایتواند به عنوان ورودی سنسور دمای موتور استفاده شود. سیگنال سنسور دمای موتور به ترمینالمی AI3 و PGND  متصل

کند. نوع صحیح  پشتیبانی می PT1000 و PT100 از سنسورهای دمای موتور FE550 در اینورتر AI3x ترمینال ورودی آنالوگ .گرددمی
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پارامتر  در  موتور  دمای  مقدار  شود.  تنظیم  کار  حین  در  باید  می U0.34 سنسور  داده   .شودنمایش 
از دمای بیش آستانه حفاظت  از  اینورتر هشدار خطا داده و طبق حالت   (P9.57) ازحد موتوردر صورتی که دمای موتور  عبور کند، 

عبور کند، ترمینال   (P9.58) ازحد موتورهشدار دمای بیشزمانی که دمای موتور از آستانه پیش.کندانتخابی عملکرد حفاظتی عمل می
 .دهدخروجی می ON ازحد موتور« را در وضعیتهشدار دمای بیشاینورتر سیگنال »پیش DO دیجیتال چندمنظوره 

 
 
 
 

P9.59 انتخاب توقف گذرا 

 ۰ غیرفعال

 ۱ سرعت  کاهش ☆ ۰

 ۲ توقف  برای سرعت کاهش

P9.60   ولتاژ حفاظت توقف موقت
 هنگام مکث عملکرد 

8۰.۰٪   ~۱۰۰.۰ ٪ 9۰.۰٪ ☆ 

P9.61   زمان تشخیص بازیابی ولتاژ
 در توقف موقت 

  ۰.۵۰ ثانیه  ۱۰۰.۰۰~   ۰.۰۰
 ☆ ثانیه

P9.62   ولتاژ معیار برای تشخیص
 اقدام در توقف موقت 

 ☆ ٪8۰.۰ استاندارد  باس ولتاژ    ۱۰۰.۰٪~   6۰.۰٪

P9.6 3 های حفاظت در برابر  گزینه
  (Load Drop)افت بار

 ۰ غیرفعال
 ۱ فعال ☆ ۰
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 : نمودار شماتیک عملکرد توقف گذرا ۲4- ۵شکل  

  ای برق یا افت ناگهانی ولتاژ، اینورتر چگونه با استفاده از انرژی بازگشتی بارکند که در صورت قطع لحظهاین عملکرد مشخص می
(feedback energy ) کاهش ولتاژ باس DC کند؛ این کار از طریق کاهش سرعت چرخش  را جبران کرده و عملکرد خود را حفظ می

 .شودخروجی انجام می

 

Bus voltage

 t

 t

 t

P9.62

P9.60 (P9.59=1:Deceleration)

P9.60

(P9.59=2 : Deceleration to stop)

P9.61

Deceleration time3

Deceleration time4

Recovery acceleration time

Deceleration time3 Deceleration time4
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• P9.59=1 
 .کند)دیسلراسیون( می کاهش سرعتای برق یا افت ناگهانی ولتاژ رخ دهد، اینورتر شروع به زمانی که قطع لحظه

 .دهدشده افزایش سرعت میدوباره به صورت نرمال تا فرکانس تنظیمبه حالت عادی بازگردد، اینورتر  DC وقتی ولتاژ باس 
ماندن ولتاژ در سطح نرمال بیشتر از مقدار زمان باقیمدتشود که حالت "ولتاژ باس به حالت عادی بازگشته" زمانی تأیید می

 .باشد P9.61 تنظیمی

• P9.59=2: 
 . شودکاهش سرعت داده و متوقف میای برق یا افت ناگهانی ولتاژ رخ دهد، اینورتر زمانی که قطع لحظه 

P9.63 
انتخاب محافظت در برابر بار  

 قطع شده

 ۰ غیرفعال
۰ ☆ 

 ۱ فعال

P9.64  ۱۰.۰ موتور  نامی  جریان  ٪۱۰۰.۰~  ٪۰.۰ سطح تشخیص قطع بار٪ ☆ 

P9.65  ۱.۰ ثانیه  6۰.۰~   ۰.۰ زمان تشخیص قطع بارs ☆ 
اینورتر کمتر از سطح تشخیص بار قطع با مدت زمان  ) باشد (P9.64) شدهزمانی که عملکرد حفاظت فعال باشد و جریان خروجی 

شده، اگر بار  در دوره حفاظت بار قطع.یابدفرکانس نامی کاهش می  ٪7طور خودکار تا  ، فرکانس خروجی اینورتر به(P9.65 بیشتر از
 .گرددشده عملکرد بازمیطور خودکار به فرکانس تنظیمبازیابی شود، اینورتر به

P9.67 
مقدار تشخیص سرعت  

 بیش از حد
 ☆ ٪۲۰.۰ فرکانس  حداکثر ۵۰.۰٪~  ۰.۰٪

P9.68   زمان تشخیص سرعت
 بیش از حد

 ☆ s۱.۰ ثانیه  6۰.۰~   ۰.۰

هنگامی که سرعت واقعی چرخش موتور از فرکانس تنظیم .این عملکرد فقط در کنترل برداری سرعت با سنسور سرعت معتبر است
 .دهد، اینورتر هشدار خطا می(P9.68 <و مدت زمان  P9.67 <شده بیشتر شود مقدار اضافه 

 .E.oSF = 4۳شماره خطا: 

P9.69   مقدار تشخیص انحراف
 سرعت بیش از حد

 ☆ ٪۲۰.۰ فرکانس حداکثر   ۵۰.۰٪~  ۰.۰٪

P9.70   زمان تشخیص انحراف
 سرعت بیش از حد

 ثانیه  6۰.۰~   ۰.۰
۵.۰  
ثانی
 ه

☆ 

 
شده  وقتی اختلاف بین سرعت واقعی چرخش موتور و فرکانس تنظیم.این تابع تنها در کنترل برداری با سنسور سرعت معتبر است

 P9.70 اگر.E.SdL = 4۲کند. شماره خطا  ، اینورتر هشدار خطا صادر می(P9.70 <و مدت زمان   P9.69 <تشخیص داده شود )اختلاف  
 .شودثانیه باشد، تشخیص خطای انحراف سرعت بیش از حد لغو می ۰.۰برابر 

P9.7 
 ☆ 4۰ ۱۰۰ تا Kp ۰ ضریب بهره توقف گذرا  ۱

P9.7 
 ☆ ۳۰ ۱۰۰ تا Ki  ۰ضریب انتگرال توقف گذرا  ۲

P9.7 
۳ 

زمان کاهش سرعت در عملکرد توقف  
 گذرا 

 ثانیه  ۰.۰ ۳۰~  ۰.۰

۲۰.
۰  

ثانی
 ه

★ 
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 PID : PA.00-PA.28گروه تابع  ۲  ۵-۱

گیری روی  روشی متداول در کنترل فرآیند است. این روش با انجام محاسبات تناسبی، انتگرالی و مشتق PID کنترل

شده، فرکانس خروجی اینورتر را تنظیم کرده و یک سیستم  اختلاف بین سیگنال فیدبک و سیگنال هدف پارامتر کنترل

در  PID کنترل.شده روی مقدار هدف تثبیت شودشود پارامتر کنترلدهد. این کار باعث میفیدبک منفی تشکیل می

- ۵رود. نمودار شماتیک کنترل در شکل  چندین فرآیند کنترل مانند کنترل جریان، کنترل فشار و کنترل دما به کار می

 .نشان داده شده است ۲۵

 
 PID  فرآیند   شماتیک   نمودار   ۵  ۵-۲  شکل 

 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیم   محدوده 
  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 

P A.00 مرجع منبع PID 

PA.01 ۰ اندازی راه 

۰ ☆ 

AI1 ۱ 

AI2 ۲ 

AI3 ۳ پتانسیومتر 

PULSE  S5 4 

 ۵  ارتباط

 MS 6 دستور

P A.01 مرجع مقدار PID ۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۵۰.۰٪ ☆ 
فرآیندی به صورت نسبی تنظیم   PID مقدار هدف در.شودفرآیندی استفاده می PID از این گزینه برای انتخاب کانال مرجع پارامتر هدف در 

این است که این دو   PID نیز یک مقدار نسبی است، و وظیفه PID است. مقدار فیدبک ٪۱۰۰.۰تا   ٪۰.۰ شود و محدوده تنظیم آنمی
 .مقدار نسبی را یکسان یا بسیار نزدیک به هم نگه دارد 

 
 

+      

-      Target quantity

Feedback quantity

PID output control quantity

P      

1      

Td*s+1     

1      

Ti      

1      

S     



 

124 

 

 

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
 
 
 
 
 
 
 
 

P A.02 بازخورد  منبع PID 

AI1 ۰ 

۰ ☆ 

AI2 ۱ 

AI3 ۲ پتانسیومتر 

AI2 -AI1  ۳ 

PULSE  S5 4 

 ۵ ارتباط

AI1+AI2 6 

MAX  |AI1|،|AI2| 7 

MIN  |AI1|،|AI2 | 8 

فرآیندی به صورت نسبی بوده و محدوده تنظیم آن  PID مقدار فیدبک.شوداستفاده می PID از این گزینه برای انتخاب کانال فیدبک
 .باشدمی ٪۱۰۰.۰تا  ٪۰.۰بین 

P A.03 عملکرد  جهت PID 
 ۰ حالت عمل مستقیم

۰ ☆ 
 ۱ حالت عمل معکوس

به تعادل  PID باشد، لازم است که فرکانس خروجی اینورتر افزایش یابد تا PID اگر سیگنال فیدبک کمتر از سیگنال مرجع  عملکرد مثبت:
باشد، لازم است   PID عملکرد منفی: اگر سیگنال فیدبک کمتر از سیگنال مرجع  .ای از این حالت استپیچ نمونهبرسد. کنترل کشش سیم

این  .ای از این حالت استنمونه (Unwinding) به تعادل برسد. کنترل کشش بازپیچی  PID که فرکانس خروجی اینورتر کاهش یابد تا
 .اندازی به آن توجه نماییدباشد، لطفاً هنگام راهمی ۳۵عملکرد تحت تأثیر عملکرد کد 

P A.04  بازخوردمرجع محدوده PID ۰  ~6۵۵۳۵ ۱۰۰۰ ☆ 
استفاده  PID بازخورد ) U0.16 و (PID تنظیم) U0.15 یک واحد بدون بعد است که برای نمایش مقادیر PID محدوده بازخورد مرجع

شده در پارامتر  شود، که متناظر با محدوده بازخورد تعیین سنجیده می ٪۱۰۰.۰بر اساس مقدار  PID مقدار مرجع و بازخورد .شودمی
PA.04 است. 

 :برای مثال 
 2000برابر  PID (U0.15) یشدهبه این معناست که مقدار تنظیم  PID برای ٪۱۰۰.۰تنظیم شود، آنگاه مقدار  2000برابر با  PA.40اگر 

 .خواهد بود

P A.05  بهره تناسبیKp1:  ۰.۰   ~۱۰۰.۰ ۲۰.۰ ☆ 

P A.06 گیریزمان انتگرالTi1:  ۰.۰۱  ~۱۰.۰۰  ۲.۰۰  ساعت ثانیه ☆ 
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P A.07 گیری زمان مشتقTd1:  ۰.۰۰   ~۱۰.۰۰۰ ۰.۰۰۰  ثانیه ☆ 
بیشتر باشد، قدرت  P کند. هرچه مقداررا تعیین می PID کنندهپذیری تنظیم این پارامتر میزان قدرت تنظیم :Kp1 ضریب بهره تناسبی

 PID تنظیم شود، به این معناست که اگر انحراف بین مقدار فیدبک ۱۰۰.۰پذیری بیشتر خواهد بود. هنگامی که این پارامتر روی تنظیم 
تواند فرکانس خروجی را تنظیم کند، برابر با حداکثر فرکانس  می PID کنندهای که تنظیم باشد، دامنه ٪۱۰۰.۰و مقدار مرجع برابر با 

 .شود(گیری در نظر گرفته نمیگیری و مشتقخواهد بود )اثر انتگرال

تر  گیری کوتاهکند. هرچه زمان انتگرالرا تعیین می PID گیر این پارامتر میزان قدرت تنظیم توسط بخش انتگرال :Ti1 گیریزمان انتگرال 
 PID گیری به این معناست که اگر انحراف بین مقدار فیدبک و مقدار مرجعپذیری بیشتر خواهد بود. زمان انتگرالباشد، قدرت تنظیم 

شده زمان مشخصگیری( پس از مدت گیر )بدون در نظر گرفتن اثر تناسبی و مشتقشده توسط انتگرالباشد، تنظیم انجام ٪۱۰۰برابر با 
 .به حداکثر فرکانس خواهد رسید

بر اساس نرخ تغییر بین مقدار فیدبک و  PID کنندهکند که تنظیماین پارامتر میزان تنظیمی را مشخص می :Td1 گیری زمان مشتق 
تغییر کند، تنظیم  ٪۱۰۰زمان به اندازه گیری به این معناست که اگر مقدار فیدبک طی این مدتدهد. زمان مشتقمقدار مرجع انجام می

گیری( به حداکثر فرکانس خواهد رسید. هرچه زمان گیر )بدون در نظر گرفتن اثر تناسبی و انتگرالگرفته توسط مشتقصورت 
 .گیری بیشتر باشد، میزان تنظیم نیز بیشتر خواهد بودمشتق

P A.08 قطع فرکانس PID چرخشدر 
 معکوس 

 ☆ هرتز  ۲.۰۰ فرکانس  حداکثر~   ۰.۰۰

تواند مقدار مرجع و فیدبک را  می PIDمنفی باشد )یعنی معکوس شدن فرکانس(،  PID در برخی موارد، تنها زمانی که فرکانس خروجی
  حد بالای فرکانس معکوس برای تعیین   PA.08به حالت یکسان برساند. در برخی کاربردها، فرکانس معکوس بالا مجاز نیست. پارامتر 

 .شوداستفاده می

P A.09 انحراف  حد PID ۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰.۰٪ ☆ 
شود. زمانی که انحراف بین مقدار بین مقدار فیدبک سیستم و مقدار مرجع استفاده می بیشینه انحراف مجازاز این پارامتر برای تعیین 

 PID درصدی از منبع تنظیم محدوده انحراف بر اساس .شودمتوقف می PID و مقدار مرجع در این بازه قرار گیرد، تنظیمات PID فیدبک
فرکانس خروجی ثابت و پایدار باقی  شود. هنگامی که اختلاف بین مقدار مرجع و فیدبک کوچک باشد، محاسبه می (یا منبع فیدبک )

 .مؤثر و مفید است (Closed Loop) کنترل حلقه بستهویژه در کاربردهای این قابلیت به.ماند می 

P A.10 تفاضلی دامنه حد PID ۰  .۰۰٪   ~۱۰۰.۰۰ ٪ ۰.۱۰٪ ☆ 
راحتی باعث نوسان در سیستم شود. به همین  نسبتاً حساس است و ممکن است به (Differential) گیر، بخش مشتقPID در تنظیم

 گیربرای تعیین محدوده خروجی مشتق PA.10پارامتر    .محدود به یک بازه کوچک شده است PID گیردلیل، دامنه اثر تنظیم مشتق
PID ای مجاز باشد تا از ناپایداری سیستم جلوگیری شودگیر در چه بازه کند که اثر تنظیم مشتقرود. این مقدار تعیین میبه کار می. 

P A. 1 1  مرجع تغییر زمان مدت PID ۰.۰۰   ~6۵۰.۰۰  ثانیه  ۰.۰۰ ثانیه ☆ 
را   ٪۱۰۰تا    ٪۰از   PID زمان لازم برای تغییر مرجعکند، که مدت بر اساس مقدار این پارامتر تغییر می PID (PID Reference) مقدار مرجع

شده  صورت خطی و طبق زمان تعیینبه (Given Value) شدهکند، مقدار دادهتغییر می PID زمانی که مقدار مرجع.نمایدمشخص می
شود از تأثیرات منفی ناشی از تغییر ناگهانی مقدار مرجع بر سیستم جلوگیری شود و عملکرد پایدارتر این عملکرد باعث می.کندتغییر می

 .حاصل گردد PID تری در کنترلو روان

P A.12 بازخورد  فیلتر زمان PID ۰.۰۰   ~6۰.۰۰  ثانیه  ۰.۰۰ ثانیه ☆ 

P A.13 خروجی فیلتر زمان PID ۰.۰۰   ~6۰.۰۰  ثانیه  ۰.۰۰ ثانیه ☆ 
PA.12 برای فیلتر کردن فیدبک PID کند، اما شود. این فیلتر کردن به کاهش تأثیر نویزهای موجود در فیدبک کمک میاستفاده می

 .شودگویی سیستم حلقه بسته فرآیند میباعث کاهش عملکرد پاسخ
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PA.13 رای فیلتر کردن فرکانس خروجی ب PID رود. این فیلتر کردن به کاهش تغییرات ناگهانی در فرکانس خروجی کمک  به کار می
 .شودگویی سیستم حلقه بسته فرآیند میکند، اما باعث کاهش عملکرد پاسخمی

PA.14 است  شده رزرو - - - 

P A.15   بهره تناسبی Kp2 ۰.۰   ~۱۰۰.۰ ۲۰.۰ ☆ 

P A.16 گیریزمان انتگرالTi2  ۰.۰۱  ~۱۰.۰۰  ۲.۰۰  ساعت ثانیه ☆ 

P A.17 زمان تفاضلیTd2  ۰.۰۰   ~۱۰.۰۰۰ ۰.۰۰۰  ثانیه ☆ 

P A.18 شرط تغییر پارامترهایPID  

 ۰ تعویض  بدون

 DI ۱ ترمینال  طریق از سوئیچینگ  ☆ ۰

 ۲ انحراف  طریق از جابجایی 

P A.19   انحراف اول برای تغییر
  PIDپارامترهای

۰.۰٪  ~A.20P  ۲۰.۰٪ ☆ 

P A.20   انحراف دوم برای تغییر
  PIDپارامترهای

A.19 ~ 100.0P  ٪ 8۰.۰٪ ☆ 

 
 PID  پارامتر   سوئیچینگ  شماتیک   نمودار  6  ۵-۲  شکل 

تواند نیازهای کل فرایند عملیاتی را برآورده کند. در شرایط مختلف، از پارامترهای  نمی PID در برخی کاربردها، یک گروه از پارامترهای 
 کنندهشود. پارامترهای تنظیم استفاده می PID گروه پارامتر  ۲این گروه از کدهای عملکرد برای سوئیچ بین .شودمتفاوتی استفاده می

PA.15PA.17 و PA.05PA.07 سوئیچ بین دو گروه پارامتر.دارای روش تنظیم یکسانی هستند PID تواند از طریق ترمینال دیجیتال  می
 .انجام شود PID صورت خودکار از طریق انحرافو همچنین به DI چندمنظوره 

•  :PA.18=1 ترمینال سوئیچ پارامتر 4۳نال چندمنظوره را بر روی مقدار ترمی PID در صورت غیرفعال بودن ترمینال، گروه  .تنظیم کنید
 .گرددانتخاب می (PA.15PA.17) ۲شود؛در صورت فعال بودن ترمینال، گروه پارامتر انتخاب می (PA.05PA.07) ۱پارامتر 

• PA.18=2 : شدههنگامی که مقدار مطلق انحراف بین مقدار مرجع و فیدبک کمتر از مقدار تنظیم PA.19 باشد، پارامترهای PID   از گروه
باشد،  PA.20 شدهزمانی که مقدار مطلق انحراف بین مقدار مرجع و فیدبک بیشتر از مقدار تنظیم .شوندانتخاب می ۱پارامتر 

PA.19 PA.20 PID deviation

PI parameter

PID parameter1

PA.05、PA.06、PA.07

PID parameter2

PA.15、PA.16、PA.17
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در صورتی که مقدار مطلق انحراف بین مقدار مرجع و فیدبک در بازه بین مقادیر  .گردندانتخاب می ۲از گروه پارامتر  PID پارامترهای
 .شوندانتخاب می PID یابی خطی بین دو گروه پارامتر صورت میانبه PID قرار گیرد، پارامترهای  ۲و   ۱انحراف سوئیچ 

 

 

 

 

 

 

 

 

P A.21 اولیه مقدار PID ۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰.۰٪ ☆ 

P A.22 مدت زمان نگهداری مقدار اولیه PID ۰.۰۰   ~6۵۰.۰۰  ثانیه  ۰.۰۰ ثانیه ☆ 
وارد تنظیم  PID (PA.22) پس از زمان نگهداری مقدار اولیه PID.باشدمی PID (PA.21) مقدار شروع ثابت اینورتر، مقدار اولیه

 .شودبسته میحلقه

 
 PID  اولیه  تابع   شماتیک نمودار   ۵-۲7  شکل 

Output frequency

Hz

 t

PA.21

PA.22
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شود، که با  ثانیه / هر سیکل( استفاده میمیلی ۲در هر سیکل ) PID این تابع برای محدود کردن اختلاف بین دو خروجی متوالی
 .گردد، باعث پایدارتر شدن عملکرد اینورتر میPID جلوگیری از تغییرات سریع خروجی

P A.23   حداکثر مقدار انحراف خروجی به
 ☆ PID ۰.۰۰٪  ~۱۰۰.۰۰٪ ۱.۰۰٪ جلو

P A.24   حداکثر مقدار انحراف خروجی به
 ☆ PID ۰.۰۰٪  ~۱۰۰.۰۰٪ ۱.۰۰٪ عقب

به بیشینه مقدار مطلق انحراف خروجی در حالت حرکت رو به جلو و حرکت معکوس به ترتیب مربوط   PA.24و  PA.23پارامترهای 
 .باشندمی

P A.25 

 
 
 
 
 
 

 PID گیریویژگی انتگرال

 ☆ ۰۰ گیری جداسازی انتگرال بیت  ۱
 ۰ غیرفعال

  
 ۱ فعال

گیری  آیا هنگام رسیدن به حد خروجی، انتگرال بیت  ۱۰
 متوقف شود یا خیر 

  

 ۰ گیری ادامه انتگرال 
  

 ۱ گیری توقف انتگرال

 گیری بیت: جداسازی انتگرال ۱
(  ۲۲گیری از طریق ترمینال دیجیتال چندمنظوره )عملکرد گیری فعال باشد، آنگاه زمانی که سیگنال مکث انتگرالاگر جداسازی انتگرال

اگر جداسازی  .فعال خواهند بود (D) و مشتقی (P) متوقف شده و فقط عملکردهای بخشی PID گیریانتگرال، عملکرد فعال شود
اثر  گیری بیگیری غیرفعال باشد، در این صورت بدون توجه به وضعیت ترمینال دیجیتال چندمنظوره، عملکرد جداسازی انتگرالانتگرال

 .خواهد بود

 گیری هنگام رسیدن به حد خروجی بیت: توقف انتگرال  ۱۰
گیری متوقف شود یا ادامه تواند انتخاب کند که آیا انتگرالبه حداکثر یا حداقل مقدار خود برسد، کاربر می PID زمانی که خروجی

تواند به کاهش  شود، که این کار میمتوقف می PID گیری انتخاب شود، آنگاه محاسبه بخش انتگرالی اگر گزینه توقف انتگرال.یابد
 .کمک کند PID در کنترل (Overshoot) اوُرشیوت

P A.26 
مقدار تشخیص از دست دادن  

 PID بازخورد 
 ٪۰.۰ بلافاصله 

۰  .۰٪ ☆ 
۰.۱٪   ~۱۰۰.۰٪ ۰.۱٪ 

P A.27   مقدار تشخیص از دست دادن
 ☆ ثانیه۰ ثانیه  PID ۰.۰  ~۲۰.۰ بازخورد 

 شده درکمتر از مقدار تنظیم  PID زمانی که مقدار فیدبک.شوداستفاده می PID این تابع برای تشخیص از دست رفتن سیگنال فیدبک
PA.26 شده درزمان تنظیم باشد و این وضعیت بیش از مدت PA.27 شماره خطا  .کندادامه یابد، اینورتر آلارم خطا صادر می = 

E.PID۳۱ 

P A.28  عملیاتتوقف PID 
 ۰ شود  متوقف عملیات بدون

۰ ☆ 
 ۱ شود متوقف عملیات با

 PA.28طور معمول، در وضعیت توقف، مقدار به.شوداستفاده می PID در وضعیت توقف  PID این پارامتر برای انتخاب عملکرد حفظ 
 .شودتنظیم می ۰برابر با 
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 Pb.09 تا  Pb.00 :فرکانس نوسانی، طول ثابت و شمارش  5-13

الیاف شیمیایی و سایر کاربردهایی که نیاز به حرکت رفت و برگشتی   عملکرد فرکانس نوسانی در صنایع نساجی و 

فرکانس نوسانی به این معناست که فرکانس خروجی  .)ترورسینگ( و پیچش )وایندینگ( دارند، قابل استفاده است

طوری که نمودار فرکانس در محور زمان مشابه  کند؛ بهشده نوسان میاینورتر به صورت نوسانی، حول فرکانس تنظیم

 Pb.01هنگامی که مقدار  .شودتعیین می Pb.01و   Pb.00دامنه نوسان توسط پارامترهای  .خواهد بود  ۲8-۵شکل  

 تنظیم شود، یعنی دامنه نوسان صفر است، در نتیجه عملکرد فرکانس نوسانی غیرفعال خواهد بود  ۰برابر با 



 

130 

 

 

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
 

 ( ۲8- ۵نمودار فرکانس نوسانی )شکل  
 
 

 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیم   محدوده 
  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 

Pb.00  حالت تنظیم نوسان 
 ۰ مرکزی  فرکانس به نسبت 

۰ ☆ 
 ۱ فرکانس حداکثر به نسبت 

 P0.07:   :۰ نسبت به فرکانس مرکزی مرجع فرکانس 
این حالت، یک سیستم نوسان با دامنه متغیر است، به طوری که دامنه نوسان با تغییر فرکانس مرکزی )فرکانس تنظیم شده( تغییر  

 .کندمی

 P0.10:   :۱ نسبت به فرکانس بیشینه حداکثرفرکانس خروجی 
این حالت، یک سیستم نوسان با دامنه ثابت است، به طوری که دامنه نوسان به صورت ثابت و بر اساس حداکثر فرکانس محاسبه  

 .شودمی

Pb.01 ۰.  ۰ ٪۱۰۰.۰~  ٪۰.۰ نوسان  فرکانس دامنه٪ ☆ 

Pb.02 ۰.  ۰ ٪۵۰.۰~  ٪۰.۰ پرش فرکانس دامنه٪ ☆ 
در .شوداستفاده می (Jump Frequency) و مقدار فرکانس پرش (Swing Amplitude) این بخش برای تعیین مقدار دامنه نوسان

 :شودطبق فرمول زیر محاسبه می (AW) مقدار نوسان:(Pb.00 = 0 متغیر، یعنی مرکزی نوسان حالت نوسان نسبت به فرکانس
 = AW  (Pb.01) دامنه نوسان × (P0.07) شده منبع فرکانس مقدار تنظیم 

 :شودطبق فرمول زیر محاسبه می (AW) مقدار نوسان:(Pb.00 = 1 ثابت، یعنی  بیشینه ی نوسان  در حالت نوسان نسبت به فرکانس  •
 = AW (Pb.01) دامنه نوسان × (P0.10) حداکثر فرکانس خروجی 

 :آیددست میهنگامی که نوسان در حال اجرا است، فرکانس پرش نسبت به نوسان از طریق فرمول زیر به
 (Pb.02) دامنه فرکانس پرش  × (AW) فرکانس پرش = مقدار نوسان

 .انتخاب شود،آنگاه فرکانس پرش نیز به صورت متغیر خواهد بود "(Pb.00 = 0) نوسان نسبت به فرکانس مرکزی "اگر گزینه  •

Output frequency

Hz

Swing frequency upper limit

Central frequency Fset

Swing frequency lower limit

Running command

Acceleration according to acceleration time
Swing frequency cycle

Triangle wave rise time

Deceleration according to deceleration time

 t

+Aw

-Aw

Swing frequency amplitude

Pb.00=0:Aw=Fset*Pb.01

 Pb.00=1:Aw=Fmax*Pb.01

Textile hopping frequency

=Aw*Pb.02
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 .انتخاب شود،آنگاه فرکانس پرش مقدار ثابتی خواهد داشت "(Pb.00 = 1) نوسان نسبت به فرکانس بیشینه"اگر گزینه  •

 :توجه 
 .های فرکانس بیشینه و فرکانس کمینه قرار دارد فرکانس عملکرد در حالت نوسان، تحت محدودیت

 

Pb.03 ثانیه .  ۱۰ ثانیه  ۳۰۰۰.۰~  ۰.۰ نوسانی  فرکانس چرخه ☆ 

Pb.04  ۰.  ۵۰ ٪۱۰۰.۰~  ٪۰.۰ ضریب زمان صعود موج مثلثی٪ ☆ 

 کند این پارامتر مدت زمان یک چرخه کامل برای افزایش و کاهش فرکانس نوسانی را تعریف می:چرخه فرکانس نوسانی

 Pb.03است؛ این ضریب درصد زمانی افزایش موج مثلثی نسبت به چرخه فرکانس نوسانی  Pb.04ضریب زمان افزایش موج مثلثی 

 . باشدمی

 
  Pb.04 ضریب زمان افزایش موج مثلثی × Pb.03 زمان افزایش موج مثلثی = چرخه فرکانس نوسانی

 واحد: ثانیه

 واحد: ثانیهPb.04 ضریب زمان افزایش موج مثلثی - Pb.03 × 1 زمان کاهش موج مثلثی = چرخه فرکانس نوسانی 

Pb.05  متر  ۱۰۰۰ متر  6۵۵۳۵~   متر ۰ شده طول تنظیم ☆ 

Pb.06 متر ۰ متر  6۵۵۳۵~   متر ۰ واقعی طول ☆ 

Pb.07 ۱۰۰.۰ 6۵۵۳.۵~  ۰.۱ متر  هر  درها پالس  تعداد ☆ 
سه پارامتر شامل طول تنظیمی، طول واقعی و تعداد پالس بر متر، عمدتاً برای کنترل برش یا حرکت با طول ثابت مورد استفاده قرار  

از طریق تقسیم تعداد  Pb.06طول واقعی  .آوری شوداطلاعات طول باید از طریق ترمینال ورودی دیجیتال چندمنظوره جمع.گیرندمی
بیشتر شود، ترمینال   Pb.05وقتی طول واقعی از طول مرجع  .آیددست میبه Pb.06 شده توسط ترمینال بر مقداربرداریهای نمونهپالس

در طول فرآیند کنترل  .شود(کند )روشن میرا فعال می (Length Arrival) "رسیدن به طول"سیگنال  (DO) خروجی دیجیتال چندمنظوره 
تنظیم    ۲8روی گزینه   DI انتخاب تابع) مجاز است  (DI) توسط ترمینال ورودی دیجیتال (Length Reset) طول ثابت، عملیات ریست طول 

پارامترهای   .(شود  "ورودی شمارش طول"تابع ترمینال ورودی مربوطه را روی  .مراجعه شود P4.09 تا P4.00برای جزئیات بیشتر به 
(Length Counting Input)  زمانی که فرکانس پالس بالا باشد، تنها از پورت .(۲7تنظیم کنید )تابع S5 توان استفاده کرد می. 

 

 

Pb.08  ۱۰۰۰ 6۵۵۳۵~   ۱ شدهمقدار شمارش تنظیم ☆ 

Pb.09 ۱۰۰۰ 6۵۵۳۵~   ۱ شدهمقدار شمارش تعیین ☆ 
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ترمینال ورودی مربوطه باید در تنظیمات، به تابع  .آوری شودمقدار شمارش باید از طریق ترمینال ورودی دیجیتال چندمنظوره جمع

استفاده   S5 از ترمینالدر صورت بالا بودن فرکانس پالس، باید .اختصاص داده شود ۲۵کد تابع با  (Counter Input" )ورودی شمارنده"

رسیدن به مقدار  "سیگنال (  DO)  برسد، ترمینال خروجی دیجیتال چندمنظوره  Pb.08شده در وقتی مقدار شمارش به مقدار تنظیم .شود

  Pb.09شده در وقتی مقدار شمارش به مقدار تنظیم .شودمتوقف میکند و سپس شمارش می (ON) فعالرا  "شدهشمارش تنظیم

کند و شمارش  می  (ON) فعالرا  "شدهرسیدن به مقدار شمارش تعیین"سیگنال ( DO)  برسد، ترمینال خروجی دیجیتال چندمنظوره 

(  Pb.08) شدهنباید از مقدار شمارش تنظیم (  Pb.09) شدهمقدار شمارش تعیین.برسد  Pb.08 یابد تا زمانی که به مقدارادامه می 

 .بیشتر باشد
 

 
 شده  تعیین   شمارش  مقدار   شماتیک   نمودار  و   شمارش  مقدار   تنظیم   ۲9-۵  شکل 

 

 : ساده   PLC  و عملکرد   MS  ایعملکرد سرعت چندمرحله  4 ۵-۱

PC.00   تا  PC.51 

اینورتر  (  MS Speed Command)   ای فرمان سرعت چندمرحله نسبت به عملکرد   ترغنیدارای عملکردی    FE550در 

تواند به می ای را تحقق بخشد، بلکه تواند عملکرد سرعت چندمرحله این فرمان نه تنها می.است   MS Speed  معمولی

جداکننده ولتاژ  منبع  مرجعو    VF  عنوان  گیرد   PID  منبع  قرار  استفاده  مورد  سرعت  بنابراین،  .نیز  فرمان  ابعاد 

 . ای، یک مقدار نسبی استچندمرحله 

 . متفاوت است FE550  در ( User Programmable Function) ریزی کاربرساده با عملکرد قابل برنامه PLC  عملکرد 

PLC حالی که عملکرد قابل  سازی کندای را پیادههای سرعت چندمرحلهای از فرمانترکیب سادهتواند ساده تنها می،

 . مراجعه نمایید A7 گروه پارامتربرای جزئیات بیشتر به . دارد  تری تر و عملیکاربردهای گستردهریزی کاربر برنامه

1 2 3 4 5 6 7 8 9
Pulse counting

   DI5

Set counting

 DO1

Designated counting 

 relay
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 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیم   محدوده 
  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 

PC.00 دستور MS 0 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 
PC.01 دستور MS 1 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 
PC.02 دستور MS 2 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 
PC.03 دستور MS 3 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 
PC.04 دستور MS 4 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 
PC.05 دستور MS 5 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 
PC.06 دستور MS 6 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 
PC.07 دستور MS 7 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 
PC.08 دستور MS 8 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 

PC.09 دستور MS 9 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 

PC.10 دستور MS 10 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 

PC.11 11 دستور MS  - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 

PC.12 دستور MS 12 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 

PC.13 دستور MS 13 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 

PC.14 دستور MS 14 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 

PC.15 دستور MS 15 - ۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰  .۰٪ ☆ 

 :استفاده شود سه حالتتواند در می (MS Speed Command) ایفرمان سرعت چندمرحله 

 منبع فرکانس .۱
  VF منبع ولتاژ جداکننده .۲
 (PID منبع تنظیم فرآیند .۳

  منبع فرمانزمانی که به عنوان .قرار دارد  ٪۱۰۰.۰تا   ٪۱۰۰.۰- ی در بازه یک مقدار نسبی است که  (MS) ایابعاد فرمان سرعت چندمرحله
درصدی از  رود، به کار می VF منبع ولتاژ جداکنندهزمانی که به عنوان .دهد را نشان می درصدی از فرکانس ماکزیممشود، استفاده می

نیازی به تبدیل واحد در طول فرآیند وجود  استفاده شود،  PID منبع تنظیمزمانی که به عنوان .دهدرا نشان می ولتاژ نامی موتور
برای جزئیات  .انتخاب شود (Multi-function DI) های ورودی دیجیتال چندمنظوره بر اساس وضعیت ترمینالباید  MS  فرمان .ندارد 

 . مراجعه نمایید P4بیشتر، لطفاً به گروه پارامتر 

PC.16  اجرای حالت PLC 

 ۰ ایمرحلهتوقف اجرای تک

۰ ☆ 
ای با باقی ماندن در مقدار  مرحلهپایان اجرای تک

 نهایی 
۱ 

صورت  ها بهاجرای مکرر و مداوم مراحل یا برنامه
 ایحلقه

۲ 
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 :تواند در دو حالت استفاده شودمی  (Simple PLC Command) ساده PLC فرمان

 عنوان منبع فرکانسبه .۱
 VF عنوان منبع ولتاژ جداکنندهبه .۲

علامت مثبت یا منفی  . دهدرا نشان می منبع فرکانس ساده در حالت استفاده به عنوان  PLC ، نمودار شماتیک عملکرد ۳۰-۵شکل 
حالت   ۳دارای  PLCدر حالت استفاده به عنوان منبع فرکانس،  .کنند، جهت چرخش موتور را تعیین میPC.15 تا PC.00 پارامترهای

 : است کاری

 حالت وجود ندارد ۳، این VF : در حالت استفاده به عنوان منبع ولتاژ جداکنندهتوجه 

و تا زمانی که دوباره  کندتوقف میطور خودکار  پس از پایان یک چرخه کامل از اجرای اینورتر، دستگاه به۰ای با توقف:مرحله اجرای تک 
 .فرمان اجرا صادر نشود، شروع به کار نخواهد کرد 

پس  .مانددر فرکانس و جهت آخرین فاز باقی میپس از پایان یک چرخه کامل، اینورتر ۱ماندن در مقدار نهایی: ای با باقی مرحله اجرای تک 
 . شروع به کار خواهد کرد  PLC  اندازی مجدد، اینورتر از وضعیت ابتداییاز توقف و راه

متوقف نخواهد  داده نشود،  فرمان توقفو تا زمانی که شودوارد چرخه بعدی میپس از پایان یک چرخه کامل، اینورتر  ۲:  اجرای پیوسته
 .شد

 

Running direction

PC.19

PC.00

PC.21

PC.01

PC.18 PC.20 PC.23

PC.02
PC.14

PC.15

250ms pulse

 t

DO or RELAY output
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 ساده   PLC  شماتیک   نمودار  ۵-۳۰  شکل 
 

PC.17 

 
 
 
 

 PLC انتخاب حافظه خاموشی

 انتخاب حافظه خاموشی  بیت  ۱

۰۰ ☆ 

 ۰ خاموشی بدون ذخیره سازی حافظه

 ۱ خاموشی با ذخیره سازی حافظه 

 توقف  حافظه انتخاب بیت  ۱۰

 ۰ توقف بدون ذخیره سازی حافظه 

 ۱ توقف با ذخیره سازی حافظه

از   PLCاست،و پس از روشن شدن مجدد،  و فرکانس کاری قبل از قطع برق  PLC ذخیره مرحله اجرای  به معنی:   حافظه خاموشی

از ابتدا   پس از روشن شدن مجدد، PLC ، فرآیندباشد ۰شده برابر بیت تنظیم ۱ اگر. دهدادامه به کار می همان مرحله ذخیره شده

 . شروع خواهد شد
 

از همان مرحله ذخیره   PLCدفعه بعد، .است و فرکانس کاری در زمان توقف قبلی PLC ثبت مرحله اجرای  به معنی:   حافظه توقف 

 . از ابتدا شروع خواهد شدپس از روشن شدن مجدد،  PLC فرآیند ،باشد  ۰شده برابر بیت تنظیم  ۱۰اگر . دهدشده ادامه می

PC.18  ۰زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.19 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۰بخش  

PC.20  ۱زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.21 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۱بخش  

PC.22  ۲زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.23 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۲بخش  

PC.24  ۳زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.25 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۳بخش  

PC.26  4زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.27 
 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب

 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ 4بخش  

PC.28  ۵زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.29 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۵بخش  

PC.30  6زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 



 

136 

 

 

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

 
WEISON INVERTER 

     

Ariyabarg.ir     

PC.31 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ 6بخش  

PC.32  7زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.33 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ 8بخش  

PC.34  8زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.35 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ 8بخش  

PC.36  9زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.37 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ 9بخش  

PC.38  ۱۰زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.39 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۱۰بخش  

PC.40  ۱۱زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.41 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۱۱بخش  

PC.42  ۱۲زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.43 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۱۲بخش  

PC.44  ۱۳زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.45 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۱۳بخش  

PC.46  ۱4زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.47 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۱4بخش  

PC.48  ۱۵زمان اجرای بخشPLC   ثانیه )یا ساعت(  6۵۵۳.۵ثانیه )یا ساعت( تا  ۰.۰از 
  ثانیه ۰.۰

 ساعت 
☆ 

PC.49 گیری/کاهش سرعت زمان شتاب 
 ☆ ۰ ۳ تا PLC ۰ ۱۵بخش  

PC.50 اجرا زمان واحد 
 ۰ ثانیه

 ۱   ساعت ☆ ۰

PC.51  دستور مرجع حالت MS 
 PC.00 ۰ مرجع عملکرد  کد

۰ ☆ 
AI1 ۱ 
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AI2 ۲ 

AI3 ۳ پتانسیومتر 

PULSE 4 

PID ۵ 
  ، مرجع   P0.08  شده تعیین  پیش از فرکانس

UP/DOWN  6 است  تغییر قابل 

های  دارای گزینه  ۰شماره   MS ، فرمانPC.00علاوه بر انتخاب  .شوداستفاده می  ۰شماره   MS این پارامتر برای انتخاب کانال مرجع سرعت
 هم فرمان.های تنظیمی سوئیچ شودو سایر حالت MS راحتی بین فرمانسازد تا به متعدد دیگری نیز هست،که این امکان را فراهم می 

MS  و همPLC سادگی امکان سوئیچ بین دو منبع فرکانسی مختلف را فراهم کنندبه تواننده در حالت منبع فرکانس میساد. 

 

 

 

   Pd.00 ~ Pd.06 :گروه عملکرد ارتباطی  - 5-15

 کنید  مراجعه FE550   ارتباطی پروتکل  به لطفاً 

 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیم   محدوده 
  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 

Pd.00 نرخ انتقال داده (Baud Rate): 

  :MODBUSبرای پروتکل  بیت  ۱

6۰۰۵ ☆ 

 ۰ بیت بر ثانیه  ۳۰۰

 ۱ بیت بر ثانیه  6۰۰

 ۲ بیت بر ثانیه ۱۲۰۰

 ۳ بیت بر ثانیه  ۲4۰۰

 4 بیت بر ثانیه  48۰۰

 ۵ بیت بر ثانیه  96۰۰

 6 بیت بر ثانیه  ۱9۲۰۰

 7 بیت بر ثانیه  ۳84۰۰
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 8 بیت بر ثانیه  ۵76۰۰

 9 بیت بر ثانیه  ۱۱۵۲۰۰

  DP:-Profibusبرای پروتکل  بیت  ۱۰

 ۰ بیت بر ثانیه  ۱۱۵۲۰۰

 ۱ بیت بر ثانیه  ۲۰8۳۰۰

 ۲ بیت بر ثانیه  ۲۵6۰۰۰

 ۳ بیت بر ثانیه  ۵۱۲۰۰۰

۱۰۰ 
 بیت

 است  شده رزرو

۱۰۰۰ 
  :CANlinkبرای پروتکل  بیت

۲۰ ۰ 

۵۰ ۱ 

۱۰۰ ۲ 

۱۲۵ ۳ 

۲۵۰ 4 

۵۰۰ ۵ 

M۱ 6 

Pd.01  داده   فرمت 

8-2-N ۰ 

۰ ☆ 
8-1-E ۱ 

8-1-O ۲ 

8-1-N ۳ 

Pd.02  آدرس پخش ۰ ، ۱-۲47 محلی آدرس(Broadcast Address)   ۱ .است ☆ 

Pd.03 ۲ میلی ثانیه  ۰-۲۰ پاسخگویی  در تاخیر ☆ 

Pd.04 ۰.۰ ثانیه  6۰  تا ۰.۱غیرفعال  ۰ حد  از بیش ارتباط زمان ☆ 

Pd.05  انتخاب فرمت داده 

 MODBUS بیت  ۱

۳۰ ☆ 

 MODBUS ۰ استاندارد  غیر  پروتکل 

 MODBUS ۱ استاندارد  پروتکل 

۱۰  
 DP-Profibus بیت

 PPO1 ۰ فرمت
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 PPO2 ۱ فرمت

 PPO3 ۲ فرمت

 PPO5 ۳ فرمت

Pd.06 وضوح خواندن جریان در ارتباطات 
A۰.۰۱ ۰ 

۰ ☆ A۰.۱ ۱ 

Pd.0 8 وضوح خواندن جریان در ارتباطات 

 (Invalid) ثانیه = غیرفعال ۰.۰مقدار   

 ثانیه  6۰.۰تا   ۰.۱قابل تنظیم بین   

 

۰ ☆ 

 

 

 

 PE.29  تا   PE.00:  سازی کاربر تابع سفارشی   ۵-۱6

 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیم   محدوده 
  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 

PE.00 ۰ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.01 ☆ 

PE.01 ۱ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.02 ☆ 

PE.02 ۲ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.03 ☆ 

PE.03 ۳ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.07 ☆ 

PE.04 4 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.08 ☆ 

PE.05 ۵ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.17 ☆ 

PE.06 6 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.18 ☆ 

PE.07 7 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P3.00 ☆ 

PE.08 8 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P3.01 ☆ 

PE.09 9 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P4.00 ☆ 

PE.10 ۱۰ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P4.01 ☆ 

PE.11 ۱۱ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P4.02 ☆ 
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PE.12 ۱۲ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P5.04 ☆ 

PE.13 ۱۳ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P5.07 ☆ 

PE.14 ۱4 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P6.00 ☆ 

PE.15 ۱۵ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P6.10 ☆ 

PE.16 ۱6 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.17 ۱7 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.18 ۱8 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.19 ۱9 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.20 ۲۰ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.21 ۲۱ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.22 ۲۲ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx 00. 0 P  ☆ 

PE.23 ۲۳ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.24 ۲4 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.25 ۲۵ کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.26 ۲6 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.27 ۲7 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.28 ۲8 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 

PE.29 ۲9 کاربر عملکرد  کد .xxP P0.00 ~ P ، A0.00 ~ Ax.xx،  U0.xx P0.00 ☆ 
 توانند پارامترهای مورد نیاز خود را از میان تمامی کدهای تابعکاربران می.باشدسازی کاربر میاین گروه تابع مربوط به کدهای سفارشی

FE550  به گروه PE گروه .شده کاربر عمل کندسازیاضافه کنند تا به عنوان گروه توابع سفارشی PE کد تابع    ۳۰تواند شامل حداکثر می
دهد، به این معناست که هیچ کد تابعی توسط کاربر تعریف نشده  را نمایش می P0.00مقدار  PE زمانی که.سازی باشدسفارشی

ها با ترتیب  ترتیب نمایش تابع.شودتعریف می PE.31 تا PE.00سازی کاربر، نمایش کدهای تابع از طریق در حالت تابع سفارشی.است
 .(skip)شود نادیده گرفته می P0.00مطابقت دارد، اما مقدار  PE شده در کدهای گروه تعریف

 PP.00-PP.04:  مدیریت کد تابع   7  ۵-۱

 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیم   محدوده 
  تنظیمات 

 حد   تغییر کارخانه 

PP.00 ۰ 6۵۵۳۵~  ۰ کاربر  عبور  رمز ☆ 
زمانی که پارامتر روی هر  .شودعملکرد تنظیم رمز عبور برای جلوگیری از مشاهده و تغییر پارامترها توسط افراد غیرمجاز استفاده می

تغییر   00000اگر به رمز عبور نیازی نیست، مقدار پارامتر را به .گرددعدد غیر صفر تنظیم شود، عملکرد حفاظت با رمز عبور فعال می
پس از تنظیم رمز عبور و فعال شدن آنهنگام ورود به وضعیت تنظیم پارامترها، در صورتی که رمز عبور اشتباه وارد شود، امکان .دهید
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توان پارامترهای نمایشی مربوط به وضعیت عملکرد را مشاهده کرد و  تنها می.مشاهده یا ویرایش پارامترها وجود نخواهد داشت
 .شودنمایش سایر پارامترها متوقف می

 .خاطر بسپاریدلطفاً رمز عبور خود را به     
 .در صورت وارد کردن اشتباه رمز یا فراموش کردن آن، لطفاً با تولیدکننده دستگاه تماس بگیرید

PP.01 پارامتر اولیه مقداردهی 

 ۰ عملکرد   بدون 

۰ ★ 

  هایپارامترغیر از کارخانه، فرض  پیش مقدار به بازیابی
 ۱ موتور 

 ۲ کنید  پاک را  حافظه

 4   کاربر  فعلی پارامتر  ازپشتیبان  تهیه نسخه 

 ۵۰۱ کاربر  پشتیبان  پارامتر بازیابی

 ۰: بدون عملکرد 
 .شودهیچ عملکردی انجام نمی

 ۱: موتور   های پارامتر غیر از   کارخانه،   فرض  پیش   مقدار   به   بازیابی 
، اطلاعات ثبت خطا،  P0.22گرداند، به جز پارامترهای زیرپارامترهای موتور، فرض کارخانه باز میاینورتر تمام پارامترها را به مقادیر پیش

P7.09 ،P7.13 ،P7.14. 
 ۲: پاک کردن حافظه 

 .کندرا به صفر بازنشانی می P7.14 و P7.09 ،P7.13 اینورتر سوابق خطا شامل
 4: گیری از پارامترهای فعلی کاربر پشتیبان 

 .ها آسان باشدگیری از تنظیمات فعلی پارامترهای کاربر است تا در صورت به هم ریختگی تنظیمات، بازیابی آناین گزینه برای پشتیبان
 ۵۰۱: گیری شده کاربر بازیابی پارامترهای پشتیبان 

ذخیره   PP.01=501 شود، یعنی پارامترهایی که قبلاً از طریق تنظیمگیری شده کاربر استفاده میبرای بازیابی پارامترهای پشتیبان
 .شونداند، بازگردانده میشده

 

PP.02 پارامتر  نمایش ویژگی 

 U گروه  نمایشگر انتخاب بیت  ۱

۱۱ ★ 

 ۰ نمایش  بدون

 ۱ نمایش 

 گروهی  نمایشگر انتخاب بیت  ۱۰

 ۰ نمایش  بدون

 ۱ نمایش 

PP.03 نمایش  شده شخصی  پارامتر 
 عملکرد 

 سفارشی  پارامتر نمایش انتخاب بیت  ۱

۰۰ ☆ 

 ۰ نمایش  بدون

 ۱ نمایش 

 کاربر  تغییر پارامتر نمایش انتخاب بیت  ۱۰

 ۰ نمایش  بدون

 ۱ نمایش 
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های مختلف چیدمان پارامترهای عملکرد، ایجاد گزینه انتخاب نمایش پارامترهااین قابلیت اساساً برای راحتی کاربران در مشاهده شکل 
 :شودسه روش نمایش به شرح زیر ارائه می.بر اساس نیازهای واقعی طراحی شده است

 
 شرح  نام 

   AF , U0~ PF , A0 ~ P0 ترتیب به اینورتر، عملکرد  پارامترهای  توالی نمایش تابع  پارامتر حالت 
 ~UF  . 

.  ۳۲ حداکثر شده مشخص عملکرد  پارامترهای  کاربر سازی   شخصی نمایش کاربر   سازی  سفارشی  پارامتر حالت 
 . شود می  تعیین PE گروه  طریق از نمایش پارامترهای

 .دارند تفاوت  کارخانه فرض پیش  با که  پارامترهایی کاربر  تغییر  پارامتر حالت 
 .جا شودهای مختلف نمایش جابهبین حالت QUICKتواند از طریق کلید ، کاربر میPP.03هنگام نمایش پارامتر 

 .فرض، حالت نمایش پارامترهای عملکرد فعال استطور پیشبه
 

 نمایش  پارامتر   نمایش   حالت 
 FunC -  تابع پارامتر حالت 

 
 USET-کاربر  سازی  سفارشی  پارامتر حالت 

 
 C --U- کاربر پارامتر  تغییر حالت 

 
 :دهدشده را ارائه میسازیهای نمایش پارامترهای شخصیدو گروه از حالت FE550سری :کدهای نمایش به شرح زیر است

 حالت عملکرد سفارشی کاربر  •

 حالت پارامترهای تغییر یافته توسط کاربر  •
در حالت پارامترهای تغییر یافته  .شودبه کد عملکرد سفارشی افزوده می uفرض علامت طور پیشدر حالت پارامتر سفارشی کاربر، به

نمایش داده  cP1.00به شکل  P1.00برای مثال: پارامتر .شودبه کد عملکرد سفارشی افزوده می cفرض علامت  طور پیشکاربر، به
 .شودمی

PP.04 
 

انتخاب نمایش پارامتر 
 سازی شده شخصی

 ۰ قابل ویرایش
۰ ☆ 

 ۱ غیرقابل ویرایش 

 .شوداین عملکرد برای جلوگیری از خطا در تغییر پارامترهای عملکرد استفاده می
PP.04=0 تمامی کدهای عملکرد قابل مشاهده و قابل ویرایش هستند. 
PP.04=1 تمامی کدهای عملکرد فقط قابل مشاهده بوده و قابل ویرایش نیستند. 

 
۵-۱   

 ۰.۰۰H -8۰.۰Hگروه کنترل گشتاور   8  ۱-۵

 کد 
 / توضیحات 

 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 
 تنظیم   محدوده 

  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 

۰.۰۰H کنترل حالت انتخاب  
 گشتاور /سرعت

 ۰ سرعت  کنترل
 ۱ گشتاور  کنترل ★ ۰

 ترمینال ورودی دیجیتال چندمنظوره .کنترل سرعت یا کنترل گشتاور :شودبرای انتخاب حالت کنترل اینورتر استفاده می H0.00پارامتر 
(DI)  در اینورترFE550 به دو عملکرد مربوط به کنترل گشتاور مجهز است: 

 ۲9ممنوعیت کنترل گشتاور تابع  •
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 46سوئیچ بین کنترل سرعت/گشتاور تابع  •

پارامتر    با  باید همراه  این دو ترمینال  و کنترل گشتاور،  حالت کنترل سرعت  بین  تنظیم  به  H0.00برای تحقق سوئیچ  طور هماهنگ 
اگر ترمینال سوئیچ  .کند که ترمینال سوئیچ بین سرعت/گشتاور غیرفعال باشد، حالت کنترل را در زمانی تنظیم میH0.00پارامتر  .شوند

صورت ثابت  فعال باشد، اینورتر به  ۲9هنگامی که تابع .خواهد بود H0.00 سرعت/گشتاور فعال باشد، حالت کنترل معادل وارون مقدار
 .مانددر حالت کنترل سرعت باقی می

 

۰.۰۱H در  گشتاور تنظیم منبع انتخاب  
 گشتاور  کنترل حالت 

 ۰.۰۳H ۰  دیجیتال اندازی

۰ ★ 

AI1 ۱ 

AI2 ۲ 

AI3 ۳ پتانسیومتر 

PULSE 4 

 ۵ ارتباط اندازی

AI1 MIN ، AI2 6 

AI1 MAX ، AI2 7 

۰.۰۳H 
   گشتاور دیجیتال تنظیم

 ☆ ٪۱۵۰ ٪ ۲۰۰.۰~  ٪۲۰۰.۰ - گشتاور  کنترل  حالت در

مقدار تنظیم  .نوع حالت تنظیم گشتاور وجود دارد  8شود. در مجموع برای انتخاب منبع تنظیم گشتاور استفاده می H0.01پارامتر   
 .باشدمعادل گشتاور نامی اینورتر می ۱۰۰%که طوریگشتاور یک مقدار نسبی است، به

زمانی که منبع تنظیم گشتاور یکی از  .برابر گشتاور نامی اینورتر است ۲حداکثر گشتاور قابل تنظیم، ۲۰۰.۰تا % ۲۰۰.۰−%از   :دامنه تنظیم 
معادل (pulse input) یا پالس( analog input) ، آنالوگ(communication) های ارتباطیاز ورودی ۱۰۰%انتخاب شود، 7تا   ۱های گزینه

 .خواهد بود H0.03شده در پارامتر با مقدار تعیین 

۰.۰۵H به گشتاور  کنترل فرکانس حداکثر  
 ☆ هرتز  P0.10 ۵۰  .۰۰  فرکانس حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰ جلو 

۰.۰6H کنترل معکوس فرکانس حداکثر  
 ☆ هرتز  P0.10 ۵۰  .۰۰  فرکانس حداکثر~   هرتز  ۰.۰۰ گشتاور 

در حالت کنترل   (Reverse) و معکوس (Forward) برای تنظیم حداکثر فرکانس حرکت در جهت مستقیم H0.06و  H0.05پارامترهای 
در حالت کنترل گشتاور اینورتر، اگر گشتاور بار کمتر از گشتاور خروجی موتور باشد،سرعت چرخش  .شوندگشتاور اینورتر استفاده می

یا حوادث مکانیکی دیگر،باید حداکثر سرعت   (Galloping) گیری ناگهانیهایی مانند شتاببرای جلوگیری از پدیده.یابدموتور افزایش می
 .چرخش موتور محدود شود

 

۰.۰7H   زمان شتاب گشتاور در کنترل
 گشتاور 

 ☆ ثانیه  ۰.۰۰ ثانیه  6۵۰۰۰~   ۰.۰۰

۰.۰8H   زمان کاهش گشتاور در کنترل
 ☆ ثانیه  ۰.۰۰ ثانیه  6۵۰۰۰~   ۰.۰۰ گشتاور 
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بنابراین، سرعت  .بستگی دارد   گشتاور بار و    گشتاور خروجی موتوربه اختلاف بین    نرخ تغییر سرعت موتور و بار،  حالت کنترل گشتاوردر  
به است  ممکن  میموتور  امر  این  که  کند  تغییر  ایجاد  سرعت  باعث  حدیا    نویزتواند  از  بیش  مکانیکی  تنظیم  .شود  فشار  زمان  با 

  تغییرات سرعت موتور را نرم و تدریجیتوان  ، می(Torque Control Acc./Dec. Time)  گیری/کاهش سرعت در کنترل گشتاورشتاب
 .تنظیم شوند ۰.۰۰sوجود دارد، برابر با    پاسخ سریع گشتاورباید در شرایطی که نیاز به  H0.08و  H0.07پارامترهای .کرد 

اینورتر اصلی صورت  ها به، برای توزیع یکنواخت بار، یکی از آن آورندزمان به حرکت در میطور همدو موتور یک بار مشترک را بهاگر  : مثال

گشتاور خروجی واقعی    در این حالت .شودتنظیم می  اینورتر تابع )در حالت کنترل گشتاور( عنوان  و دیگری به  )در حالت کنترل سرعت( 

سرعت گشتاور اینورتر اصلی  بهبرای اینکه اینورتر تابع بتواند .شوددر نظر گرفته می فرمان گشتاور برای اینورتر تابععنوان به اینورتر اصلی

 .تنظیم شود ۰.۰۰sآن برابر  (H0.07 / H0.08) گیری/کاهش در کنترل گشتاورزمان شتاب، باید را دنبال کند

 

۵ - ۱9 IO   مجازی    :H1.00   –H1.21 

 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیم   محدوده 
  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 

H۱.۰۰ مجازی VS1 ۰ ۵9~۰ انتخاب تابع ★ 
H۱.۰۱ مجازی VS2 ۰ ۵9~۰ انتخاب تابع ★ 
H۱.۰۲ مجازی VS3 ۰ ۵9~۰ انتخاب تابع ★ 
H۱.۰۳ مجازی VS4 ۰ ۵9~۰ انتخاب تابع ★ 
H۱.۰4 مجازی VS5 ۰ ۵9~۰ انتخاب تابع ★ 

های  عنوان ترمینالتوانند بهمی VS5 تا VS1 .روی برد کنترل هستند DI هایمعادل ترمینال VS5 تا VS1 های مجازی توابع ورودی
 . .مراجعه کنید P4.09 تا P4.00 ورودی دیجیتال چندکاره استفاده شوند. برای جزئیات بیشتر لطفاً به توضیحات مربوط به

H۱.۰۵   حالت تنظیم وضعیت معتبر
 VD1 مجازی  ترمینال

 VS1 ورودی مجازی بیت  ۱

۰۰۰۰۰ ★ 

کند که  تعیین می VDOx وضعیت ورودی مجازی 
 است فعال  VDIآیا

۰ 

 VDI کند که آیاتعیین می H1.06 کد عملکرد 
 معتبر است 

۱ 

  VS2ورودی مجازی بیت  ۱۰

کند که  تعیین می VDOx وضعیت ورودی مجازی 
 است فغال  VDIآیا

۰ 

 فعال VDI کند که آیاتعیین می H1.06 کد عملکرد 
 است

۱ 

  VS3ورودی مجازی بیت  ۱۰۰
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کند که  تعیین می VDOx وضعیت ورودی مجازی 
 است فعال  VDIآیا

۰ 

 فعال VDI کند که آیاتعیین می H1.06 کد عملکرد 
 است

۱ 

  VS4ورودی مجازی بیت  ۱۰۰۰

کند که  تعیین می VDOx وضعیت ورودی مجازی 
 است فعال  VDIآیا

۰ 

 فعال VDI کند که آیاتعیین می H1.06 کد عملکرد 
 است

۱ 

 VS5 ورودی مجازی بیت  ۱۰۰۰۰

کند که  تعیین می VDOx وضعیت ورودی مجازی 
 است فعال  VDIآیا

۰ 

 فعال VDI کند که آیاتعیین می H1.06 کد عملکرد 
 است

۱ 

H۱.۰6 وضعیت ترمینال مجازی VD1 

 VS1 ورودی مجازی بیت  ۱

۰۰۰۰۰ ★ 

 ۰ غیرفعال

 ۱ فعال

 VS2 ورودی مجازی بیت  ۱۰

 ۰ غیرفعال

 ۱ فعال

 VS3 ورودی مجازی بیت  ۱۰۰

 ۰ غیرفعال

 ۱ فعال

  VS4ورودی مجازی بیت  ۱۰۰۰
 ۰ غیرفعال

 ۱ فعال

  VS5ورودی مجازی بیت  ۱۰۰۰۰
 ۰ غیرفعال

 ۱ فعال

مجازی ورودی  ترمینال  ترمینالمی VDI وضعیت  با  موضوع  این  که  تعیین شود  تنظیم  روش  دو  طریق  از  ورودی  تواند  معمولی  های 
عنوان معیار تعیین به VDO هنگامی که وضعیت خروجی.شودانجام می H1.05 دیجیتال متفاوت است، و انتخاب روش از طریق پارامتر 
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هر  .بستگی دارد که آیا در وضعیت فعال )معتبر( است یا خیر VDO به خروجی VDI انتخاب شود، وضعیت معتبر بودن VDI وضعیت
صورت جداگانه وضعیت  به H1.06 های دودویی پارامتر عملکرد بیت۵تا  x: 1 شودمتناظر خود متصل می VDOx فقط به VDIx ترمینال
 :دهندرا شرح می VDI های مجازیهای زیر روش استفاده از ورودیمثال.کنندهای ورودی مجازی را تعیین میترمینال

  :۱مثال 

از حد مجاز عبور کند، آلارم   AI1 شود، جهت انجام عملکرد ورودیاستفاده می VDI برای تعیین وضعیت VDO هنگامی که از وضعیت
را  H1.05 ؛مقدار(H1.00=44) « تنظیم کنید۱شده توسط کاربر  را روی »خطای تعریف VS1 خطا صادر شده و اینورتر متوقف شودمقدار

را روی »ورودی   VDO1 ؛تابع خروجی(H1.05=xxx0) باشد VDI1 کننده وضعیت معتبر بودن ترمینالتعیین VDO1 طوری تنظیم کنید که
رود،  می ON به وضعیت VDO1 از حد بالا یا پایین مجاز عبور کند، خروجی AI1 ؛زمانی که مقدار(H1.11=31) تنظیم کنید «AI1 ازحدبیش

کند، و اینورتر آلارم خطا « را دریافت می۱شده توسط کاربر  سیگنال »خطای تعریف VS1شود،  معتبر می VS1 وضعیت ترمینال ورودی
 E.USt1 = ۲7شود. شماره خطا: داده و متوقف می

  :۲مثال 

اندازی خودکار پس از روشن شدن  شود، برای انجام عملکرد راهاستفاده می VDI برای تعیین وضعیت  H1.06 هنگامی که از کد عملکرد 
 را طوری تنظیم کنید که کد عملکرد  H1.05؛پارامتر(H1.00=1) تنظیم کنید «FWD را روی »دستور حرکت به جلو VS1 مقدار:اینورتر

HH1.06  کننده وضعیت معتبر بودن ترمینالتعیین VS1 باشد (H1.05=xxx1)؛مقدار پارامتر H1.06 را طوری تنظیم کنید که ترمینال 
VS1 باشد تنظیم کنید(H1.06=xxx1) در وضعیت معتبر  از طریق ترمینال«  را روی »کنترل  فرمان  ؛گزینه حفاظت  (P0.02=1) ؛منبع 

عنوان ورودی معتبر  به VS1س از روشن شدن اینورتر و انجام مراحل اولیه،  ؛پ(P8.18=0) اندازی را در وضعیت غیرفعال قرار دهید راه
 .شود، که معادل دریافت فرمان حرکت به جلو توسط اینورتر است و اینورتر شروع به حرکت رو به جلو خواهد کرد شناسایی می

H۱.۰7  انتخاب عملکرد S برای AI1 ۰ ۰ ۵9 تا ★ 
H۱.۰8  انتخاب عملکرد S برای AI2 ۰ ۰ ۵9 تا ★ 
H۱.۰9  انتخاب عملکرد S برای AI3 ۰ ۰ ۵9 تا ★ 
H۱.۱۰ 

 S انتخاب حالت معتبر برای عملکرد 
   AI توسط ورودی آنالوگ

 AI1 بیت  ۱

۰۰۰ ★ 

 ۰ معتبر  بالا  سطح

 ۱ معتبر  پایین سطح

 AI2 بیت  ۱۰۰

 ۰ معتبر  بالا  سطح

 ۱ معتبر  پایین سطح

 (پتانسیومتر) AI3 بیت ۱۰۰۰

 ۰ معتبر  بالا  سطح

 ۱ معتبر  پایین سطح

ولت باشد، وضعیت ترمینال مربوطه    7بیشتر از   AI اگر ولتاژ ورودی .شوددر این گروه عملکردی استفاده می S عنوان عملکرد به AI ورودی 
 (Low Level) پایین ولت باشد، وضعیت ترمینال مربوطه در سطح    ۳کمتر از   AI اگر ولتاژ ورودی.قرار دارد  (High Level) بالا در سطح  
 (High) که سطح بالااین.شود در نظر گرفته می (Hysteresis Loop) حلقه هیسترزیس عنوان  ولت به  7ولت تا    ۳ی بین  بازه .قرار دارد 
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 عنوانبه  AI تنظیمات مربوط به عملکرد .شودتعیین می  H1.10معتبر باشد، از طریق پارامتر   (S عنوانبه) AI برای (Low) یا سطح پایین
S هایمشابه تنظیمات معمولی برای ورودی S باشد. برای جزئیات بیشتر، لطفاً به گروه پارامتر میP4 مراجعه فرمایید. 

 :دهدمتناظر را توضیح می S و وضعیت AI دهد و رابطه بین ولتاژ ورودیارائه می AI مثالی از ولتاژ ورودی  ۳۱- ۵شکل  

 

 AI : نمودار شماتیک وضعیت معتبر ترمینال ۳۱- ۵شکل  
H۱.۱۱ 

 VDO1 مجازی خروجی  عملکرد 
 Sx ۰ اتصال کوتاه با مدار داخلی فیزیکی

  P5 گروه  به فیزیکی DO خروجی   انتخاب برای ☆ ۰

 .کنید مراجعه
 4۰ تا ۱

H۱.۱۲ 

 VDO2 مجازی خروجی  عملکرد 
 Sx ۰ اتصال کوتاه با مدار داخلی فیزیکی

  P5 گروه  به فیزیکی DO خروجی   انتخاب برای ☆ ۰

 .کنید مراجعه
 4۰ تا ۱

H۱.۱۳ 

 VDO3 مجازی خروجی  عملکرد 
 Sx ۰ اتصال کوتاه با مدار داخلی فیزیکی

  P5 گروه  به فیزیکی DO خروجی   انتخاب برای ☆ ۰

 .کنید مراجعه
 4۰ تا ۱

H۱.۱4 

 VDO4 مجازی خروجی  عملکرد 
 Sx ۰ اتصال کوتاه با مدار داخلی فیزیکی

  P5 گروه  به فیزیکی DO خروجی   انتخاب برای ☆ ۰

 .کنید مراجعه
 4۰ تا ۱

H۱.۱۵  مجازی خروجی  عملکرد VDO5 اتصال کوتاه با مدار داخلی فیزیکی Sx ۰ 

AI input voltage

 t

DC7V

      

DC3V

      

ON

      
ON

      
OFF

      
AI terminal status
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  P5 گروه  به فیزیکی DO خروجی   انتخاب برای

 .کنید مراجعه
 ☆ ۰ 4۰ تا ۱

H۱.۱6 
 ۰.۰ ثانیه  ۳6۰۰.۰~  ثانیه VDO1 ۰.۰ خروجی  تأخیر زمان

 ثانیه
☆ 

H۱.۱7 
 ۰.۰ ثانیه  ۳6۰۰.۰~  ثانیه VDO2 ۰.۰ خروجی  تأخیر زمان

 ثانیه
☆ 

H۱.۱8 
 ثانیه  ۳6۰۰.۰~  ثانیه VDO3 ۰.۰ خروجی  تأخیر زمان

۰.۰ 
 ثانیه

☆ 

H۱.۱9 
 ثانیه  ۳6۰۰.۰~  ثانیه VDO4 ۰.۰ خروجی  تأخیر زمان

۰.۰ 
 ثانیه

☆ 

H۱.۲۰ 
 ثانیه  ۳6۰۰.۰~  ثانیه VDO5 ۰.۰ خروجی  تأخیر زمان

۰.۰ 
 ثانیه

☆ 

H۱.۲۱ 

  ترمینال معتبر وضعیت انتخاب
 VDO خروجی 

 VDO1 بیت  ۱

۰۰۰۰۰ ☆ 

 ۰ مثبت منطق
 ۱ منفی منطق

 VDO2 بیت  ۱۰
 ۰ مثبت منطق
 ۱ منفی منطق

 VDO3 بیت  ۱۰۰
 ۰ مثبت منطق
 ۱ منفی منطق

 VDO4 بیت ۱۰۰۰
 ۰ مثبت منطق
 ۱ منفی منطق

 VDO5 بیت ۱۰۰۰۰
 ۰ مثبت منطق
 ۱ منفی منطق

تواند با ورودی دیجیتال مجازی  روی برد کنترل است و می (DO) ، مشابه عملکرد خروجی دیجیتالعملکرد خروجی دیجیتال مجازی 
VDIx  زمانی که عملکرد خروجی مجازی .سازی کندرا پیاده های منطقی سادهکنترل ترکیب شود تا برخیVDOx  تنظیم شود،   0برابر

شود. در این حالت، بین  کلید تعیین میروی صفحه S5 تا  S1های توسط وضعیت ورودی دکمه VDO5 تا  VDO1های وضعیت خروجی
انتخاب شود، تنظیمات   غیراز صفرعددی   VDOxزمانی که عملکرد خروجی مجازی .یک برقرار استبه یک ارتباط یک DIxو   VDOxهر 

گروه  خواهد بود. برای جزئیات بیشتر، به  P5مشابه پارامترهای مرتبط با خروجی دیجیتال گروه  VDOxعملکردی و روش استفاده از 
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انتخاب شود که   منطق مثبت یا منطق منفیتواند به صورت می  VDOxهمچنین، وضعیت معتبر خروجی .مراجعه فرمایید P5 پارامتر 
 .مراجعه فرمایید VDIxهای استفاده از  توانید به مثال، می VDOxبرای اطلاع از کاربردهای .قابل تنظیم است A1.21از طریق پارامتر 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 ۲.۰۰H -۲.6۵H: کنترل موتور دوم   ۰ ۲-۵

توان به طور جداگانه موارد زیر را  موتور را داراست. برای هر یک از این موتورها می 4قابلیت تعویض عملکرد میان  FE550اینورتر 
انجام تنظیم خودکار تیونینگ پارامترهای موتورانتخاب   خصات درج شده روی پلاک نامی موتو پارامترهای پلاک موتور مش تنظیم کرد 
یا کنترل   V/F تنظیم پارامترهای مربوط به انکودرتنظیم پارامترهای مربوط به کنترلVector Control یا کنترل برداری V/F بین کنترل

چیدمان ساختار کدهای  .اختصاص دارند 4و موتور  ۳، موتور ۲به ترتیب به موتور  A4 و A2 ،A3های کد عملکردی گروه برداری
مراجعه   ۱تر، لطفاً به پارامترهای مربوط به موتور  برای اطلاع دقیق .است ۱گروه کاملاً مطابق با گروه پارامترهای موتور  ۳عملکردی این 

 .فرمایید
 

 کد 
 توضیحات/ 

 محدوده تنظیم  نمایشگر صفحه کلید 
تنظیمات  

 کارخانه 
 محدودیت 

 تغییر  
H ۰۲.۰  ۰  موتور القایی عمومی  انتخاب نوع موتور  

۰ ★ 
 

  موتور القایی با فرکانس متغیر
۱ 

 
 ۲ موتور سنکرون با آهنربای دائم 

H ۱۲.۰  ★ - کیلووات  ۱۰۰۰.۰~ کیلووات  ۰.۱ توان نامی  
H ۲۲.۰  ★ - ولت  ۲۰۰۰~ ولت  ۱ ولتاژ نامی  
H ۳۲.۰  ( کیلووات  ۵۵توان اینورتر <= ) آمپر  6۵۵.۳۵~ آمپر  ۰.۰۱ جریان نامی  

۰.۱A  ~6۵۵۳.۵A  ( > ۵۵توان اینورترkW  ) - ★ 

H 4۲.۰  ★ - حداکثر فرکانس ~ هرتز  ۰.۰۱ فرکانس نامی  
H ۵۲.۰  ★ - دور در دقیقه  6۵۵۳۵~ دور در دقیقه  ۱ سرعت نامی  
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H 6۲.۰  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۰۱Ω  ~6۵.۵۳۵Ω مقاومت استاتور موتور القایی  
۰.۰۰۰۱Ω  ~6.۵۵۳۵Ω   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 7۲.۰  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۰۱Ω  ~6۵.۵۳۵Ω مقاومت روتور موتور القایی  
۰.۰۰۰۱Ω  ~6.۵۵۳۵Ω   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 8۲.۰  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH اندوکتانس نشتی موتور القایی  
۰.۰۰۱mH   ~6۵.۵۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 9۲.۰  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=   ۰.۱mH  ~6۵۵۳.۵mH اندوکتانس متقابل موتور القایی  
۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H۲.۱۰ 
 ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۱A  ~A2.03 باری موتور القایی جریان بی

۰.۱A  ~A2.03   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 7۲.۱  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۰۱Ω  ~6۵.۵۳۵Ω مقاومت استاتور موتور سنکرون  
۰.۰۰۰۱Ω  ~6.۵۵۳۵Ω   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 8۲.۱ موتور   Dاندوکتانس محور  
 سنکرون

۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH  => توان اینورتر(۵۵kW ) 
۰.۰۰۱mH   ~6۵.۵۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H ۱9۲. موتور   Qاندوکتانس محور   
 سنکرون

۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH  => توان اینورتر(۵۵kW ) 
۰.۰۰۱mH   ~6۵.۵۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H ۲۰۲. واحد مقاومت اندوکتانس موتور   
 ★ ۰ ۱۲تا  ۰ سنکرون

H ۲۱۲. ضریب نیروی ضد محرکه موتور   
 ★ ولت  ۰.۱ ولت   6۵۵۳.۵ولت ~  ۰.۱ سنکرون

H ۲۲۲. زمان تشخیص فاز خروجی موتور   
 ★ ۰ 6۰۰۰۰تا  ۰ سنکرون

H ۲7۲.  ★ ۲۵۰۰ 6۵۵۳۵~   ۱ های انکودر تعداد پالس  
H ۲8۲.  ABZ ۰انکودر افزایشی  نوع انکودر  

۰ ★ 

 UVW ۱انکودر افزایشی 

 ۲ ترانسفورماتور دوار

 ۳ انکودر سینوسی/کسینوسی 

 UVW 4انکودر 
H ۲9۲.  PGانتخاب بازخورد سرعت  

 
 PG ۰ محلی

 PG ۱توسعه  ★ ۰
 ۲ (  S5) ورودی پالس 

H ۳۰۲.  ۰ به جلو  انکودر افزایشی  ABفاز  
 ۱ رزرو ★ ۰

H ۳۱۲.  ★ ۰ ۰ °  ۳۵9.9~  ۰.۰° زاویه نصب انکودر 
H ۳۲۲.  ۰ جلو  UVWترتیب فاز   

 ۱ عقب ★ ۰
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H ۳۳۲.  ★ UVW °۰.۰~°۳۵9.9 ۰.۰۰زاویه افست انکودر   
H ۳4۲. های ترانسفورماتور  جفت قطب 

 ★ ۱ 6۵۵۳۵~   ۱ دوار

H ۳۵۲.  ★ UVW ۱~6۵۵۳۵ 4های جفت قطب 
H ۳6۲.  PGزمان بررسی افت  

 
 ثانیه ۰.۰ عملکرد بدون 

 ثانیه  ۰.۱ ثانیه  ۱۰.۰~  ثانیه  ۰.۱ ★ ثانیه ۰.۰
H ۳7۲.  ۰ عملیات بدون   انتخاب تیونینگ  

۰ ★ 

 ۱ تنظیم استاتیک ناهمزمان
 ۲ تنظیم کامل ناهمزمان

 ۱۱ تنظیم استاتیک همزمان

 ۱۲ تنظیم کامل همزمان
H ۳8۲.  ☆ ۳۰ ۱۰۰تا  ۱ ۱بهره تناسبی حلقه سرعت  
H ۳9۲.  ☆ ثانیه  ۰.۵۰ ثانیه  ۱۰.۰۰~  ثانیه  ۰.۰۱ ۱گیری حلقه سرعت زمان انتگرال 
H 4۰.۲  ☆ هرتز  H2.43 ۵.۰۰~  ۰.۰۰ ۱فرکانس سوئیچینگ   
H 4۱.۲  ☆ ۲۰ ۱۰۰تا  ۰ ۲بهره تناسبی حلقه سرعت  
H 4۲.۲  ☆ ثانیه  ۱.۰۰ ثانیه  ۱۰.۰۰~  ثانیه  ۰.۰۱ ۲گیری حلقه سرعت زمان انتگرال 
H 4۳.۲  ☆ هرتز  2.40H ۱۰.۰۰ ~خروجی حداکثر فرکانس  ۲فرکانس سوئیچینگ  
H 44.۲  ☆ ۱۵۰٪ ۲۰۰٪~  ۵۰٪ بهره لغزش کنترل برداری  
H 4۵.۲  ☆ ۰.۰۰۰ ثانیه  ۰.۱۰۰تا  ۰.۰۰۰ زمان فیلترینگ حلقه سرعت  
H 46.۲  ☆ 64 ۲۰۰~  ۰ بهره افزایش اشباع کنترل برداری  
H 47.۲ منبع محدودکننده گشتاور در   

 حالت کنترل سرعت 
 A2.48 ۰تنظیم 

۰ ☆ 

1AI ۱ 

2AI ۲ 

AI3  )۳ )پتانسیومتر 
 4 پالس تنظیم 

 ۵ تنظیم ارتباطات 

 6 ( AI1 ،AI2) حداقل 

 7 ( AI1 ،AI2) حداکثر 
H 48.۲ تنظیم دیجیتال حد بالای گشتاور   

 ☆ ۱۵۰.۰٪ ۲۰۰.۰٪~  ۰.۰٪ در کنترل سرعت 
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H۲.۵۱ ۲۰۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ بهره تناسبی تنظیم تحریک ☆ 
H ۵۲.۲  ☆ ۱۳۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ گیری تنظیم تحریک بهره انتگرال 
H ۵۳.۲  ☆ ۲۰۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ بهره تناسبی تنظیم گشتاور  
H ۵4.۲  ☆ ۱۳۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ گیری تنظیم گشتاور بهره انتگرال 
H ۵۵.۲  ویژگی انتگرالی حلقه سرعت  

 
 سازی تفکیک یکپارچه  بیت  ۱

 ۰ غیرفعال ☆ ۰

 ۱ فعال
H ۵6.۲ حالت تضعیف میدان موتور   

 سنکرون
 ۰ بدون میدان مغناطیسی ضعیف

 ۱ حالت محاسبه مستقیم  ☆ ۱
 ۲ حالت تنظیم خودکار 

H ۵7.۲ عمق تضعیف میدان موتور   
 ☆ ۱۰۰٪ ۵۰۰٪~   ۵۰٪ سنکرون

H ۵8.۲  ☆ ۵۰٪ ۳۰۰٪~  ۱٪ حداکثر جریان تضعیف میدان 
H ۵9.۲ بهره تنظیم خودکار تضعیف   

 ☆ ۱۰۰٪ ٪ ۵۰۰تا  ۱۰٪ میدان 

H 6۰.۲ گیری تضعیف  ضریب انتگرال 
 ☆ ۲ ۱۰تا  ۲ میدان 

H 6۱.۲  ۰ ( SVC) سرعت حسگر بدون کنترل برداری  ۲حالت کنترل موتور  

 ۱ (  FVC) کنترل برداری سنسور سرعت  ★ ۰
 V/F ۲کنترل 

H 6۲.۲ انتخاب زمان شتاب/کاهش   
 ۲سرعت موتور 

 ۰ موتور اول مشابه 

۰ ☆ 

 ۱ ۱زمان شتاب 

 ۲ ۲زمان شتاب 
 ۳ ۳زمان شتاب 

 4 4زمان شتاب 
H 6۳.۲  ۲افزایش گشتاور موتور  

 
 ۰.۰٪ گشتاور خودکار بالابر 

- ☆ ٪۰.۱  ~٪۳۰.۰ 

H 6۵.۲  ۲بهره سرکوب نوسان موتور  
 ☆ - ۱۰۰تا  ۰ 

 ۳.۰۰H -۳.6۵H:    سوم کنترل موتور   ۱  ۵-۲

 محدوده تنظیم  توضیحات/  کد 
تنظیمات  

 کارخانه 
 محدودیت 
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 تغییر   نمایشگر صفحه کلید 

H ۰.۰۳  ۰  موتور القایی عمومی  انتخاب نوع موتور  

۰ ★ 
 

  موتور القایی با فرکانس متغیر
۱ 

 
 ۲ موتور سنکرون با آهنربای دائم 

H ۱.۰۳  ★ - کیلووات  ۱۰۰۰.۰~ کیلووات  ۰.۱ توان نامی  
H ۲.۰۳  ★ - ولت  ۲۰۰۰~ ولت  ۱ ولتاژ نامی  
H ۳۲.۰  ( کیلووات  ۵۵توان اینورتر <= ) آمپر  6۵۵.۳۵~ آمپر  ۰.۰۱ جریان نامی  

۰.۱A  ~6۵۵۳.۵A  ( > ۵۵توان اینورترkW  ) - ★ 

H 4.۰۳  ★ - حداکثر فرکانس ~ هرتز  ۰.۰۱ فرکانس نامی  
H ۵.۰۳  ★ - دور در دقیقه  6۵۵۳۵~ دور در دقیقه  ۱ سرعت نامی  
H 6.۰۳  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۰۱Ω  ~6۵.۵۳۵Ω مقاومت استاتور موتور القایی  

۰.۰۰۰۱Ω  ~6.۵۵۳۵Ω   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 7.۰۳  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۰۱Ω  ~6۵.۵۳۵Ω مقاومت روتور موتور القایی  
۰.۰۰۰۱Ω  ~6.۵۵۳۵Ω   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 8.۰۳  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH اندوکتانس نشتی موتور القایی  
۰.۰۰۱mH   ~6۵.۵۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 9.۰۳  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=   ۰.۱mH  ~6۵۵۳.۵mH اندوکتانس متقابل موتور القایی  
۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H۳.۱۰ 
 ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۱A  ~A2.03 باری موتور القایی جریان بی

۰.۱A  ~A2.03   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 7.۱۳  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۰۱Ω  ~6۵.۵۳۵Ω مقاومت استاتور موتور سنکرون  
۰.۰۰۰۱Ω  ~6.۵۵۳۵Ω   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 8.۱۳ موتور   Dاندوکتانس محور  
 سنکرون

۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH  => توان اینورتر(۵۵kW ) 
۰.۰۰۱mH   ~6۵.۵۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H ۱9.۳ موتور   Qاندوکتانس محور   
 سنکرون

۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH  => توان اینورتر(۵۵kW ) 
۰.۰۰۱mH   ~6۵.۵۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H ۲۰.۳ واحد مقاومت اندوکتانس موتور   
 ★ ۰ ۱۲تا  ۰ سنکرون

H ۲۱.۳ ضریب نیروی ضد محرکه موتور   
 ★ ولت  ۰.۱ ولت   6۵۵۳.۵ولت ~  ۰.۱ سنکرون

H ۲۲.۳ زمان تشخیص فاز خروجی موتور   
 ★ ۰ 6۰۰۰۰تا  ۰ سنکرون

H ۲7.۳  ★ ۲۵۰۰ 6۵۵۳۵~   ۱ های انکودر تعداد پالس  
H ۲8.۳  ABZ ۰انکودر افزایشی  نوع انکودر  

 UVW ۱انکودر افزایشی  ★ ۰

 ۲ ترانسفورماتور دوار
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 ۳ انکودر سینوسی/کسینوسی 
 UVW 4انکودر 

H ۲9.۳  PGانتخاب بازخورد سرعت  
 

 PG ۰محلی 

 PG ۱توسعه  ★ ۰
 (  S5) ورودی پالس 

۲ 
H ۳۰.۳  ۰ به جلو  انکودر افزایشی  ABفاز  

 ۱ رزرو ★ ۰
H ۳۱.۳  ★ ۰ ۰ °  ۳۵9.9~  ۰.۰° زاویه نصب انکودر 
H ۳.۳

۲ 
 ۰ جلو  UVWترتیب فاز  

 ۱ عقب ★ ۰
H ۳.۳

۳ 
 ★ UVW °۰.۰~°۳۵9.9 ۰.۰۰زاویه افست انکودر  

H ۳.۳
4 

های ترانسفورماتور  جفت قطب
 ★ ۱ 6۵۵۳۵~   ۱ دوار

H ۳.۳
۵ 

 ★ UVW ۱~6۵۵۳۵ 4های جفت قطب

H ۳.۳
6 

 PGزمان بررسی افت 
 

 ثانیه ۰.۰ عملکرد بدون 
 ثانیه  ۰.۱ ثانیه  ۱۰.۰~  ثانیه  ۰.۱ ★ ثانیه ۰.۰

H ۳.۳
7 

 ۰ عملیات بدون   انتخاب تیونینگ 

۰ ★ 

 ۱ تنظیم استاتیک ناهمزمان

 ۲ تنظیم کامل ناهمزمان

 ۱۱ تنظیم استاتیک همزمان

 ۱۲ تنظیم کامل همزمان
H ۳.۳

8 
 ☆ ۳۰ ۱۰۰تا  ۱ ۱بهره تناسبی حلقه سرعت 

H ۳.۳
9 

 ۱گیری حلقه سرعت زمان انتگرال
 ☆ ثانیه  ۰.۵۰ ثانیه  ۱۰.۰۰~  ثانیه  ۰.۰۱

H .4۰۳  ☆ هرتز  433H ۵.۰۰.~  ۰.۰۰ ۱فرکانس سوئیچینگ   
H .4۱۳  ☆ ۲۰ ۱۰۰تا  ۰ ۲بهره تناسبی حلقه سرعت  
H .4۲۳  ☆ ثانیه  ۱.۰۰ ثانیه  ۱۰.۰۰~  ثانیه  ۰.۰۱ ۲گیری حلقه سرعت زمان انتگرال 
H .4۳

۳ 
 ☆ هرتز  403H ۱۰.۰۰. ~خروجی حداکثر فرکانس  ۲فرکانس سوئیچینگ 

H .4۳
4 

 ☆ ۱۵۰٪ ۲۰۰٪~  ۵۰٪ بهره لغزش کنترل برداری 
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H .4۳
۵ 

 ☆ ۰.۰۰۰ ثانیه  ۰.۱۰۰تا  ۰.۰۰۰ زمان فیلترینگ حلقه سرعت 

H .46۳  ☆ 64 ۲۰۰~  ۰ بهره افزایش اشباع کنترل برداری  
H .4۳

7 
منبع محدودکننده گشتاور در  

 حالت کنترل سرعت 
 48H3 ۰.تنظیم 

۰ ☆ 

1AI ۱ 

2AI ۲ 

AI3  )۳ )پتانسیومتر 
 4 پالس تنظیم 

 ۵ تنظیم ارتباطات 

 6 ( AI1 ،AI2) حداقل 

 7 ( AI1 ،AI2) حداکثر 
H .4۳

8 
تنظیم دیجیتال حد بالای گشتاور  

 ☆ ۱۵۰.۰٪ ۲۰۰.۰٪~  ۰.۰٪ در کنترل سرعت 

H۳.۵۱ ۲۰۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ بهره تناسبی تنظیم تحریک ☆ 
H .۵۲۳  ☆ ۱۳۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ گیری تنظیم تحریک بهره انتگرال 
H .۵۳

۳ 
 ☆ ۲۰۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ بهره تناسبی تنظیم گشتاور 

H .۵۳
4 

 ☆ ۱۳۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ گیری تنظیم گشتاور بهره انتگرال

H .۵۳
۵ 

 ویژگی انتگرالی حلقه سرعت 
 

 سازی تفکیک یکپارچه  بیت  ۱

 ۰ غیرفعال ☆ ۰
 ۱ فعال

H .۵6۳ حالت تضعیف میدان موتور   
 سنکرون

 ۰ بدون میدان مغناطیسی ضعیف

 ۱ حالت محاسبه مستقیم  ☆ ۱

 ۲ حالت تنظیم خودکار 
H .۵۳

7 
عمق تضعیف میدان موتور  

 ☆ ۱۰۰٪ ۵۰۰٪~   ۵۰٪ سنکرون

H .۵۳
8 

 ☆ ۵۰٪ ۳۰۰٪~  ۱٪ حداکثر جریان تضعیف میدان

H .۵9۳ بهره تنظیم خودکار تضعیف   
 ☆ ۱۰۰٪ ٪ ۵۰۰تا  ۱۰٪ میدان 

H .6۰۳ گیری تضعیف  ضریب انتگرال 
 ☆ ۲ ۱۰تا  ۲ میدان 

H .6۱۳  ۰ ۰ ( SVC) سرعت حسگر بدون کنترل برداری  ۳حالت کنترل موتور  
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 ۱ (  FVC) کنترل برداری سنسور سرعت 
 V/F ۲کنترل  ★

H .6۲۳ انتخاب زمان شتاب/کاهش   
 ۳سرعت موتور 

 ۰ موتور اول مشابه 

۰ ☆ 

 ۱ ۱زمان شتاب 

 ۲ ۲زمان شتاب 
 ۳ ۳زمان شتاب 

 4 4زمان شتاب 
H .6۳

۳ 
 ۳افزایش گشتاور موتور 

 
 ۰.۰٪ گشتاور خودکار بالابر 

- ☆ ٪۰.۱  ~٪۳۰.۰ 

H .6۵۳  ۳بهره سرکوب نوسان موتور  
 ☆ - ۱۰۰تا  ۰ 

 

 4.۰۰H -4.6۵H:    چهارم کنترل موتور    ۲  ۵-۲

 

 کد 
 توضیحات/ 

 محدوده تنظیم  نمایشگر صفحه کلید 
تنظیمات  

 کارخانه 
 محدودیت  

 تغییر 
H ۰.۰4  ۰  موتور القایی عمومی  انتخاب نوع موتور  

۰ ★ 
 

  موتور القایی با فرکانس متغیر
۱ 

 
 ۲ موتور سنکرون با آهنربای دائم 

H ۱.۰4  ★ - کیلووات  ۱۰۰۰.۰~ کیلووات  ۰.۱ توان نامی  
H ۲.۰4  ★ - ولت  ۲۰۰۰~ ولت  ۱ ولتاژ نامی  
H ۳.۰4  ( کیلووات  ۵۵توان اینورتر <= ) آمپر  6۵۵.۳۵~ آمپر  ۰.۰۱ جریان نامی  

۰.۱A  ~6۵۵۳.۵A  ( > ۵۵توان اینورترkW  ) - ★ 

H 4.۰4  ★ - حداکثر فرکانس ~ هرتز  ۰.۰۱ فرکانس نامی  
H ۵.۰4  ★ - دور در دقیقه  6۵۵۳۵~ دور در دقیقه  ۱ سرعت نامی  
H 6.۰4  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۰۱Ω  ~6۵.۵۳۵Ω مقاومت استاتور موتور القایی  

۰.۰۰۰۱Ω  ~6.۵۵۳۵Ω   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 7.۰4  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۰۱Ω  ~6۵.۵۳۵Ω مقاومت روتور موتور القایی  
۰.۰۰۰۱Ω  ~6.۵۵۳۵Ω   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 8.۰4  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH اندوکتانس نشتی موتور القایی  
۰.۰۰۱mH   ~6۵.۵۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 9.۰4  ★ - ( ۵۵kW)توان اینورتر <=   ۰.۱mH  ~6۵۵۳.۵mH اندوکتانس متقابل موتور القایی  
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۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) 

H4.۱۰ 
 ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۱A  ~A2.03 باری موتور القایی جریان بی

۰.۱A  ~A2.03   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 7.۱4  ( ۵۵kW)توان اینورتر <=  ۰.۰۰۱Ω  ~6۵.۵۳۵Ω مقاومت استاتور موتور سنکرون  
۰.۰۰۰۱Ω  ~6.۵۵۳۵Ω   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H 8.۱4 موتور   Dاندوکتانس محور  
 سنکرون

۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH  => توان اینورتر(۵۵kW ) 
۰.۰۰۱mH   ~6۵.۵۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H ۱9.4 موتور   Qاندوکتانس محور   
 سنکرون

۰.۰۱mH  ~6۵۵.۳۵mH  => توان اینورتر(۵۵kW ) 
۰.۰۰۱mH   ~6۵.۵۳۵mH   > توان اینورتر(۵۵kW ) - ★ 

H ۲۰.4 واحد مقاومت اندوکتانس موتور   
 ★ ۰ ۱۲تا  ۰ سنکرون

H ۲۱.4 ضریب نیروی ضد محرکه موتور   
 ★ ولت  ۰.۱ ولت   6۵۵۳.۵ولت ~  ۰.۱ سنکرون

H ۲۲.4 زمان تشخیص فاز خروجی موتور   
 ★ ۰ 6۰۰۰۰تا  ۰ سنکرون

H ۲7.4  ★ ۲۵۰۰ 6۵۵۳۵~   ۱ های انکودر تعداد پالس  
H ۲8.4  ABZ ۰انکودر افزایشی  نوع انکودر  

۰ ★ 

 UVW ۱انکودر افزایشی 

 ۲ ترانسفورماتور دوار

 ۳ انکودر سینوسی/کسینوسی 

 UVW 4انکودر 
H ۲9.4  PGانتخاب بازخورد سرعت  

 
 PG ۰محلی 

 PG ۱توسعه  ★ ۰
 ۲ (  S5) ورودی پالس 

H ۳۰.4  ۰ به جلو  انکودر افزایشی  ABفاز  
 ۱ رزرو ★ ۰

H ۳۱.4  ★ ۰ ۰ °  ۳۵9.9~  ۰.۰° زاویه نصب انکودر 
H ۳۲.4  ۰ جلو  UVWترتیب فاز   

 ۱ عقب ★ ۰
H ۳.4

۳ 
 ★ UVW °۰.۰~°۳۵9.9 ۰.۰۰زاویه افست انکودر  

H ۳.4
4 

های ترانسفورماتور  جفت قطب
 دوار

۱   ~6۵۵۳۵ ۱ ★ 

H ۳.4
۵ 

 ★ UVW ۱~6۵۵۳۵ 4های جفت قطب
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H ۳6.4  PGزمان بررسی افت  
 

 ثانیه ۰.۰ عملکرد بدون 
 ثانیه  ۰.۱ ثانیه  ۱۰.۰~  ثانیه  ۰.۱ ★ ثانیه ۰.۰

H ۳.4
7 

 ۰ عملیات بدون   انتخاب تیونینگ 

۰ ★ 

 ۱ تنظیم استاتیک ناهمزمان

 ۲ تنظیم کامل ناهمزمان
 ۱۱ تنظیم استاتیک همزمان

 ۱۲ تنظیم کامل همزمان
H ۳.4

8 
 ☆ ۳۰ ۱۰۰تا  ۱ ۱بهره تناسبی حلقه سرعت 

H ۳9.4  ☆ ثانیه  ۰.۵۰ ثانیه  ۱۰.۰۰~  ثانیه  ۰.۰۱ ۱گیری حلقه سرعت زمان انتگرال 
H .4۰4  ☆ هرتز  H2.43 ۵.۰۰~  ۰.۰۰ ۱فرکانس سوئیچینگ   
H .4۱4  ☆ ۲۰ ۱۰۰تا  ۰ ۲بهره تناسبی حلقه سرعت  
H .4۲4  ☆ ثانیه  ۱.۰۰ ثانیه  ۱۰.۰۰~  ثانیه  ۰.۰۱ ۲گیری حلقه سرعت زمان انتگرال 
H .44

۳ 
 ☆ هرتز  404H ۱۰.۰۰. ~خروجی حداکثر فرکانس  ۲فرکانس سوئیچینگ 

H .444  ☆ ۱۵۰٪ ۲۰۰٪~  ۵۰٪ بهره لغزش کنترل برداری  
H .4۵4  ☆ ۰.۰۰۰ ثانیه  ۰.۱۰۰تا  ۰.۰۰۰ زمان فیلترینگ حلقه سرعت  
H .464  ☆ 64 ۲۰۰~  ۰ بهره افزایش اشباع کنترل برداری  
H .474 منبع محدودکننده گشتاور در   

 حالت کنترل سرعت 
 48H4 ۰.تنظیم 

۰ ☆ 

1AI ۱ 
2AI ۲ 

AI3  )۳ )پتانسیومتر 
 4 پالس تنظیم 

 ۵ تنظیم ارتباطات 
 6 ( AI1 ،AI2) حداقل 

 7 ( AI1 ،AI2) حداکثر 
H .484 تنظیم دیجیتال حد بالای گشتاور   

 ☆ ۱۵۰.۰٪ ۲۰۰.۰٪~  ۰.۰٪ در کنترل سرعت 

H4.۵۱ ۲۰۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ بهره تناسبی تنظیم تحریک ☆ 
H .۵۲4  ☆ ۱۳۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ گیری تنظیم تحریک بهره انتگرال 
H .۵4

۳ 
 ☆ ۲۰۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ بهره تناسبی تنظیم گشتاور 
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H .۵44  ☆ ۱۳۰۰ ۲۰۰۰۰تا  ۰ گیری تنظیم گشتاور بهره انتگرال 
H .۵۵4  ویژگی انتگرالی حلقه سرعت  

 
 سازی تفکیک یکپارچه  بیت  ۱

 ۰ غیرفعال ☆ ۰

 ۱ فعال
H .۵64 حالت تضعیف میدان موتور   

 سنکرون
 ۰ بدون میدان مغناطیسی ضعیف

 ۱ حالت محاسبه مستقیم  ☆ ۱

 ۲ حالت تنظیم خودکار 
H .۵74 عمق تضعیف میدان موتور   

 ☆ ۱۰۰٪ ۵۰۰٪~   ۵۰٪ سنکرون

H .۵84  ☆ ۵۰٪ ۳۰۰٪~  ۱٪ حداکثر جریان تضعیف میدان 
H .۵94 بهره تنظیم خودکار تضعیف   

 ☆ ۱۰۰٪ ٪ ۵۰۰تا  ۱۰٪ میدان 

H .6۰4 گیری تضعیف  ضریب انتگرال 
 ☆ ۲ ۱۰تا  ۲ میدان 

H .6۱4  ۰ ( SVC) سرعت حسگر بدون کنترل برداری  4حالت کنترل موتور  

 ۱ (  FVC) کنترل برداری سنسور سرعت  ★ ۰

 V/F ۲کنترل 
H .6۲4 انتخاب زمان شتاب/کاهش   

 4سرعت موتور 
 ۰ موتور اول مشابه 

۰ ☆ 

 ۱ ۱زمان شتاب 

 ۲ ۲زمان شتاب 

 ۳ ۳زمان شتاب 

 4 4زمان شتاب 
H .6۳4  4افزایش گشتاور موتور  

 
 ۰.۰٪ گشتاور خودکار بالابر 

- ☆ ٪۰.۱  ~٪۳۰.۰ 

H .6۵4  4بهره سرکوب نوسان موتور 
 ☆ - ۱۰۰تا  ۰ 

 
 
 
 

 : کنترل  سازی بهینه   گروه  ۲۳- ۵

 کد 
 / توضیحات 

 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 
 تنظیم   محدوده 

  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 
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۵.۰۰H سوئیچینگ  فرکانس بالای حد  
DPWM 

 ☆ هرتز  ۱۲.۰۰ هرتز  ۱۵.۰۰~ هرتز ۰.۰۰

 Wave) برای موتور آسنکرون، مقدار موج VF در حالت عملکرد .معتبر است فرکانس-ولت VFفقط در حالت کنترل  ۵.۰۰Hپارامتر 
Value) کننده حالت مدولاسیون پیوسته تعیین (Continuous Modulation Mode) است. 

 .شودفعال می (stage continuous modulation-7) ایمرحله 7مدولاسیون پیوسته   → باشد ۵.۰۰H اگر مقدار موج کمتر از •

 .شودفعال می (stage continuous modulation-5) ایمرحله ۵مدولاسیون پیوسته   → باشد ۵.۰۰H اگر مقدار موج بیشتر از •

۵.۰۱H  مدولاسیون  حالت PWM 
 ۰ ناهمزمان مدولاسیون

۰ ☆ 
 ۱ همزمان مدولاسیون

به حالتی اطلاق  (Asynchronous Modulation) مدولاسیون غیرهمزمان.معتبر است فرکانس-ولت VF این پارامتر تنها در حالت کنترل
 هاای که نسبت بین آنگونهکند، بهصورت خطی با فرکانس خروجی تغییر میبه (Carrier Frequency) شود که در آن فرکانس حامل می

(Carrier Ratio) می باقی   .ماندثابت 
هرتز(، معمولاً نیازی به    ۱۰۰های پایین )زیر  در فرکانس.طور کلی، فرکانس خروجی بالا باعث بهبود کیفیت ولتاژ خروجی خواهد شدبه

نیست، زیرا نسبت بین فرکانس حامل و فرکانس خروجی بالاست و   (Synchronous Modulation) استفاده از مدولاسیون همزمان
و موثرتر استمزایای مدولاسیون غیرهمزمان واضح از   (Running Frequency) زمانی که فرکانس عملکرد .تر  باشد، 85بیشتر    هرتز 

است معتبر  همزمان  فرکانس.مدولاسیون  پاییندر  از  های  به  8۵تر  پیشهرتز،  مورد  صورت  غیرهمزمان  مدولاسیون  ثابت،  و  فرض 
 .گیرد استفاده قرار می

۵.۰۲H مرده منطقه جبران  حالت انتخاب 

 ۰ بدون جبران 

 ۱ ۱ خسارت  جبران حالت  ☆ ۱

 ۲ ۲ خسارت  جبران حالت 
تنها در شرایطی که کیفیت شکل موج ولتاژ خروجی دارای نیازهای خاص باشد، یا  .وجود ندارد  A5.02 طور کلی، نیازی به تغییر پارامتربه

پدیده بروز  صورت  جبراندر  حالت  تغییر  به  اقدام  کاربر  موتور،  عملکرد  در  غیرعادی  برای .نمایدمی  (Compensation Mode) های 
 .شودتوصیه می (Compensation Mode 2) ۲، استفاده از حالت جبران (Large Power Applications) کاربردهای با توان بالا

۵.۰۳H عمق PWM  تصادفی 
PWM ۰ غیرفعال تصادفی 

۰ ☆ 
 ۱۰ تا PWM ۱میزان تصادفی بودن فرکانس حامل 

تنظیم نرم  PWM با  نویزی ناهمگون و  به  یکنواخت و شدید  الکترومغناطیسی  نویز  تداخل  تر تبدیل میتصادفی،  بدین ترتیب  شود و 
به خارجی  میالکترومغناطیسی  کاهش  مؤثری  ).یابدطور  صفر  نشان۰مقدار  بودن (  غیرفعال  است PWM دهنده  های  عمق.تصادفی 

 .باشنددهنده میزان و تأثیرات تنظیمی متفاوت میتصادفی نشان PWM مختلف

۵.۰4H سریع  یمحدودکننده سازیفعال  
 جریان

 ۰ غیرفعال
۱ ☆ 

 ۱ فعال
سازی تابع محدودکننده سریع جریان به منظور کاهش خطای حفاظت از جریان اضافی اینورتر و اطمینان از عملکرد عادی اینورتر  فعال
 شدگیاگر اینورتر برای مدت طولانی به صورت پیوسته در حالت محدودکننده سریع جریان باقی بماند، ممکن است خطای داغ.است

(overheating) مدت در حالت محدودکننده سریع جریان  آلارم خطای مربوط به ماندن طولانی.نیست  مجاز  رخ دهد که در حین عملیات
 .بار اینورتر و نیاز به توقف فوری استشود که به معنی اضافهنمایش داده می E.CbC = 40با کد 

۵.۰۵H  ۵ ۱۰۰ تا ۰ جریان   تشخیص جبران ☆ 
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تنظیم بیش از حد آن ممکن است باعث کاهش عملکرد کنترل  .شوداین پارامتر برای تنظیم جبران تشخیص جریان اینورتر استفاده می
 به طور کلی، نیازی به تغییر این مقدار نیست .شود

۵.۰6H ۱۰۰.۰ ۰٪.۱4۰~  ۰٪.6۰ ولتاژ  افت نقطه تنظیم٪ ☆ 
  ولتاژی  نقاط به ٪۱۰۰.۰سطوح ولتاژ مختلف .شوداستفاده می E.LU = 9ولتاژ اینورتر برای تنظیم مقدار خطای کم A5.06پارامتر 

  هستند، متناظر متفاوتی :زیر شرح  به

 
 
 

 

 نقطه ولتاژ مربوطه )ولت(  نوع سیستم برق 
  ۲۲۰ولت یا سه فاز   ۲۲۰تک فاز 

 ولت 
 ولت  ۲۲۰

 ولت  ۳۵۰ ولت  ۳8۰سه فاز 
 ولت  4۵۰ ولت  48۰سه فاز 
 ولت   6۵۰ ولت  69۰سه فاز  

۵.۰7H سازی بهینه حالت انتخاب SVC 

 ۰ سازی بهینه  بدون

 ۱ ۱ سازی بهینه حالت  ☆ ۱

 ۲ ۲ سازی بهینه حالت 
 ۱:(Optimization mode 1) ۱سازی حالت بهینه

 .شود که نیاز به خطی بودن دقیق کنترل گشتاور وجود دارد در مواقعی استفاده می

 ۲:(Optimization mode 2) ۲سازی حالت بهینه
 .رود که پایداری سرعت بالا مورد نیاز باشدکار میدر مواقعی به

۵.۰8H ۱۵۰ ۲۰۰٪~  ۱۰۰٪ مرده  ناحیه زمان تنظیم٪ ☆ 

توان نرخ استفاده مؤثر از ولتاژ را بهبود  با تنظیم مقدار آن، می .ولت تنظیم شده است ۱۱4۰این پارامتر بر اساس سطح ولتاژ  
 .شود کاربران این مقدار را تغییر دهنداما توصیه نمی.بخشید

۵.۰9H  ولت  8۱۰.۰ ولت   ۲۵۰۰.۰~   ولت ۲۰۰.۰ ولتاژ تنظیم نقطه اضافه ☆ 

۵.۰9H ولتاژ نقطه اضافه(Overvoltage Point)   افزاری ارتباطی  ولتاژ سختشود و با نقطه اضافهافزار تنظیم میاز طریق نرم
 .ندارد 

 

 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیم   محدوده 
  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 

H ۰۰6.  4 شماره  AI منحنی  ورودی مقدار حداقل  
 ☆ ولت  A6.02 ۰.۰۰~ولت ۱۰.۰۰-

H ۰۱6.  
  ورودی مقدار حداقل  با متناظر تنظیم
 ☆ ۰٪.۰ ۰٪.۱۰۰~۰٪.۱۰۰- 4 شماره  AI منحنی

H ۰۲6.  
  AI منحنی ورودی   اول شکست  نقطه  

 ☆ ولت  A6.00~A6.04 ۳.۰۰ 4 شماره 

H ۰۳6.  
  منحنی  اول شکست نقطه با متناظر تنظیم

AI  ۰٪.۳۰ ۰٪.۱۰۰~۰٪.۱۰۰- 4 شماره ☆ 

H ۰46.  
  شماره  AI منحنی ورودی دوم  شکست نقطه

4 A6.02 ~ A6.06 6.۰۰  ولت ☆ 
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H ۰۵6.  
  منحنی  دوم شکست نقطه با متناظر تنظیم

AI  ۰٪.6۰ ۰٪.۱۰۰~۰٪.۱۰۰- 4 شماره ☆ 

H ۰66.  ☆ ولت  A6.06~10.00V ۱۰.۰۰ 4 شماره  AI منحنی  ورودی مقدار حداکثر 

H ۰76.  
  ورودی مقدار حداکثر با متناظر تنظیم
 ☆ ۰٪.۱۰۰ ۰٪.۱۰۰~۰٪.۱۰۰- 4 شماره  AI منحنی

H ۰86.  ۵  شماره  AI منحنی  ورودی مقدار حداقل  
 ☆ ولت  A6.10 -۱۰.۰۰~ولت ۱۰.۰۰-

H ۰96.  
  ورودی  مقدار حداقل  با متناظر تنظیم  

 ☆ ۰٪.۱۰۰- ۰٪.۱۰۰~۰٪.۱۰۰- ۵  شماره  AI منحنی

H ۰6.۱  
  شماره  AI منحنی ورودی اول  شکست نقطه

۵ A6.08 ~ A6.12 -۳.۰۰  ولت ☆ 

H ۱6.۱  
  منحنی  اول شکست نقطه با متناظر تنظیم

AI  ۳۰.۰- ۰٪.۱۰۰~۰٪.۱۰۰- ۵ شماره٪ ☆ 

H ۲6.۱  
  شماره  AI منحنی ورودی دوم  شکست نقطه

۵ A6.10 ~ A6.14 ۳.۰۰  ولت ☆ 

H ۳6.۱  
  دوم شکست  نقطه با متناظر تنظیم  

 ☆ ۰٪.۳۰ ۰٪.۱۰۰~۰٪.۱۰۰- ۵  شماره  AI منحنی

H 46.۱  ۵  شماره  AI منحنی  ورودی مقدار حداکثر 
A6.12~10.00V ۱۰.۰۰  ولت ☆ 

H6.۱۵ 
  ورودی مقدار حداکثر با متناظر تنظیم
 ☆ ۰٪.۱۰۰ ۰٪.۱۰۰~۰٪.۱۰۰- ۵  شماره  AI منحنی

و   4خطوط مستقیم هستند، در حالی که منحنی   ۳تا  ۱های منحنی.است ۳تا   ۱های مشابه با منحنی ۵و منحنی   4عملکرد منحنی 
 .کنندپذیرتری را فراهم میباشند که امکان تطابق انعطافنقطه می 4هایی با منحنی ۵منحنی 

 
 ۵  منحنی   و  4  منحنی   شماتیک نمودار   ۳۲  - ۵  شکل 

  باید   ولتاژ   حداکثر   و   ۲  عطف   نقطه   ولتاژ   ، ۱  عطف   نقطه   ولتاژ   ورودی،   ولتاژ   حداقل  ، ۵  منحنی   و   4  منحنی   تنظیم  هنگام :   توجه 
 .یابند افزایش   ترتیب   به 

H6.۲4 نقطه پرش تنظیمی AI1 -۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰.۰٪ ☆ 

100%Analog input 

corresponding setting  

AI maximum input 

corresponding setting

AI inflection point 1

 corresponding setting

0V(0mA)

AI inflection point 2

 corresponding setting

AI minimum input 

corresponding setting

AI inflection point 1

 
10V(20mA)

AI input voltage

-100%

AI inflection point 2
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H6.۲
۵ 

 AI1 دامنه پرش تنظیمی
 ۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰.۵٪ ☆ 

H6.۲
6 

 AI2 نقطه پرش تنظیمی
 -۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰.۰٪ ☆ 

H6.۲
7 

 AI2 دامنه پرش تنظیمی
۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰.۵٪ ☆ 

H6.۲
8 

 AI3 نقطه پرش تنظیمی
-۱۰۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰.۰٪ ☆ 

H6.۲9 دامنه پرش تنظیمی AI3 ۰.۰٪  ~۱۰۰.۰٪ ۰.۵٪ ☆ 
آنالوگ قابلیت   FE550 در دستگاه AI3 تا AI1 ورودی  دارای  تنظیم  (Hopping) پرش همگی   فرکانس پرش .شده هستندبرای مقدار 
(Hopping) شده متناظر با سیگنال آنالوگ در نقطه پرش است، زمانی که مقدار واقعی سیگنال  به معنای ثابت نگه داشتن مقدار تنظیم

 .شده اطراف آن نقطه نوسان دارد در محدوده بالا و پایین تعریف

  ٪۰  معادل  ولت  ۰.۰۰،و تعریف کنیم که  کند  نوسان  ولت  ۵.۱۰  تا  4.9۰  بازه   در  و  باشد  ولت  ۵.۰۰حدود   AI1 اگر ولتاژ ورودی آنالوگ:مثال 
حال اگر  .بود  خواهد  نوسان  در   ٪۵۱.۰  تا   ٪49.۰در بازه   AI1 شده متناظر بادر این صورت مقدار تنظیم باشد،  ٪۱۰۰  معادل  ولت  ۱۰.۰۰  و

به صورت   AI1 سازی تابع پرش، مقدارپس از فعالشود،  تنظیم(  پرش   دامنه)  ٪۱.۰روی  A5.17 و( پرش  نقطه )  ٪۵۰.۰روی   A5.16 پارامتر
 .گردندبه یک ورودی پایدار تبدیل شده و نوسانات کوچک حذف می AI1 به این ترتیب، ورودی.شودمی قفل  ٪۵۰.۰ثابت روی 

 H7.00 ~ H7.09 :ریزی توسط کاربر پارامترهای کارت قابل برنامه  ۵-۲۵

 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیم   محدوده 
  تنظیمات 
 حد   تغییر کارخانه 

7.۰۰H ریزی توسط کاربر انتخاب عملکرد قابل برنامه 
 ۰ غیرفعال

۰ ★ 
 ۱ فعال

7.۰۱H انتخاب حالت کنترل ترمینال خروجی برد کنترل 

 ۰ اینورتر کنترل

۰ ★ 

  توسط  ریزی  برنامه قابل  کارت  کنترل
 ۱ کاربر

 بیت  ۱
FMP  (خروجی FM صورت به  
 ( پالس

 (   1T/C -1 T/B -1 T/A)  رله بیت  ۱۰

 DO1 بیت ۱۰۰

 بیت  ۱۰۰۰
FMR )FM خروجی عنوان به  

 ( سوئیچ

۱۰۰۰۰ 
 بیت

AO1 

7.۰۲H 
در   AI3x پیکربندی عملکرد ورودی آنالوگ

 پذیرکارت توسعه برنامه

  ولتاژی  خروجی ،AI3 ولتاژی  ورودی
AO2 ۰ 

۰ ★ 
  جریانی   خروجی ،AI3 ولتاژی  ورودی
AO2 ۱ 

  ولتاژی  خروجی ،AI3 جریانی  ورودی
AO2 ۲ 
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  جریانی   خروجی ،AI3 جریانی  ورودی
AO2 ۳ 

  ولتاژی خروجی  ،AI3 برای  PTC ورودی
AO2 4 

  خروجی  ،AI3 برای  PTC ورودی
 AO2 ۵ جریانی 

  خروجی  ،AI3 برای  PT100 ورودی
 AO2 6 ولتاژی 

  خروجی  ،AI3 برای  PT100 ورودی
 AO2 7 جریانی 

7.۰۳H  خروجی FMP ۰.۰٪~۱۰۰.۰٪ ۰.۰٪ ☆ 

7.۰4H  خروجی AO1 ۰.۰٪~۱۰۰.۰٪ ۰.۰٪ ☆ 

7.۰۵H  سوئیچ  خروجی 

 FMR بیت  ۱

 Relay 1 بیت  ۱۰ ☆ ۰۰۰

۱۰۰ 
 بیت

DO 

7.۰6H ۰.۰ ٪۱۰۰.۰-٪۰.۰ ریزی  برنامه قابل  کارت  فرکانس تنظیم٪ ☆ 

7.۰7H ۰.۰ ۰٪.۲۰۰- ۰٪.۲۰۰- ریزی  برنامه قابل  کارت  گشتاور تنظیم٪ ☆ 

7.۰8H ریزی برنامه قابل  کارت  فرمان اندازیراه 

 ۰ فرمان بدون

۰ ☆ 

 ۱ جلو  به حرکت  فرمان
 ۲ عقب  به حرکت  فرمان
 ۳ ( جلو جوگ) جلو  به ایلحظه  حرکت
 4 ( عقب جوگ) عقب  به ایلحظه  حرکت
 ۵ آزاد  توقف
 6 سرعت  کاهش با  توقف

 7 خطا  ریست

7.۰9H ریزی  برنامه قابل کارت  خطای تنظیم 
 ۰ بدون خطا

۰ ☆ 
 89-8۰ خطا  کد

 H8.11 تا  H8.00 :گروه ارتباط نقطه به نقطه  ۵-۲6

 / توضیحات  کد 
 نمایش   صفحه   کلید   صفحه 

 تنظیمات  تنظیم   محدوده 
 حد   تغییر کارخانه  

8.۰۰H 
انتخاب عملکرد کنترلی میزبان و  

 دستگاه
 ۰ غیر فعال

 ۱ فعال ☆ ۰
 ☆ ۰ ۰ میزبان سمت انتخاب میزبان و دستگاه 
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8.۰۱H تابع دستگاه  سمت 
۱ 

۲.۰8H 
تعامل اطلاعات بین میزبان و  

 دستگاه

 بیت  ۱

 میزبان فرمان از پیروی : ۰
 میزبان  فرمان از پیروی  عدم: ۱

۰۱۱ ☆ 

 خطا اطلاعات نکردن ارسال: ۰
 خطا اطلاعات ارسال: ۱

 بیت  ۱۰

 شبکه از دستگاه  خروج  هشدار بدون: ۰
 شبکه  از دستگاه  خروج  هنگام هشدار: ۱
 میزبان فرمان از پیروی : ۰
 میزبان  فرمان از پیروی  عدم: ۱

 بیت  ۱۰۰

 خطا اطلاعات نکردن ارسال: ۰
 خطا اطلاعات ارسال: ۱
 شبکه از دستگاه  خروج  هشدار بدون: ۰
 شبکه  از دستگاه  خروج  هنگام هشدار: ۱

8.۰۳H  انتخاب قالب پیام 
 قالب پیام میزبان و دستگاه    ۰

۰ ☆ 
 قالب پیام کنترل افت ولتاژ  ۱

4.۰8H 
 ★ ٪۰.۰ ٪۱۰۰.۰~٪۰.۰ ۱۰- ( گشتاور) دریافتی داده  شیفت

۵.۰8H 
 ( گشتاور) دریافتی  داده حفظ

-۱۰.۰۰   ~۱۰۰.۰۰ ۱.۰۰ ★ 

6.۰8H 
 ارتباط  نقطه تا وقفه زمان

 ثانیه  ۱۰.۰~   ۰.۰
۱.۰  

 ثانیه
☆ 

7.۰8H 
  در میزبان داده ارسال دوره 

 ثانیه  ۱۰.۰۰۰ تا ۰.۰۰۱ نقطه  به نقطه ارتباط
۰.۰۰۱  

 ثانیه
☆ 

8.۰8H 
 ( فرکانس) دریافتی داده  شیفت

-۱۰ ۰.۰٪~۱۰۰.۰٪ ۰.۰۰٪ ★ 

97.۰H 
 ( فرکانس) دریافتی  داده حفظ

-۱۰.۰۰   ~۱۰۰.۰۰ ۱.۰۰ ★ 

۱۰.8H 
 معکوس 

- - - 

۱۱.8H 
 پنجره 

 هرتز  ۱۰.۰۰~  هرتز ۰.۲۰
۰.۵  
 هرتز 

★ 

 HC.19 تا  HC.00 :اصلاح ورودی و خروجی آنالوگ  ۵-۲7

 کد 
 / توضیحات 

 تنظیم   محدوده  کلید   صفحه  نمایشگر 
  تنظیمات 
 کارخانه 

 محدودیت 
 تغییر  

۰.۰۰HC شده  گیریاندازه  ولتاژ AI1  
 ولت  4.۰۰۰~  ولت ۰.۵۰۰ ۱  شماره 

  تنظیم
 ☆ کارخانه

۰.۰۱HC شده داده نمایش  ولتاژ AI1  
 ولت  4.۰۰۰~  ولت ۰.۵۰۰ ۱  شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۰۲HC شده  گیریاندازه  ولتاژ AI1  
 ولت   9.999~  ولت  6۰۰۰ ۲ شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۰۳HC شده داده نمایش  ولتاژ AI1  
 ولت   9.999~  ولت  6۰۰۰ ۲ شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه
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۰.۰4HC شده  گیریاندازه  ولتاژ AI2  
 ولت  4.۰۰۰~  ولت ۰.۵۰۰ ۱  شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۰۵HC شده داده نمایش  ولتاژ AI2  
 ولت  4.۰۰۰~  ولت ۰.۵۰۰ ۱  شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۰6HC شده  گیریاندازه  ولتاژ AI2  
 ولت   9.999~  ولت  6۰۰۰ ۲ شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۰7HC شده داده نمایش  ولتاژ AI2  
 ولت  9.999~  ولت 6.۰۰۰ ۲ شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۰8HC شده  گیریاندازه  ولتاژ AI3  
 ولت  ۱۰.۰۰۰~   ولت  9.999- ۱  شماره 

تنظیم  
 اا ☆ کارخانه

۰.۰9HC شده داده نمایش  ولتاژ AI3  
 ولت  ۱۰.۰۰۰~   ولت  9.999- ۱  شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۱۰HC شده  گیریاندازه  ولتاژ AI3  
 ولت  ۱۰.۰۰۰~   ولت  9.999- ۲ شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۱۱HC شده داده نمایش  ولتاژ AI3  
 ولت  ۱۰.۰۰۰~   ولت  9.999- ۲ شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

را حذف کنند. به  AI توانند تأثیر خطا و بهره ورودی شوند که میاستفاده می AI این گروه از کدهای عملکرد برای کالیبراسیون ورودی آنالوگ
رامتر  طور کلی، در کاربردها نیازی به کالیبراسیون نیست زیرا این کالیبراسیون در کارخانه انجام شده است. هنگام بازیابی مقدار کارخانه، پا

گیری مانند  شود که توسط ابزار اندازه گیری شده به ولتاژ واقعی گفته میولتاژ اندازه .گرددفرض کالیبراسیون کارخانه بازمیبه مقدار پیش 
برداری شده است.  ای اشاره دارد که توسط اینورتر نمونهمتر سنجیده شده است. ولتاژ نمایش داده شده به مقدار نمایش داده شدهمولتی

گیری شده  در هنگام کالیبراسیون، مقدار اندازه .مراجعه کنید U0 (U0.21 ،U0.22 ،U0.23) برای مشاهده مقدار نمایش داده شده به گروه
 .کندرا کالیبره می AI را به ترتیب در کدهای عملکرد فوق وارد کنید، اینورتر به صورت خودکار آفست صفر و بهره  U0 متر و مقدارتوسط مولتی

۰.۱۲HC هدف ولتاژ A۰۱   ۱  شماره 
 ولت  4.۰۰۰~  ولت ۰.۵۰۰

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۱۳HC شده  گیریاندازه  ولتاژ A۰۱   شماره  
 ولت  4.۰۰۰~  ولت ۰.۵۰۰ ۱

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۱4HC هدف ولتاژ A۰۱   ۲ شماره 
 ولت   9.999~  ولت  6۰۰۰

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۱۵HC شده  گیریاندازه  ولتاژ A۰۱   شماره  
 ولت   9.999~  ولت  6۰۰۰ ۲

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۱6HC هدف ولتاژ A۰۲  ۱ شماره 
 ولت  4.۰۰۰~  ولت ۰.۵۰۰

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۱7HC شده  گیریاندازه  ولتاژ A۰۲  
 ولت  4.۰۰۰~  ولت ۰.۵۰۰ ۱  شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۱8HC هدف ولتاژ A۰۲  ۲ شماره 
 ولت   9.999~  ولت  6۰۰۰

تنظیم  
 ☆ کارخانه

۰.۱9HC شده  گیریاندازه  ولتاژ A۰۲  
 ولت   9.999~  ولت  6۰۰۰ ۲ شماره 

تنظیم  
 ☆ کارخانه

شوند. به طور کلی، در کاربردها نیازی به کالیبراسیون نیست  استفاده می AO این گروه از کدهای عملکرد برای کالیبراسیون خروجی آنالوگ 
فرض کالیبراسیون  زیرا این کالیبراسیون در کارخانه انجام شده است. هنگام بازیابی مقدار کارخانه، پارامتر به صورت خودکار به مقدار پیش 

اندازه .شودکارخانه بازگردانده می اینورتر اشاره دارد، در حالی که ولتاژ  گیری شده به ولتاژ واقعی گفته  ولتاژ هدف به ولتاژ نظری خروجی 
 .متر سنجیده شده استگیری مانند مولتیشود که توسط ابزار اندازه می
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 ها حل یابی و راه بخش ششم: عیب 

FE550  برداری کند و همزمان حفاظت مناسبی را ارائه دهد. ممکن است در حین استفاده با خطاهای  قادر است از عملکرد کامل دستگاه بهره

های احتمالی را بررسی کرده و اقدامات اصلاحی را انجام دهید. در صورت مواجهه با خرابی  زیر روبرو شوید؛ لطفاً با رجوع به جدول زیر، علت

 ساعته ما تماس حاصل فرمایید ۲4 تجهیزات یا مشکلات پیچیده، لطفاً با خط ویژه خدمات فنی

کد هشدار و عملکردهای حفاظتی است. با وقوع هر خطا، حفاظت فعال    ۵۱دارای   FE550 های اصلاحی سریهشدارهای خطا و روش 6-۱

 .شودشده، خروجی متوقف، رله خطا عمل کرده و کد مربوطه روی صفحه ظاهر می

یابی کرده و مشکل را رفع نمایند. در های این بخش، به طور مستقل عیبتوانند بر اساس دستورالعمل پیش از تماس با پشتیبانی، کاربران می

 .صورتی که خطا از مواردی باشد که در بخش راهنمای مخصوص آمده است، لطفاً به نمایندگی مجاز یا شرکت ما مراجعه فرمایید

 :جدول کدهای مهم خطا

 اقدامات پیشنهادی  های ممکن علت  نمایش پنل  کد خطا 
های شل،  اتصال کوتاه خروجی، سیم Fault No.1=Err01 حفاظت اینورتر 

 داغ شدن ماژول، خرابی برد کنترل 
رفع اتصالات معیوب، افزودن فیلتر  

 خروجی، بررسی فن، تماس با پشتیبانی 
جریان زیاد  

 هنگام شتاب
Fault No.2=Err02 دهی سریع، تنظیمات گشتاور  شتاب

 نادرست، ولتاژ کم، بار ناگهانی 
افزایش زمان شتاب، تنظیم مجدد، کاهش  

 تر بار ناگهانی، انتخاب اینورتر قوی
جریان زیاد  

 هنگام کاهش 
Fault No.3=Err03   ،کاهش سریع، ولتاژ کم، بار ناگهانی

 نبود مقاومت ترمز 
افزایش زمان کاهش، نصب مقاومت،  

 کاهش بار
جریان زیاد در  

 سرعت ثابت 
Fault No.4=Err04   ،اتصال کوتاه، ولتاژ پایین، بار ناگهانی

 اینورتر نامناسب 
رفع اتصال کوتاه، تنظیم ولتاژ، کاهش بار،  

 تر انتخاب اینورتر مناسب
ولتاژ زیاد در  

 شتاب
Fault No.5=Err05   ،نبود مقاومت ترمز، ولتاژ ورودی زیاد

 شتاب سریع 
نصب مقاومت ترمز، کاهش ولتاژ، افزایش 

 زمان شتاب 
ولتاژ زیاد در  

 کاهش
Fault No.6=Err06   ولتاژ زیاد، کاهش سریع، نبود

 مقاومت ترمز 
تنظیم ولتاژ، افزایش زمان کاهش، نصب  

 مقاومت
ولتاژ زیاد در  

 ثابت
Fault No.7=Err07  رفع بار خارجی، کاهش ولتاژ ورودی  نیروی خارجی، ولتاژ ورودی زیاد 

خطای منبع  
 تغذیه 

Fault No.8=Err08  تنظیم ولتاژ ورودی  ولتاژ ورودی خارج محدوده 

افزایش ولتاژ، ریست دستگاه، تماس با   افت ولتاژ، نوسان برق، خرابی برد Fault No.9=Err09 ولتاژ خطای کم
 خدمات فنی

 Fault اضافه بار اینورتر
No.10=Err10 

تر، کاهش بار، بررسی  انتخاب اینورتر قوی انتخاب کوچک، بار زیاد یا قفل موتور 
 موتور 

 Fault اضافه بار موتور 
No.11=Err11 

تنظیم نادرست، انتخاب کوچک، بار  
 زیاد

، کاهش بار، انتخاب  P9.01 تنظیم پارامتر
 توان مناسب 

 Fault فقدان فاز ورودی 
No.12=Err12 

تعویض برد، رفع عیب برق، تماس با   اشکال در برق یا بردها 
 خدمات

فقدان فاز 
 خروجی 

Fault 
No.13=Err13 

ها، رفع خطا، تماس با  پیچبررسی سیم کشی خراب، نوسان فازها سیم
 خدمات

دمای بالای  
 ماژول

Fault 
No.14=Err14 

گرفتگی هوا، فن معیوب، دمای 
 محیط بالا 

 تمیز کردن کانال، تعویض فن، کاهش دما 

 .ها، لطفاً به دفترچه اصلی مراجعه فرمایید یا با بخش فنی تماس بگیریدبرای مشاهده جدول کامل خطاها و راهنمای دقیق رفع آن

 ها خطاهای رایج و رفع آن  6-۲

 راهکار پیشنهادی  های ممکن علت  نوع خطا  شماره 
روشن نشدن یا نمایش کد   ۱

 خطا
منبع معیوب، برد خراب، قطع  

 ارتباط
 ها، تماس با سازندهبررسی برق، سیم

هنگام روشن   Err04 کد ۲
 شدن

اتصال شل بردها، خرابی قطعات، 
 اتصال کوتاه موتور 

 اتصال مجدد، تماس با نمایندگی
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 تست عایق، تماس با خدمات اتصال زمین در موتور یا کابل هنگام روشن شدن E23 کد ۳
 تعویض فن، رفع اتصال کوتاه فن خراب، اتصال کوتاه  Err04 توقف اینورتر با  4
فرکانس بالا، فن معیوب، انسداد  حرارت زیاد  Err14 تکرار ۵

 هوا
 یز کردن کانال، کاهش فرکانس تعویض فن، تم

 تعویض موتور، تنظیم مجدد  موتور معیوب، تنظیم نادرست عدم چرخش موتور  6
 ها ، اتصال مجدد کابل P4 بازبینی پارامتر پارامتر اشتباه، سیگنال معیوب S غیرفعال بودن پایانه 7
عدم چرخش موتور با کنترل   8

 برد 
 هاتعویض انکودر، بررسی اتصال خرابی انکودر، اتصال نادرست 

های تنظیم نادرست پارامترها، زمان خطاهای مکرر جریان یا ولتاژ  9
 شتاب/کاهش نامناسب 

 بندیتنظیم مجدد پارامترها، بهبود زمان

دقیقه صبر کنید تا چراغ شارژ خاموش شود، سپس قطعات را لمس کنید. با ابزار ایمن،  ۵پس از خاموش کردن دستگاه، حداقل   ※ :احتیاط

از تماس مستقیم با بردها و قطعات بدون رعایت اقدامات ضد الکتریسیته ساکن خودداری فرمایید تا از آسیب   ※ .تخلیه خازن را چک کنید

 .جلوگیری شود

 

 

 بخش هفتم: بازرسی و نگهداری 

طور منظم مثلاً هر شش ماه یکبار یا مطابق  های روزانه، مبدل فرکانس باید بهبازرسی و نگهداری تحت شرایط کاری عادی، علاوه بر بازرسی 7-۱

 :دستورالعمل سازنده مورد بازرسی کامل قرار گیرد تا از بروز نقص جلوگیری شود. لطفاً به جدول زیر توجه فرمایید

 معیار  روش  جزئیات بررسی  مورد بررسی  منظم  روزانه 
√ 

 
بررسی   های غیرعادی بررسی نمایش OLED  و LED نمایشگر

 بصری
مطابق 

 وضعیت
دیداری و  وجود صدای غیرعادی یا لرزش فن √ √

 شنیداری
بدون 

 ناهنجاری 
√ 

 
حسی و   دما، رطوبت، گردوغبار، گازهای مضر  شرایط محیطی 

 بصری
مطابق بخش 

۲-۱ 
√ 

 
طبق   گیریاندازه  بررسی ولتاژهای غیرعادی  ولتاژ ورودی و خروجی 

مشخصات 
  استاندارد 

ها، علائم داغی،  بررسی شل بودن بست مدار اصلی  √
 گردوغبار زیاد

بررسی و  
 تمیزکاری

بدون 
  ناهنجاری 

بدون تغییر  بصری بررسی ظاهری  های الکترولیتی خازن  √
  ظاهری

بدون  بصری شل بودن یا عدم اتصال رساناتصالات برق  √
  ناهنجاری 

سفت کردن   ها شل بودن پیچ یا مهره  هاترمینال √
 هاپیچ

 بدون شلی 

 ." یعنی نیاز به بررسی روزانه یا منظم√نکته: "

در هنگام بازرسی، از باز کردن یا تکان دادن قطعات بدون دلیل خودداری کنید؛ این کار ممکن است باعث اختلال در عملکرد یا آسیب قطعات  

 :گیری، از ابزار مناسب استفاده کنیدشود. هنگام اندازه 

 ای متر عقربهولتاژ ورودی: با ولت •

 متر اصلاح شده ولتاژ خروجی: با ولت •

 جریان: با آمپرمتر چنگکی •

 متر الکتریکی توان: با وات •
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موقع شوند باید بهتعویض منظم قطعات برای تضمین پایداری عملکرد، علاوه بر نگهداری منظم، قطعاتی که دچار فرسودگی مکانیکی می 7-۲

 :دهدبندی پیشنهادی را نشان میتعویض گردند. جدول زیر زمان

 

 عمر استاندارد  نام قطعه 
 سال   ۳تا  ۱ کننده فن خنک

 سال ۵تا  4 های فیلتر خازن 
 سال  8تا  PCB ۵ برد مدار چاپی 

 سازی  ذخیره  7-۳

  :در صورت عدم استفاده فوری از مبدل فرکانس، اقدامات زیر الزامی است

 .در محل خشک، با تهویه مناسب، بدون گردوغبار و پودر فلز، در دمای استاندارد نگهداری شود ※

آرامی  های اصلی بازیابی شوند. ولتاژ ورودی باید با ترانس متغیر بهاگر بیش از یک سال استفاده نشود، باید تست شارژ انجام شود تا خازن  ※ 

 .ساعت ادامه یابد ۲تا  ۱تا مقدار نامی افزایش یابد و این روند  

ولتی انجام شود   ۵۰۰متر گردد. تست عایق با مگااهم از انجام تست تخلیه ولتاژ بالا خودداری شود، چرا که باعث کاهش عمر دستگاه می ※ 

 .مگااهم نباشد 4و مقدار آن کمتر از 

 گیری و قضاوت  اندازه  7-4

فاز بررسی  برسد، باید پل دیودی تعویض شود یا ولتاژ سه ٪۳۰طبیعی است؛ اگر این مقدار به  ٪۱۰گیری جریان ورودی، اختلاف تا  در اندازه  ※

 گردد

 .دلیل تداخل فرکانس حامل دقیق نیست و فقط برای مرجع استفاده شودمتر معمولی بهفاز با مولتیولتاژ خروجی سه ※ .

 نکات ایمنی   7-۵

 دیده مجاز به باز کردن یا تعویض قطعات هستند تنها افراد آموزش  ※

 .گرفتگی نباشددقیقه پس از قطع برق یا خاموش شدن چراغ شارژ منتظر بمانید تا خطر برق  ۱۰پیش از تعمیر، حداقل  ※ .

 .ماندن قطعات فلزی در دستگاه جلوگیری شود، زیرا موجب خرابی خواهد شداز باقی ※ 
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 بازخورد محصول

 کاربران گرامی، 

 !صمیمانه سپاسگزاریم FE550از توجه و خرید محصولات 

اند و با ارائه خدمات کامل، در جهت افزایش  محور«، بر پایه نیازهای مشتری طراحی شدهبا پایبندی به اصل »مشتری FE550 محصولات

 .کنندرضایت شما کاربران گرامی تلاش می

شده  خریداری FE550 موقع به اطلاعات شخصی شما و اطلاعات مربوط به محصولاتبه منظور ارائه خدمات بهتر، امیدواریم بتوانیم به 

بشناسیم و بازخوردهای ارزشمند شما را   FE550 دسترسی پیدا کنیم. همچنین مشتاقیم نیازهای فعلی و آینده شما را درباره محصولات

 .دریافت کنیم

مراجعه فرمایید و اطلاعات خود را  https://ariyabargh.irسایت شرکت به آدرس تر به خدمات ما، لطفاً به وبتر و آسانبرای دسترسی سریع

 .ثبت نمایید

 :توانیدشما می

 .موردنظر خود را دانلود کنید دفترچه راهنمای محصول .۱

و غیره را مطالعه و   FAQ های متداولها، پرسشهای عملیاتی، مشخصات محصول، ویژگیاز قبیل دستورالعمل  اطلاعات فنی محصولاتانواع  .۲

 .دانلود نمایید

 .، با موارد استفاده محصولات آشنا شویدهای کاربردیمطالعه نمونهبا  .۳

 .مند شویدو بازخورد آنلاین بهره  مشاوره فنی از خدمات  .4

 .را از طریق ایمیل برای ما ارسال فرمایید اطلاعات محصولات و نیازهای خود .۵

 .مند شویدوجو کنید و از خدمات گارانتی، تمدید گارانتی و خدمات اضافه بهره پرس  جدیدترین محصولاتدرباره  .6
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